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Charakterystyka kierunku

Informacje podstawowe

Nazwa wydziatu: Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
Nazwa kierunku: Inzynieria Mechatroniczna

Poziom: Studia inzynierskie | stopnia

Profil: Ogdlnoakademicki

Forma: Stacjonarne

Klasyfikacja ISCED: 0714

Liczba punktédw ECTS konieczna do ukohczenia studiéw na danym poziomie: 210

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier

Termin rozpoczecia cyklu: 2025/2026, semestr zimowy

Czas trwania studiow (liczba semestrow): 7

Dziedzina/-y nauki, do ktérej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktdrej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dyscyplina Udziat procentowy ECTS
Inzynieria mechaniczna 68% 143
Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 23% 48
Informatyka techniczna i telekomunikacja 9% 19

Wskazanie zwiazku kierunku studidw ze strategia rozwoju i misja uczelni

W misji uczelni ktadziony jest nacisk na tworzenie nowoczesnych kierunkéw ksztatcenia, ktére maja podazad za Swiatowymi trendami i
ktére wspiera¢ maja gospodarke narodowa poprzez dostarczanie wysoce wykwalifikowanej kadry inzynierskiej. Inzynieria
mechatroniczna jest wiasnie takim kierunkiem co podkreslone jest w celach edukacyjnych.

Misja uczelni definiuje silng pozycje nauk Scistych jako podstawy do edukacji na nowoczesnych kierunkach ksztatcenia. Program
ksztatcenia Inzynierii mechatronicznej oparty jest na czterech grupach przedmiotéw, z ktérych trzy to klasyczne nauki techniczne takie
jak mechanika, elektronika i automatyka.

System ksztatcenia przyjety w AGH zmierza do ksztattowania u studentéw umiejetnosci logicznego, konstruktywnego i
perspektywicznego myslenia, podejmowania rozsadnych decyzji oraz szybkiego i trafnego wnioskowania, jest to catkowicie zgodne z
celami ksztatcenia przyjetymi dla Inzynierii mechatronicznej, a uwidacznia sie to w umiejetnosciach i kompetencjach spotecznych
zaktadanych jako cele kierunku.

Kolejnym punktem zbieznym misji uczelni i Inzynierii mechatronicznej jest wspétpraca z innymi osrodkami edukacyjnymi i przemystem
w kraju i za granica.

Nastepna sprawa to prowadzenie badan naukowych i ich wykorzystywanie w edukacji 0 czym mowa zarédwno w misji AGH jak i celach
edukacyjnych Inzynierii mechatroniczne;j.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw potrzeb spoteczno-gospodarczych oraz zgodnosci
zaktadanych efektéw uczenia sie z tymi potrzebami

W gospodarce narodowej Polski coraz silniejszy nacisk ktadziony jest na rozwéj przemystu wysokich technologii. W kraju, a szczegdlnie
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w rejonie matopolskim powstaja filie najwiekszych Swiatowych koncernéw oraz powstajg rodzime przedsiebiorstwa, w ktérych jest
zapotrzebowanie na kadre inzynierska posiadajaca znajomos¢ zagadnien nowoczesnego projektowania uktadéw mechanicznych,
elektronicznych, sterowania oraz programowania, a takze synergicznego faczenia tych uktadéw. W interesie spotecznym jest wiec
dostarczenie tego typu fachowcéw. W programie kierunku Inzynieria mechatroniczna studenci zapoznajg sie z najnowszymi trendami w
projektowaniu mechatronicznym z zastosowaniem narzedzi komputerowego wspomagania. Uczeni sg rozwigzah stosowanych wtasnie w
przemysle wysokich technologii.

Sciezki ksztatcenia - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Sciezki dyplomowania - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwy specjalnosci w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwa [pl] Nazwa [en]
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Ogoalne informacje o programie studiow

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

0gdlne informacje zwigzane z programem studiow (ogdlne cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudnienia,
typowe miejsca pracy i mozliwosci kontynuacji ksztatcenia przez absolwentow)

Inzynieria mechatroniczna to interdyscyplinarny kierunek studiéw ztozony z kurséw podstawowych (np. matematyka, fizyka), kurséw
gtéwnych (np. mechanika, teoria sterowania, informatyka, elektronika), a takze kurséw specjalistycznych.

Tresci kurséw gtéwnych i specjalistycznych obejmujg techniki inzynierii wspomaganej komputerowo, problemy wirtualnego
prototypowania, elementy nowoczesnego sterowania i podstawy robotyki. Studenci poznajg metody i narzedzia do analizy i syntezy
systeméw mechatronicznych i integracji w mechatronice.

Celem programu studiéw pierwszego stopnia w dziedzinie inzynierii mechatronicznej jest budowanie wiedzy inzynierskiej studentéw
rozumianej jako poparta na podstawach teoretycznych zdolno$¢ do rozwigzywania praktycznych probleméw inzynierskich. Proces
ksztatcenia obejmuje zajecia laboratoryjne i projektowe, podczas ktérych studenci nabierajg umiejetnosci praktycznych.

Studia na kierunku Inzynieria mechatroniczna przygotowuja do pracy w interdyscyplinarnych zespotach, ktére projektuja, wytwarzajg i /
lub wykorzystujg rézne uktady mechatroniczne. Wielodziedzinowa wiedza pomaga absolwentom programu komunikowac sie z innymi
inzynierami w trakcie rozwigzywania praktycznych, ztozonych probleméw technicznych.

Absolwenci programu sg przygotowani do pracy w: jednostkach projektowych, instytucjach badawczo-rozwojowych, a takze w firmach
produkujgcych lub wykorzystujacych urzadzenia mechatroniczne.

Absolwenci sg réwniez przygotowani do kontynuowania nauki na poziomie magisterskim, zarédwno na macierzystej uczelni (Wydziat
Inzynierii Mechanicznej i Robotyki, oferuje kierunek Inzynieria mechatroniczna drugiego stopnia), jak i na innych wydziatach lub
uniwersytetach w Polsce lub za granica.

Cele edukacyjne kierunku Inzynieria mechatroniczna sg tak zdefiniowane aby przygotowa¢ absolwentéw do osiagniecia w ciggu kilku lat
po obronie nastepujacych zadan:

* Rozpoczad studia magisterskie.

* Znalez¢ zatrudnienie w biurze projektowym zajmujacym sie uktadami mechanicznymi lub mechatronicznymi.

* Znalez¢ zatrudnienie w przemys$le badZz nauce w zakresie badan i rozwoju, prac doswiadczalnych i testowania uktaddéw
mechanicznych, mechatronicznych lub sterowania.

* Awansowac w ramach instytucji w ktérej jest zatrudniony.

* Efektywnie sie komunikowac i wspétpracowaé w wielodziedzinowym srodowisku pracy.

* By¢ zaangazowanym w ciggte doskonalenie aby poszerza¢ swojg wiedze zawodowa.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéow wnioskéw z analizy wynikéw monitoringu karier
zawodowych studentéw i absolwentéw

Losy absolwentéw sa stale monitorowane przez Centrum Karier AGH. W ramach Centrum Karier istnieje Osrodek Monitorowania Kadry
Zawodowej, ktérego zadaniem jest biezgca analiza rynku pracy, w tym monitoring loséw zawodowych absolwentéw AGH. Absolwenci
AGH sg ankietowani kilkukrotnie po zakonczeniu studidéw. Z tych badan sporzadzane sa raporty zawierajgce takie informacje jak rozktad
zatrudnienia absolwentdw, silne i stabe strony absolwentéw oraz uwagi ankietowanych dotyczace sugerowanych zmian w programach
kierunkéw. Raporty te sg nastepnie corocznie przekazywane wtadzom uczelni i wydziatéw. Na ich podstawie proponowane sg zmiany w
programach poszczegdlnych kierunkéw i przedmiotéw. Moga one dotyczy¢ wprowadzenia nowych zaje¢ lub zmiany w programie juz
istniejacych, np. zmiana oprogramowania do modelowania CAD.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéow wymagan i zalecen komisji akredytacyjnych, w
szczegolnosci Polskiej Komisji Akredytacyjnej i Srodowiskowych komisji akredytacyjnych

Anglojezyczna czes¢ kierunku Inzynieria mechatroniczna posiada akredytacje ABET. Komisja akredytacyjna nie wniosta uwag do
programy studidw, ale nakazata zwiekszenie nacisku na monitorowanie osiggania efektéw uczenia przez studentéw, Zgodnie z
zaleceniami zostat opracowany i wdrozony system, ktéry pozwala na sprawdzenie w jakim stopniu poszczeg6ini studenci nabywaja
efekty uczenia sie.
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Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw przyktadéw dobrych praktyk

W programie Inzynierii mechatronicznej zastosowano taczenie przedmiotéw w duze moduty, tak aby studenci uczyli sie kompleksowo i
realizowali projekty multidyscyplinarne.

Informacja na temat wspétdziatania w zakresie przygotowania programu studiow z interesariuszami
zewnetrznymi, w szczegodlnosci stowarzyszeniami i organizacjami zawodowymi, spotecznymi

W ramach wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki funkcjonuje Rada Spoteczna, w ktérej zasiada kilkudziesieciu przedstawicieli
zarzadu i kadry kierowniczej przedsiebiorstw zwigzanych z AGH. Cztonkowie Rady sg corocznie ankietowani pod katem potrzeb i
wymagan w stosunku do absolwentéw Inzynierii Mechatronicznej. Wyniki tych ankiet sa nastepnie analizowane i uwzgledniane w
tworzeniu i modyfikacjach programéw studiéw.

Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych

W ramach studiéw I-o stopnia student ma obowigzek odby¢ 4 tygodniowg praktyke zawodowa, ktdra realizuje w trakcie letniej przerwy
w 6. semestrze studiéw. Kazdy student realizuje praktyke indywidualnie w wybranym przez siebie zaktadzie, ktérego dziatalnos¢
zwigzana jest z inzynieriag mechaniczng, mechatroniczng lub inzynierig wytwarzania. Do najwazniejszych firm, z ktérymi wspétpracuje
wydziat naleza m.in. KGHM Polska Miedz, PZL Sp. z 0.0., KHW S.A., WOLFRAM, CDM Smith Sp. z 0.0., EMT-Systems Sp. z 0.0., KIRCHHOFF
Polska Sp. z 0.0.
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Warunki rekrutacji na studia

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Ukonhczenie szkoty ponadgimnazjalnej, zdanie egzaminu maturalnego.

Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatéw oraz finalistow olimpiad stopnia centralnego, a takze
laureatéw konkurséw miedzynarodowych oraz ogdélnopolskich

Rekrutacja jest prowadzona zgodnie z coroczng Uchwata Senatu AGH - w sprawie warunkdw i trybu rekrutacji na pierwszy rok studiéw
pierwszego i drugiego stopnia w danym roku akademickim

Przewidywany limit przyjec¢ na studia wraz ze wskazaniem minimalnej liczby oséb przyjetych, warunkujacej
uruchomienie edycji studiéw

Minimalna liczba studentéw: 15
Maksymalna liczba studentéw: 90
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Efekty uczenia sie

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

Wiedza

Symbol KEU

IME1A_WO01

IME1A_WO02

IME1A_ W03

IME1A_W04
IME1A_WO05

IMELA_W06

IME1A_WO07

IME1A_W08
IME1A_W09

IME1A_W10

IME1A_ W11

IME1A_W12

IME1A_W13

IME1A_W14

IME1A_W15

IME1A_W16
IME1A_W17

IME1A_W18

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

ma rozszerzong i pogtebiong wiedze w zakresie matematyki, obejmujaca algebre, analize,
probabilistyke oraz elementy matematyki dyskretnej i stosowanej, w tym metody
matematyczne i metody numeryczne, niezbedne do formutowania i rozwigzywania ztozonych
zadanh z zakresu mechatroniki.

ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca ruch drgajacy i falowy, termodynamike, optyke,
elektrycznos¢ i magnetyzm, oraz fizyke ciata statego, w tym wiedze niezbedng do
zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych w elementach i systemach
mechatronicznych oraz w ich otoczeniu

ma wiedze w zakresie chemii, niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk chemicznych
wystepujacych w elementach i systemach mechatronicznych oraz w ich otoczeniu, oraz
wiasnosci materiatéw stosowanych w mechatronice

ma elementarng wiedze w zakresie elektroniki i elektrotechniki
ma podstawowg wiedze w zakresie robotyki.
ma podstawowa wiedze w zakresie napeddw i czujnikdw, w tym systeméw wizyjnych,

stosowanych w urzadzeniach i systemach mechatronicznych

ma podstawowg wiedze w zakresie metrologii, zna i rozumie metody pomiaru podstawowych
wielkosci fizycznych, zna metody obliczeniowe i narzedzia informatyczne niezbedne do
analizy wynikéw eksperymentu

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie mechaniki technicznej
konieczna do formutowania i rozwigzywania zadah zwigzanych z mechatronika

ma uporzadkowana i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie podstaw automatyki i
teorii sterowania

ma uporzadkowana wiedze w zakresie systeméw mikroprocesorowych, podstaw informatyki,
metodyki i technik programowania

ma uporzadkowana i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie budowy maszyn
precyzyjnych, w tym teorii mechanizméw i maszyn, konieczng do formutowania i
rozwigzywania zadan zwigzanych z mechatronika

zna i rozumie metodyke projektowania urzadzeh mechatronicznych, a takze metody i
techniki wykorzystywane w projektowaniu, w tym metody sztucznej inteligencji; zna
komputerowe narzedzia do projektowania i symulacji urzadzen mechatronicznych

orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych mechatroniki

ma elementarng wiedze na temat cyklu zycia urzadzen i systemé4w mechatronicznych

ma podstawowga wiedze niezbedna do rozumienia pozatechnicznych uwarunkowan
dziatalnosci inzynierskiej; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujace w przemysle zwigzanym z mechatronikg

ma elementarng wiedze w zakresie ochrony wtasnosci intelektualnej oraz prawa
patentowego

ma elementarng wiedze w zakresie zarzadzania, w tym zarzadzania jakoscia, i prowadzenia
dziatalnos$ci gospodarczej

zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci

Symbol CEU
P6S WG_A

P6S_ WG A

P6S_WG_A

P6S_WG_A,
P6S_WG_A_Inz

P6S_WG_A,
P6S_WG_A_Inz

P6S_WG_A,
P6S_WG_A_Inz

P6S_WG_A,
P6S_WG_A Inz
P6S_WG_A,
P6S_WG_A_Inz

P6S_WG_A,
P6S_WG_A Inz

P6S_ WG A,
P6S_WG_A Inz

P6S_WG A,
P6S_WG_A Inz

P6S_ WG A,
P6S_WG_A Inz

P6S_WG_A,
P6S_WG_A Inz

P6S_ WG A,
P6S_WG_A Inz

P6S_WK_A

P6S_WK_A

P6S_WK_A

P6S_WK_A_Inz,
P6S_WK_A
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Umiejetnosci

Symbol KEU

IME1A UO1

IME1A_U02

IME1A UO3

IME1A_U04

IME1A_UO5

IME1A_U06

IME1A UO7

IME1A_U08

IME1A U09

IME1A_U10

IME1A_Ull

IME1A_U12

IME1A_U13

IME1A_U14

IME1A_U15

IME1A_U16

IME1A_U17

IME1A_U18

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; potrafi integrowac
uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wyciaga¢ wnioski oraz formutowac
i uzasadnia¢ opinie

potrafi pracowad indywidualnie i w zespole; umie oszacowac czas potrzebny na realizacje
zleconego zadania; potrafi opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajacy
dotrzymanie terminéw

potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i przygotowac
tekst zawierajacy oméwienie wynikéw realizacji tego zadania

potrafi przygotowac i przedstawi¢ krétka prezentacje poswiecong wynikom realizacji zadania
inzynierskiego

postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajagcym do porozumiewania sie, a takze
czytania ze zrozumieniem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji obstugi urzadzen
sktadowych systeméw mechatronicznych i narzedzi informatycznych oraz podobnych
dokumentéw

ma umiejetnos¢ samoksztatcenia sig, m.in. w celu podnoszenia kompetencji zawodowych

potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele matematyczne, a takze symulacje
komputerowe do analizy i oceny dziatania urzadzen i systeméw mechatronicznych

potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi srodowiskami programistycznymi, symulatorami
oraz narzedziami komputerowo wspomaganego projektowania do symulacji, projektowania i
weryfikacji elementdw urzadzen i systeméw mechatronicznych

potrafi planowac i przeprowadzad eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe,
interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski

potrafi sformutowad specyfikacje prostych systeméw mechatronicznych na poziomie
realizowanych funkgji

potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i ocenic istniejace rozwigzania
techniczne w urzadzeniach i systemach mechatronicznych

potrafi projektowac proste urzadzenia lub systemy mechatroniczne przeznaczone do réznych
zastosowan, z uwzglednieniem zadanych kryteriéw uzytkowych i ekonomicznych, uzywajac
wiasciwych metod, technik i narzedzi

potrafi korzysta¢ z kart katalogowych i not aplikacyjnych w celu dobrania odpowiednich
komponentéw projektowanego urzadzenia lub systemu mechatronicznego

potrafi sformutowacd algorytm, postuguje sie jezykami programowania wysokiego poziomu
oraz odpowiednimi narzedziami informatycznymi do opracowania programoéw
komputerowych oraz do oprogramowania mikrokontroleréw lub mikroprocesoréw sterujgcych
w systemie mechatronicznym

potrafi dobra¢ strukture kinematyczng, i zaprojektowa¢ dla niej konstrukcje mechaniczng, do
realizacji okreslonych zadan, postugujac sie wtasciwie dobranymi programami
komputerowego wspomagania projektowania (CAD) i prac inzynierskich (CAE)

potrafi dokona¢ syntezy, analizy stabilnosci oraz testowania symulacyjnego ciggtego lub
dyskretnego algorytmu sterowania dla zadanego obiektu jedno- lub wielowymiarowego,
liniowego lub nieliniowego

potrafi zaprojektowa¢, zbudowadé, uruchomié oraz przetestowac prosty elektroniczny uktad
kombinacyjny i sekwencyjny

potrafi — przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujacych projektowanie elementdw,
podzespotéw i systeméw mechatronicznych — dostrzegac ich aspekty pozatechniczne, w tym
srodowiskowe, ekonomiczne i prawne

Symbol CEU
P6S_UW A

P6S_UO A

P6S_UK A
P6S_UK_A

P6S_UK_A

P6S_UU_A

P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz 01

P6S_UW A,
P6S_UW A Inz_01
P6S_UW A,

P6S_UW A Inz_01

P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz_01

P6S_UW_A,
P6S_UW A Inz 01

P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz_02
P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz 01
P6S_UW_A Inz 02

P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz_02

P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz_02

P6S_UW A,
P6S_UW_A Inz 01
P6S_UW_A Inz 02

P6S_UW_A,
P6S_UW_A Inz 01

P6S_UW A Inz_02

P6S_UW_A,
P6S_UW A Inz 01

P6S_UW_A Inz 02
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Symbol KEU Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol CEU

stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny pracy P6S_UW A,
IME1A_U19 P6S UW A Inz 01

potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i narzedzi stuzacych do rozwigzywania P6S_UW_A,
IME1A U20 prostych zadan inzynierskich, typowych dla mechatroniki oraz wybierac i stosowa¢ wtasciwe  P6S_UW_A Inz 01

metody i narzedzia s
P6S UW_A Inz_02

Kompetencje spoteczne

Symbol KEU Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol CEU
rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie (studia drugiego i trzeciego P6S KR_A
IME1A_KO1 stopnia, studia podyplomowe, kursy) — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych
ma swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera- P6S KO A
IME1A_K02 mechatronika, w tym jej wptyw na Srodowisko, i zwigzana z tym odpowiedzialnos¢ za
podejmowane decyzje
IME1A KO3 ma swiadomos¢ waznosci zachowania w sposéb profesjonalny, przestrzegania zasad etyki P6S_KR_A
- zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladdéw i kultur
IME1A K04 ma $wiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie P6S KO A
- zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania
potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych ~ P6S KO A
IME1A_KO05 .
- zadania
IME1A_KO6 potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposdb przedsiebiorczy P6S KR A
ma Swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe P6S_KR_A,
formutowania i przekazywania spoteczehstwu — m.in. poprzez srodki masowego przekazu — P6S_KO_A
IME1A_KO07 informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢ mechatroniki i innych aspektéw dziatalnosci
inzyniera-mechatronika; podejmuje starania, aby przekazac¢ takie informacje i opinie w
sposéb powszechnie zrozumiaty
IME1A KO8 jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci, uznawania znaczenia P6S_KK A

wiedzy w rozwigzywaniu probleméw oraz zasiegania opinii ekspertéw

Efekty kierunkowe 10/30



Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi
efektami uczenia sie (KEU)

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

Wiedza
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie f()glrjneSIenla do
Absolwent zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiektéw i IME1IA W04,
systemoéw technicznych IME1A_WO05,
IME1IA_WO06,
IME1IA W07,
IMELIA W08,
P6S_WG_A Inz IME1IA_WO09,
IME1IA_W10,
IME1IA W11,
IMEIA W12,
IME1IA_W13,
IMELIA_ W14
P6S WK A Inz AbsoIW_enF zZna i,ro_zumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywidualnej IME1A W18
- - przedsiebiorczosci
Umiejetnosci
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie ggsleSIema do
Absolwent potrafi planowacd i przeprowadzac eksperymenty, w tym pomiary i symulacje IME1A_UOQ7,
komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski; przy identyfikacji i IME1A_UOS,
formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: - wykorzystywac IME1A_U09,
metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, - dostrzegac ich aspekty systemowe i IME1A_U10,
P6S UW A Inz 0 pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, - dokonywac wstepnej oceny ekonomicznej IME1A_U11,
1 - - proponowanych rozwiazan i podejmowanych dziatan inzynierskich; dokonywac krytycznej IME1A U13,
analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych rozwigzan technicznych i oceniac te rozwigzania  IME1A U16,
IME1A U17,
IME1A U18,
IME1A U109,
IME1A_U20
Absolwent potrafi projektowac - zgodnie z zadang specyfikacjg - oraz wykonywac typowe dla  IME1A_U12,
kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowa¢ procesy, uzywajac IME1A_U13,
odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw IME1A U14,
P6S_UW A Inz_ 0 IME1A U15,
2 IME1A _U16,
IME1A U17,
IME1A U18,
IME1A_U20
Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi 11/30

efektami uczenia sie (KEU)



Matryca pokrycia efektéow kierunkowych

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

2025/2026/S/1i/IMiR/IME/all

Przedmiot

Podstawy
marketingu

Makroekonomia

Podstawy
informatyki

Matematyka 1
Fizyka 1
Chemia

Jezyk angielski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
1/3

Jezyk hiszpanski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
1/3

Jezyk niemiecki
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
173

Mechanika 1

Jezyk rosyjski B-2
- kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
173

Jezyk francuski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
173

Kod

RIMES.1i1HS.00073.25

RIMES.1i1HS.00042.25

RIMES.1i10.00072.25

RIMES.i1P.00041.25
RIMES.1i1P.00318.25
RIMES.1i1P.00056.25

RIMES.li2J0.05075.25

RIMES.1i2)0.02182.25

RIMES.1i2)0.02026.25

RIMES.1i20.00973.25

RIMES.1i2)0.05110.25

RIMES.1i2)0.02181.25

Semestr

=
n

1s

1s

1s

1s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

IME1A_WO01

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

IME1IA_W02

IME1A_WO03

IME1A_WO04

IME1A_WO05

IME1A_WO06

IME1A_WO07

IME1IA_WO08

IME1A_W09

IMEIA_W10

IME1IA_W11

IME1IA_W12

IME1A_W13

IME1A_W14

IME1A_W15

IME1IA_W16

IME1IA_W17

>

IME1IA_W18

>

IME1A_UO1
IME1A_U02

x

IME1A_UO3

IME1A_U04

>

IME1A_UO5

IME1A_UO06

IME1A_UO7

IME1A_UO8

IME1A_U09

IME1A_U10

IME1A_U1ll

IME1A_U12

IME1A_U13

IME1A_U14

IME1A_U15

IME1A_U16

IME1A_U17

IME1A_U18

IME1A_U19

IME1A_U20

IME1A_KO1

IME1A_K02

>

IME1A_KO03

IME1A_KO04

IME1A_KO5

©o ~ ©
o o o
¥I ¥I ¥
< < <
- - -
w w w
£z
X
X

X
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Przedmiot

Podstawy nauki o
materiatach

Sieci
komputerowe i
bazy danych

Fizyka 2
Matematyka 2

Podstawy
mechatroniki

Jezyk niemiecki
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
2/3

Jezyk rosyjski B-2
- kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
2/3

Mechanika 2

Jezyk francuski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
2/3

Jezyk angielski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
2/3

Jezyk hiszpanski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
2/3

Wytrzymatosé
materiatéw

Techniki
wytwarzania

Zapis konstrukgcji

Podstawy
automatyki

Kod

RIMES.1i20.00043.25

RIMES.li2K.00149.25

RIMES.1i2P.00058.25

RIMES.1i2P.00099.25

RIMES.1i2K.00047.25

RIMES.1i4]J0.02027.25

RIMES.1i4]J0.05111.25

RIMES.1i40.00060.25

RIMES.1i4)0.02183.25

RIMES.1i4)0.05076.25

RIMES.li4)0.02184.25

RIMES.li40.00052.25

RIMES.1i40.00074.25

RIMES.1i40.00049.25

RIMES.1i4K.00069.25

» | Semestr

N
%

2s

2s

2s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

IMELIA_WO01
IMELIA_W02
IME1IA_W03
IMELIA_W04
IMELIA_WO05
IMELIA_WO06
IME1IA_WO07
IMELIA_W08
IMELIA_W09
IMELIA_W10
IMEIA_ W11
IME1A_W12
IMEIA W13
IME1IA W14
IMELIA_W15
IME1IA W16
IMEIA_W17
IMELIA W18
IME1A_UO1
IME1A_U02
IME1A_U03
IME1A_U04
IME1A_U05
IME1A_U06
IME1A_UO7
IME1A_U08
IME1A_U09
IME1A_U10
IME1A U11
IME1A_U12
IME1A_U13
IME1A _U14
IME1A_U15
IME1A_U16
IME1A U17
IME1A_U18
IME1A_U19
IME1A_U20
IME1A_KO1
IME1A_K02
IME1A_KO03
IME1A_K04
IME1A_KO5
IME1A_KO06
IME1A_KO7
IME1A_K08

x
x
>
>
x
x



Przedmiot

Metody
numeryczne i
statystyka

Technologie
obrdébki metali i
tworzyw
sztucznych

Przetwarzanie
sygnatéw i
identyfikacja w
sterowaniu
urzadzen
mechatronicznych

Podstawy
sztucznej
inteligencji i
uczenia
gtebokiego

Jezyk angielski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
3/3

Inteligentne
metody
przetwarzania
danych
inzynierskich oraz
metody wizyjne

Przetwarzanie
sygnatow i
identyfikacja w
monitorowaniu
urzadzen
mechatronicznych

Jezyk rosyjski B-2
- kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
3/3

Jezyk hiszpanski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
3/3

Kod

RIMES.i4K.00044.25

RIMES.li4K.00066.25

RIMES.li8K.06387.25

RIMES.li8K.17165.25

RIMES.1i8]0.05077.25

RIMES.li8K.17210.25

RIMES.li8K.06602.25

RIMES.1i8)0.02187.25

RIMES.1i8)0.02186.25

Semestr

w
@

3s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

IME1A_WO01

x

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

IME1A_W02

IME1A_WO03

IME1A_WO04

IME1A_WO05

IME1A_WO06

IME1A_WO07

x

IME1A_WO08

IME1A_WO09

IME1A_W10

x

IME1IA_W11

IME1A_W12

IME1A_W13

IME1A_W14

IME1A_W15

IME1A_W16

IME1A_W17

IME1A_W18

IME1A_UO1

IME1A_U02

IME1A_UO3

IME1A_U04

IME1A_UO5

IME1A_U06

IME1A_UO7

IME1A_U08

IME1A_UO09

IME1A_U10

IME1A_U11

IME1A_U12

IME1A_U13

IME1A_U14

>

IME1A_U15

IME1A_U16

IME1A_U17

IME1A_U18

IME1A_U19

IME1A_U20

x

IME1A_KO1

IME1A_K02

IME1A_KO03

IME1A_KO04

IME1A_KO5

© N
S & ©
¥I ¥I 4
< < <
- - -
w w w
£ £ =
X X
X X
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Przedmiot

Jezyk niemiecki
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
3/3

Jezyk francuski
B-2 - kurs
obowigzkowy 135
godzin - semestr
3/3

Podstawy
elektroniki

Podstawy
konstrukgji
mechanizméw
urzadzen
mechatronicznych

Roboty ustugowe

Roboty
przemystowe

Wirtualne
prototypowanie w
projektowaniu

Mechatroniczne
systemy
wykonawcze,
sensoryczne i
sterujgce

Praktyka
zawodowa

Projektowanie
mechatroniczne

Teoria sterowania

Programowanie
obiektowe i
inzynieria
oprogramowania
Prawo w technice
Python for

Machine Learning
and Data Science

Kod

RIMES.1i8]0.02028.25

RIMES.1i8)0.02185.25

RIMES.1i8K.00070.25

RIMES.i8K.00054.25

RIMES.li10K.17365.25

RIMES.li10K.00067.25

RIMES.li10K.00062.25

RIMES.1i10K.00063.25

RIMES.1i20K.00035.25

RIMES.li20K.00065.25

RIMES.i20K.00064.25

RIMES.1i20K.00151.25

RIMES.1i40HS.00091.25

RIMES.1i40P)J0.08311.25

Semestr

N
«

4s

4s

4s

5s

5s

5s

5s

6s

6s

6s

6s

7s

7s

IME1A_WO01

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

IME1A_W02

IME1A_WO03

IME1A_WO04

IME1A_WO05

IME1A_WO06

IME1A_WO07

IME1A_WO08

IME1A_WO09

IME1A_W10

IME1IA_W11

IME1A_W12

IME1A_W13

IME1A_W14

IME1A_W15

IME1A_W16

IME1A_W17

IME1A_W18

IME1A_UO1

IME1A_U02

IME1A_UO3

IME1A_U04

IME1A_UO5

>

IME1A_U06

IME1A_UO7

IME1A_U08

IME1A_UO09

IME1A_U10

IME1A_U11

IME1A_U12

IME1A_U13

IME1A_U14

IME1A_U15

IME1A_U16

IME1A_U17

IME1A_U18

IME1A_U19

IME1A_U20

IME1A_KO1

IME1A_K02

IME1A_KO03

IME1A_KO04

IME1A_KO5

© N
S & ©
¥I ¥I 4
< < <
- - -
w w w
£ £ =
X
X

X
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IME1A_W02
IME1A_W06
IME1A_W09
IME1A_W13
IME1IA W16
IME1A_U02
IME1A_U05
IME1A_U08
IME1A_U10
IME1A_U13
IME1A U17
IME1A_KO1
IME1A_K04

Przedmiot Kod

IME1A_WO01
IME1A_WO03
IME1A_WO04
IME1A_WO05
IME1A_WO07
IME1A_WO08
IME1IA_W10
IME1IA_W11
IME1IA_W12
IME1A_W14
IME1A_W15
IME1A_W17
IME1A_W18
IME1A_UO1
IME1A_UO3
IME1A_U04
IME1A_U06
IME1A_UO7
IME1A_UO09
IME1A_U11
IME1A_U12
IME1A_U14
IME1A_U15
IME1A_U16
IME1A_U18
IME1A_U19
IME1A_U20
IME1A_K02
IME1A_KO03
IME1A_KO5
IME1A_KO06
IME1A_KO07
IME1A_KO08

Semestr

Inzynieria RIMES.i40HS.00093.25
zarzadzania

~
»
x
x
x
x
x

Uktady RIMES.1i40K.00150.25
monitorowania

urzadzen

mechatronicznych

~
«
x
x

Computer and RIMES.Ii40PJO.08310.25 7s X X X X X X
Machine Vision
Systems

Twoérczosé w RIMES.Ii40HS.00092.25 7s X X X X
technice

Struktury RIMES.1i40K.00154.25 7s X X X X X X X X X X X X X
kompozytowe i

ich zastosowania

Przedsiebiorczo$¢ ~ RIMES.Ii40HS.00094.25 7s X X X X X
Reinzynieria RIMES.li40HS.15567.25 7s X X X X X X X X X X X
proceséw

biznesowych

Projekt RIMES.Ii40K.00034.25 7s x X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
dyplomowy

Komputerowe RIMES.1i40K.00148.25 7s X X X X X X X
wspomaganie
wytwarzania

Seminarium RIMES.li40K.00153.25 7s X X X X X
dyplomowe

Suma 4 4 3 2 0 2 5 6 2 4 4 105 4 5 1 1 0 14 11 11 4 1 6 9 5 10 2 6 7 2 5 3 2 1 2 3 6 11 7 6 19 14 2 7
(obowiazkowy):

Suma 5 4 2 1 4 8 5 5 3 4 3 5 6 4 2 4 5 4 17 5 3 184 6 5 6 1 4 3 3 3 2 3 1 5 1 5 6 10 4 4 4 6 3
(fakultatywny):

Suma: 9 8 5 3 4 10 10 11 5 8 7 15 1 8 7 5 6 4 25 18 16 7 19 10 15 10 16 3 10 10 5 8 5 5 2 7 4 11 17 17 10 23 18 8 10

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych 16 /30



Matryca charakterystyk efektow uczenia sie w odniesieniu do modutow zajec

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

2025/2026/S/1i/IMiR/IME/all

Przedmiot

Podstawy marketingu

Makroekonomia

Podstawy informatyki

Matematyka 1

Fizyka 1

Chemia

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Mechanika 1

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Podstawy nauki o materiatach

Sieci komputerowe i bazy danych

Fizyka 2

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Kod

RIMES.Ii1HS.00073.25
RIMES.Ii1HS.00042.25
RIMES.Ii10.00072.25
RIMES.[i1P.00041.25
RIMES.[i1P.00318.25
RIMES.[i1P.00056.25
RIMES.1i2J0.05075.25
RIMES.1i2J0.02182.25
RIMES.1i2J0.02026.25
RIMES.Ii20.00973.25
RIMES.1i2J0.05110.25
RIMES.1i2)0.02181.25
RIMES.[i20.00043.25
RIMES.1i2K.00149.25

RIMES.Ii2P.00058.25

Semestr

1s

1s

1s

1s

1s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

P6S_WG A

P6S WG A Inz

P6S_WK_A

>

P6S_UW_A

P6S_WK_A Inz

x

x

P6S_UO_A

P6S_UK_A

x

P6S_UU A

P6S_UW_A_Inz_01

P6S_UW_A _Inz_02

P6S_KR A

x

P6S_KO_A

x

P6S_KK A
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- N
o o
N N NI NI
£ £ £ £
| I I 1
Przedmiot Kod o :| :| :| :| ;| <| <| <| ;| ;| <I <| <I
b2
g ;I ;I ;I gI =I gI :I gI =I =I §I gI §I
E v v UV V. V U VBV U BV U VB u wu
g © © © VW VW © V © © © © v ©
W o A A A A QA o A a a a a o
Matematyka 2 RIMES.1i2P.00099.25 2s X X X
Podstawy mechatroniki RIMES.1i2K.00047.25 2s X X X X X X
Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3 RIMES.1i4)0.02027.25 3s X
Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3 RIMES.1i4)0.05111.25 3s X
Mechanika 2 RIMES.1i40.00060.25 35 x X X X X X X
Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3 RIMES.1i4)0.02183.25 3s X
Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3 RIMES.1i4)0.05076.25 3s X
Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3 RIMES.1i4)0.02184.25 3s X
Wytrzymatos$é materiatow RIMES.1i40.00052.25 35 X X X X X X X X X X X
Techniki wytwarzania RIMES.1i40.00074.25 3s X X X X
Zapis konstrukcji RIMES.1i40.00049.25 33 x X X X X X X X X
Podstawy automatyki RIMES.1i4K.00069.25 35 x X X X X X X
Metody numeryczne i statystyka RIMES.1i4K.00044.25 35 x X X X X
Technologie obrdébki metali i tworzyw sztucznych RIMES.1i4K.00066.25 35 X X X X X X
Przetwarzanie sygnatéw i identyfikacja w sterowaniu urzadzeh mechatronicznych RIMES.1i8K.06387.25 4s x X X X X X X X X
Podstawy sztucznej inteligencji i uczenia gtebokiego RIMES.li8K.17165.25 4s x X X X X X X X
Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3 RIMES.1i8)0.05077.25 4s X X X
Inteligentne metody przetwarzania danych inzynierskich oraz metody wizyjne RIMES.li8K.17210.25 4s x X X X X X X X
Przetwarzanie sygnatdw i identyfikacja w monitorowaniu urzagdzeh mechatronicznych RIMES.1i8K.06602.25 4s x X X X X X X X X

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec 18/30



Przedmiot Kod

P6S_WK_A
P6S_UO A

P6S_KK A

P6S_UU_A

P6S_UW_A Inz_02

P6S WG A

P6S WG A Inz
P6S WK A Inz
P6S UW A

P6S UK A

P6S UW A Inz 01
P6S KR A

P6S KO A

Semestr

N
n
x

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3 RIMES.1i8)0.02187.25

N
n
x

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3

RIMES.1i8)0.02186.25

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3 RIMES.1i8)0.02028.25 4s
Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3 RIMES.1i8)0.02185.25 4s
Podstawy elektroniki RIMES.1i8K.00070.25 4s

Podstawy konstrukcji mechanizméw urzadzehn mechatronicznych RIMES.1i8K.00054.25 4s
Roboty ustugowe RIMES.1i10K.17365.25 5s
Roboty przemystowe RIMES.1i10K.00067.25 5s
Wirtualne prototypowanie w projektowaniu RIMES.li10K.00062.25 5s
Mechatroniczne systemy wykonawcze, sensoryczne i sterujgce RIMES.1i10K.00063.25 5s
Praktyka zawodowa RIMES.1i20K.00035.25 6s
Projektowanie mechatroniczne RIMES.1i20K.00065.25 6s
Teoria sterowania RIMES.[i20K.00064.25 6s
Programowanie obiektowe i inzynieria oprogramowania RIMES.Ii20K.00151.25 6s
Prawo w technice RIMES.Ii40HS.00091.25 7s
Python for Machine Learning and Data Science RIMES.1i40PJO.08311.25 7s
Inzynieria zarzagdzania RIMES.li40HS.00093.25 7s
Uktady monitorowania urzadzeh mechatronicznych RIMES.1i40K.00150.25 7s
Computer and Machine Vision Systems RIMES.1i40P)JO.08310.25 7s

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec



Przedmiot

Twdrczos¢ w technice

Struktury kompozytowe i ich zastosowania
Przedsiebiorczos¢

Reinzynieria proceséw biznesowych
Projekt dyplomowy

Komputerowe wspomaganie wytwarzania
Seminarium dyplomowe

Suma (obowigzkowy):

Suma (fakultatywny):

Suma:

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Kod

RIMES.1i40HS.00092.25

RIMES.[i40K.00154.25

RIMES.li40HS.00094.25

RIMES.li40HS.15567.25

RIMES.[i40K.00034.25

RIMES.[i40K.00148.25

RIMES.Ii40K.00153.25

Semestr
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Matryca kierunkowych efektow uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia, ktére pozwalaja na ich

uzyskanie

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

2025/2026/S/1i/IMiR/IME/all

Nazwa modutu zaje¢
Podstawy marketingu

Makroekonomia

Podstawy informatyki

Matematyka 1

Fizyka 1

Chemia

Jezyk angielski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
1/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
1/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
1/3

Forma zajec¢ dydaktycznych
Wyktad
Wyktad

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia

laboratoryjne

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Sposob weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach poszczegoéinych
form zajec i dla catego modutu zajec

Kolokwium, Projekt, Studium przypadkdéw

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Wynik testu zaliczeniowego

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium, Egzamin

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie,
Zaangazowanie w prace zespotu

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium,
Sprawozdanie, Zaangazowanie w prace zespotu

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME1A W17, IMEIA_W18, IME1A UO1, IME1A_U04,
IME1A_K02, IME1A_K06

IME1A W17, IME1A_W18, IME1A_K02

IME1A W10, IME1A_U14, IME1A_KO04, IME1A_KO5

IMEIA_WO1, IME1A_UO7

IMEIA_WO07, IMEIA_W02, IME1IA_UO1, IME1A_U02,
IME1A_UO3, IME1A U09, IME1A_U06, IME1A K01,

IME1A_KO07, IME1A K04, IME1A K05

IMEIA_WO03, IMEIA_UO1, IME1A_U02, IME1A_U03,
IME1A_U06, IME1A U09, IME1A U19, IME1A K02,

IME1A_K08, IME1A K04, IME1A K05

IME1A_UO5

IMEIA_UO5

IMEIA_UO5
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Nazwa modutu zajec

Mechanika 1

Jezyk rosyjski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
1/3

Jezyk francuski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
1/3

Podstawy nauki o materiatach

Sieci komputerowe i bazy danych

Fizyka 2

Matematyka 2

Podstawy mechatroniki

Jezyk niemiecki B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
2/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
2/3

Mechanika 2

Jezyk francuski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
2/3

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia audytoryjne
Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia

projektowe

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Lektorat

Sposoéb weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach poszczegdéinych
form zajec i dla catego modutu zajec

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie,
Zaangazowanie w prace zespotu

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Egzamin

Aktywnos¢ na zajeciach

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IMEIA_WO08, IME1A_U01, IME1A_U02, IME1A_U20,
IMEIA_U11, IME1A U12, IME1A K02, IME1A_K04
IME1A_KO5

IME1A_UO5

IME1A_U05

IMEIA_WO03, IMEIA_UO1, IME1A_U03, IME1A_U09,
IME1IA_KO1, IME1A K07

IMEIA_W12, IME1A_UO09

IMEIA_WO02, IME1IA_WO07, IME1A_UO1, IME1A_UO6,
IME1A_U02, IME1A_UO3, IME1IA_U09, IME1A_KO04,
IME1A K05, IME1A_KO1, IME1A _KO7

IME1A W01, IME1A_UO7

IMEIA_W11, IME1IA_W12, IME1A_ W13, IME1A U10,
IME1A _UO7, IME1A U11, IME1A_U12, IME1A_KO5

IME1A_U05

IMEIA_UO5

IME1A W08, IME1A_UO1, IME1A UO02, IME1A U12,
IME1A U11, IME1A_U20, IME1A_KO02, IME1A K04,
IME1A_KO5

IMEIA_UO5
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Nazwa modutu zajec

Jezyk angielski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
2/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
2/3

Wytrzymatos¢ materiatéw

Techniki wytwarzania

Zapis konstrukcji

Podstawy automatyki

Metody numeryczne i statystyka

Technologie obrébki metali i tworzyw
sztucznych

Przetwarzanie sygnatéw i
identyfikacja w sterowaniu urzadzen
mechatronicznych

Forma zajec¢ dydaktycznych

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia projektowe

Wykfad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia laboratoryjne

Wykfad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Sposoéb weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach poszczegdéinych
form zajec i dla catego modutu zajec

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Esej, Wynik testu zaliczeniowego,
Wypracowania pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Egzamin, OdpowiedZ
ustna, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Sprawozdanie, Zaliczenie laboratorium

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Kolokwium

Wykonanie ¢wiczen, Wykonanie projektu, Kolokwium, Projekt

Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Studium
przypadkdéw , Zaangazowanie w prace zespotu, Udziat w dyskusji,
Projekt

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium

Kolokwium, Aktywno$¢ na zajeciach, Zaangazowanie w prace
zespotu

Egzamin, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Wykonanie projektu

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME1IA_UO5

IME1A_UO5

IMEIA_WO02, IMEIA_WO07, IMEIA_WO08, IMEIA W12,
IMEIA_W15, IMEIA_UO1, IME1A U02, IME1A _U03,
IME1A_U06, IME1A_U07, IME1A U08, IME1A U09,
IME1A_U11, IME1A_U12, IME1A_U15, IME1A_U20,
IMEIA_KO1, IME1A K02, IMELA KO3, IME1A K04,
IME1A_KO5, IME1A_KO7

IMEIA_WO03, IME1A_UO1, IME1A_U06, IME1A K01,
IME1A_K06

IMEIA_WO08, IMEIA_W11, IME1IA_W14, IME1A_W12,
IMEIA_W15, IME1IA_UO1, IME1IA_UO3, IME1A_UO6,
IME1A _UO08, IME1A_KO1, IME1A K02, IME1A_KO3,
IME1A_KO4, IME1A_KO05, IME1A_KO7

IMEIA_WO09, IMEIA_U16, IME1IA_KO3, IME1A_KO04,
IME1A_KO5, IME1A_KO02, IME1A K01, IMEIA_KO7

IMEIA_WO1, IMEIA_W10, IMEIA W07, IME1A U14,
IME1A_U20

IMEIA_WO06, IMEIA_W11, IMEIA_ W12, IMEIA W13,
IMEIA_W14, IMEIA_UO7, IME1A U11, IME1A U12,
IME1A_U13, IME1A U15, IME1A K04, IME1A K05

IMEIA_WO1, IMEIA_WO02, IMEIA_W07, IMEIA_W08,
IMEIA_WO09, IMEIA_ W06, IMEIA_UO1, IME1IA_U02,
IME1A_UO3, IME1A_U06, IMELA_U07, IME1A_U09,
IME1A_U16, IMELA_KO1
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Nazwa modutu zajec

Podstawy sztucznej inteligencji i
uczenia gtebokiego

Jezyk angielski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
3/3

Inteligentne metody przetwarzania
danych inzynierskich oraz metody
wizyjne

Przetwarzanie sygnatéw i
identyfikacja w monitorowaniu
urzadzen mechatronicznych

Jezyk rosyjski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
3/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
3/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
3/3

Jezyk francuski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr
3/3

Podstawy elektroniki

Podstawy konstrukcji mechanizméw
urzadzen mechatronicznych

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia

laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Sposoéb weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach poszczegdéinych
form zajec i dla catego modutu zajec

Kolokwium, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Projekt, Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Sprawozdanie, Wynik testu zaliczeniowego

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Egzamin

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Kolokwium, Sprawozdanie, Odpowiedz ustna, Zaangazowanie w
prace zespotu

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Kolokwium, Projekt, Egzamin, Zaangazowanie w prace zespotu,
Wynik testu zaliczeniowego

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IMEIA_W10, IMEIA_W12, IME1A_WO06, IME1A_W13,
IME1IA_UO1, IMEIA_UO09, IME1A U20, IME1A U18,
IME1A KO1, IME1A_KO08, IME1A K02, IME1A_KO7

IME1A_UO5, IME1IA_UO8

IME1A W07, IMEIA_W10, IME1A W12, IMEIA_WO06,
IMELIA_W14, IME1IA_UO7, IME1IA_UO8, IME1IA_UO09,
IME1IA_UO1, IME1IA_U20, IME1A K08, IME1A_KO1,
IME1A KO2, IME1A_KO03, IME1A K07

IME1IA_WO1, IME1IA_WO02, IME1A_WO07, IME1A_WO06,
IME1A_WO08, IMEIA_W09, IME1A UO1, IME1A UO02,
IME1IA_UO3, IMEIA_UOG6, IME1A_UO7, IME1A_UQ9,
IME1A_U16, IME1A_KO1

IME1IA_UO5

IME1A_UO5

IME1A_U05

IMEIA_UO5

IMEIA W02, IMEIA_W04, IME1A_U09, IME1A_U07,
IMEIA_UO3, IME1A K01, IME1A_K04

IMEIA_WO1, IMEIA_WO08, IME1IA_W11, IME1A_W12,
IMEIA_W13, IME1IA_W14, IME1A_UO1, IME1A_UO2,
IME1A_UO3, IME1IA_UO4, IME1A_UO7, IME1A KO1,
IME1A_KO04, IME1A_KO05, IME1A_K06
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Nazwa modutu zajec

Roboty ustugowe

Roboty przemystowe

Wirtualne prototypowanie w
projektowaniu

Mechatroniczne systemy
wykonawcze, sensoryczne i sterujace

Praktyka zawodowa

Projektowanie mechatroniczne

Teoria sterowania

Programowanie obiektowe i
inzynieria oprogramowania
Prawo w technice

Python for Machine Learning and
Data Science

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Praktyka zawodowa

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wykfad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Zajecia seminaryjne
Wyktad, Cwiczenia

laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Sposoéb weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach poszczegdéinych
form zajec i dla catego modutu zajec

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium,
Wykonanie projektu

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Egzamin, Sprawozdanie, Wynik testu zaliczeniowego, Aktywnos¢
na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Kolokwium

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, Projekt, Egzamin,
Sprawozdanie, Wykonanie projektu

Sprawozdanie z odbycia praktyki , Potwierdzenie realizacji
programu praktyki

Projekt, Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Prezentacja

Egzamin, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Kolokwium,
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Sprawozdanie

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego
Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Kolokwium, Prezentacja

Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Wykonanie
projektu

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IMELIA_WO05, IME1IA_WO08, IME1A_U04, IME1A_KO05

IMELA W05, IMEIA_W06, IMEIA W11, IMEIA W13,
IMELIA W10, IMEIA_W08, IME1IA_UO1, IME1A UOS5,
IMELA_U08, IME1A U20, IME1A_U02, IME1A U14,
IMELA_U03, IME1A_U11, IME1A_U12, IME1A_U13,
IMELA_U15, IMELA_KO02, IMELIA K04, IMELA K05,
IME1A K03

IME1A W12, IME1A_U15, IME1A_UO7, IME1A _UO09,
IME1A KO1, IME1A_K04

IME1A W06, IMEIA_WO07, IME1A W13, IMEIA_WO04,
IMEIA_W10, IME1IA_W12, IME1A_W15, IME1A_UOQ2,
IMEIA_U17, IMEIA_U19, IME1A U20, IME1A_UO1,
IME1A_UO5, IME1IA_U12, IME1A U14, IME1A UO3,
IME1A _U0O4, IME1A_U09, IME1A_KO04, IME1A K05

IMEIA_W15, IMEIA_W14, IMEIA_W16, IMEIA W17,
IME1A_U19, IME1A U02, IME1A U18, IME1A K04,
IME1A_K03

IMEIA_W12, IME1IA_U20, IME1IA_W13, IME1A_UO1,
IMELIA_UO02, IMEIA_U0O4, IME1A_UOS8, IME1A_U14,
IME1A_KO04

IMEIA_WO08, IMEIA_WO09, IME1IA_UO1, IME1IA_U02,
IME1A_U12, IME1A U16, IME1A U18, IME1A U10,
IMELA_U07, IME1A_U08, IME1A_U09, IME1A_U11,
IME1A_U13, IME1A_K02, IME1A K04

IMELIA_W10, IME1IA_U14, IME1A_KO5, IME1A_K04

IME1IA_W16, IME1A_KO6, IME1A_U18, IME1A_KO02

IMEIA_WO07, IME1IA_W12, IME1A_W13, IME1A_UO1,
IME1A_UO5, IMEIA_UO7, IME1A U14, IME1A_UQ6,
IME1A KO1, IME1A_KO08
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Sposoéb weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
Nazwa modutu zajec Forma zajec dydaktycznych osiagnietych przez studenta w ramach poszczegodinych Odniesienia do KEU
form zajec i dla catego modutu zajec

Inzynieria zarzadzania Wyktad, Zajecia seminaryjne Kolokwium, Projekt, Referat IMELIA_WO01, IME1IA_W17, IME1A_UO07, IME1A_WO5,
IMELIA_WO06

Uktady monitorowania urzadzen Wyktad, Cwiczenia projektowe,  Kolokwium IME1A W01, IMEIA_ W14

mechatronicznych Zajecia seminaryjne

Computer and Machine Vision Wyktad, Cwiczgnia Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie projektu, Sprawozdanie, IME1A W02, IMELIA_WO06, IME1A UO1, IME1A U02,

Systems laboratoryjne, Cwiczenia Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Zaangazowanie w prace IME1A UQ9, IME1A K04

projektowe zespotu, OdpowiedZ ustna, Prezentacja

Tworczos¢ w technice Wyktad, Zajecia seminaryjne Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Kolokwium, Prezentacja IME1A W16, IMELIA K06, IME1A U18, IME1IA K02

Struktury kompozytowe i ich Wyktad, Cwiczenia Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium IME1A W03, IMEIA_W13, IME1A W14, IMEIA_W12,

zastosowania laboratoryjne IME1A W11, IME1A_UO01, IME1IA_U13, IME1A U02,
IMELA_UO3, IMELIA_UO08, IME1A_U11, IME1A _KO5,
IME1A K02

Przedsiebiorczos¢ Wyktad, Zajecia seminaryjne Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie projektu, Kolokwium, IME1A W16, IME1A W18, IME1A_U01, IMEIA UO02,

Zaangazowanie w prace zespotu IME1A K06
Reinzynieria proceséw biznesowych  Wyktad, Zajecia seminaryjne Kolokwium, Prezentacja IME1A W13, IMEIA_W15, IME1A W17, IME1IA_U11,

IME1A U12, IME1A_U18, IME1IA_U20, IME1A K02,
IME1A KO3, IME1A_KO04, IME1A K06, IME1IA_K08

Projekt dyplomowy Praca dyplomowa Przygotowanie pracy dyplomowej IME1A W01, IMELIA W02, IME1IA W03, IMEIA W04,
IME1A W05, IME1A_WO06, IMEIA_WO07, IME1IA_W08,
IME1A W09, IMEIA_W10, IME1A W11, IMEIA_W12,
IME1A W13, IMEIA W14, IME1A W15, IMEIA W16,
IMEIA W17, IMEIA W18, IME1A UO0O4, IME1A UO3,
IME1A _UO1, IME1A_U02, IMELA_UO5, IME1A_UO06,
IME1A _UO7, IME1A_U08, IME1A_U09, IME1A_U10,
IME1A U11, IME1A U12, IME1A_U13, IME1A U14,
IME1A U15, IME1A Ul6, IME1A U17, IME1A U18,
IME1A U19, IME1A_U20, IMELA K01, IME1A_KO02,
IME1A KO3, IME1A_KO04, IME1A K05, IME1A_KO06,
IME1A KO7, IME1A K08

Komputerowe wspomaganie Wyktad, Cwiczgnia Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Wynik testu zaliczeniowego, IME1A W12, IME1A _UO1, IME1A UO8, IME1A UO03,
wytwarzania laboratoryjne, Cwiczenia Aktywnos¢ na zajeciach, Sprawozdanie, Zaangazowanie w prace IME1A KO1, IME1A KO3, IME1A K04
projektowe zespotu
Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére 26 /30

pozwalaja na ich uzyskanie



Sposoéb weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
Nazwa modutu zajec Forma zajec dydaktycznych osiagnietych przez studenta w ramach poszczegodinych Odniesienia do KEU
form zajec i dla catego modutu zajec

IMELIA_W15, IME1IA_UO3, IME1IA_UO4, IME1IA_KO3,

Seminarium dyplomowe Zajecia seminaryjne Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Prezentacja
IME1A KO7, IME1A K08

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére 27 /30

pozwalaja na ich uzyskanie



ECTS

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

taczna liczba punktéw ECTS, ktdéra student musi uzyska¢ w ramach:

zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia
zajec z zakresu nauk podstawowych wiasciwych dla danego kierunku studiéw

zajec o charakterze praktycznym, ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne, w tym zajec laboratoryjnych,
projektowych, praktycznych i warsztatowych

zajec podlegajacych wyborowi przez studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS
koniecznych do uzyskania kwalifikacji odpowiadajacych poziomowi ksztatcenia)

zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - w przypadku kierunkéw studiéow
przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki
spoteczne

zajec z jezyka obcego
praktyk zawodowych

zajec zwigzanych z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych
przyporzadkowany jest kierunek studiéw, w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS wymaganej do
ukonczenia studiéw na danym poziomie, z uwzglednieniem udziatu studentéw w zajeciach przygotowujacych do
prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziatu w tej dziatalnosci (dotyczy tylko studidéw o profilu
ogdlnoakademickim)

zajec ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS wymaganej do

ukonczenia studiéw na danym poziomie (dotyczy tylko studidéw o profilu praktycznym)

taczna liczba punktéw ECTS

191
55

78

64

144
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Szczegotowe zasady realizacji programu studiow ustalone przez dziekana wydziatu
(tzw. zasady studiowania)

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna

Zasady wpisu na kolejny semestr

Okresla Regulamin Studiéw Akademii Gérniczo-Hutniczej im. Stanistawa Staszica w Krakowie

Zasady wpisu na kolejny semestr studiéow w ramach tzw. dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS

Wopis na kolejny semestr otrzymuja studenci, ktérych deficyt punktdw ECTS nie przekracza dopuszczalnego deficytu:
Przy wpisie na semestr 2 - 7 ECTS

Przy wpisie na semestr 3 - 9 ECTS

Przy wpisie na semestr4i5 - 15 ECTS

Przy wpisie na semestr 6 - 9 ECTS

Przy wpisie na semestr 7 - 0 ECTS

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS

9

Organizacja zaje¢ w ramach tzw. blokéw zajec (tj. taka organizacja przedmiotéw lub poszczegdinych form
zajed, ktéra zaktada odstepstwa od cyklicznosci prowadzenia zaje¢ w poszczegdinych tygodniach w danym
semestrze studiow)

Na studiach pierwszego stopnia kierunku Inzynieria mechatroniczna, nie ma tzw. blokéw zajec

Semestry kontrolne

3,6

Zasady odbywania studiow wedtug indywidualnej organizacji studiow

Studia indywidualne prowadzone sg pod opiekg naukowa samodzielnego pracownika naukowego.

Mozliwos¢ rozpoczecia studiéw od 4-o semestru.

Wymagana $rednia ocena z ukohczonych semestréw przynajmniej 4.5, wskazane jest posiadanie dodatkowych osiagniec (publikacje,
praca w kole naukowym, dziatalno$¢ spoteczna, nagrody, wyréznienia).

Program studiéw indywidualnych moze sie sktada¢ sie modutéw zawartych w zatwierdzonych planach studiéw oraz indywidualnych
modutdéw niezatwierdzonych.

Program niezatwierdzonych indywidualnych modutéw zatwierdza Rada Wydziatu.

Program studiéow zatwierdza dziekan.

Warunki realizacji praktyk zawodowych, w tym w szczegdlnosci system kontroli praktyk i ich zaliczania

Student wybierajacy sie na praktyke powinien przygotowac:

* Imienny list polecajacy (intencyjny),

* Projekt Porozumienia o przeprowadzeniu praktyki lub projekt Porozumienia o przeprowadzeniu praktyki nieptatnej

Wszystkie potrzebne dokumenty potwierdza Petnomocnik Dziekana ds. praktyk studenckich.

Zaliczenia praktyki przeprowadza opiekun profilu lub kierunku studiéw, ewentualnie jego petnomocnik ds. praktyk na podstawie
zaswiadczenie o odbyciu praktyki oraz sprawozdanie z przebiegu praktyki

Szczegotowe zasady realizacji programu studiéw ustalone przez 29/30
dziekana wydziatu



Zasady obieralnosci modutéw zajec

Zasady obieralnosci poszczegélnych modutéw zajec sg okreslone w Sylabusie kierunku Inzynieria mechatroniczna

Zasady obieralnosci sciezek ksztatcenia, sciezek dyplomowania lub specjalnosci albo kwalifikacji na nie

Na studiach pierwszego stopnia kierunku Inzynieria mechatroniczna, nie ma sciezek, profili i specjalnosci.

Warunki i wymagania zwiazane z przygotowaniem projektéw dyplomowych i prac dyplomowych oraz realizacja
procesu dyplomowania

Dyplomowanie jest przeprowadzane zgodnie z paragrafami 25, 26 i 27 Regulaminu studiéw Akademii Gérniczo-Hutniczej im. Stanistawa
Staszica w Krakowie
Studenci zdajg egzamin dyplomowy, przygotowujg i bronig prace inzynierska.

Zasady ustalania ogdélnego wyniku ukonczenia studiéow
0gdlny wynik ukonhczenia studidéw jest wyliczany jako suma: 0,6*srednia ocen uzyskanych w okresie studiéw + 0,3*kofcowa ocena

pracy dyplomowej + 0,1*ocena z egzaminu dyplomowego.

Inne wymagania zwiazane z realizacja programu studiéw wynikajace z Regulaminu studiéw albo innych
przepiséw obowiazujacych w Uczelni

Szczegotowe zasady realizacji programu studiéw ustalone przez 30/30
dziekana wydziatu



