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Charakterystyka kierunku

Informacje podstawowe

Nazwa wydziatu: Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
Nazwa kierunku: Cyfryzacja Przemystu

Poziom: Studia inzynierskie | stopnia

Profil: Ogdlnoakademicki

Forma: Stacjonarne

Klasyfikacja ISCED: 0715

Liczba punktédw ECTS konieczna do ukohczenia studiéw na danym poziomie: 210

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier

Termin rozpoczecia cyklu: 2025/2026, semestr zimowy

Czas trwania studiow (liczba semestrow): 7

Dziedzina/-y nauki, do ktérej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktdrej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dyscyplina Udziat procentowy ECTS
Inzynieria mechaniczna 55% 116
Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 25% 52
Informatyka techniczna i telekomunikacja 20% 42

Wskazanie zwiazku kierunku studidéw ze strategia rozwoju AGH oraz misja AGH

Priorytetem Uczelni jest realizacja zadah wkomponowanych w tréjkat wiedzy: ksztatcenie - badania naukowe - innowacje. Akademia
Gérniczo-Hutnicza jest uniwersytetem technicznym, w ktédrym nauki Sciste maja bardzo silng reprezentacje i stanowig podstawe rozwoju
szerokiego spektrum nauk stosowanych przy stopniowo wzrastajacej roli nauk spotecznych i humanistycznych. Zgodnie ze Swiatowymi
trendami rozwoju tworzymy nowe kierunki ksztatcenia, ale zachowujemy klasyczne, niezbedne do prawidtowego rozwoju nauki, techniki
oraz gospodarki naszego kraju.

Priorytetem strategii WIMiR w obszarze ksztatcenia jest wysoka jako$¢ procesu ksztatcenia oraz wypracowanie jak najlepszej pozycji w
tworzacej sie Europejskiej Przestrzeni Szkolnictwa Wyzszego, w tym umiedzynarodowienie ksztatcenia.

Najwazniejsze cele Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki w zakresie ksztatcenia:

ksztatcenie studentéw o wysokich kwalifikacjach zawodowych, mobilnych i przedsiebiorczych zaréwno podczas studiéw, jak i w
pracy zawodowej, a takze ksztattowanie ich odpowiedzialnosci obywatelskiej,

przygotowanie absolwentéw do procesu ksztatcenia przez cate zycie, w warunkach silnej konkurencyjnosci zawodowej,
aktywne wspéttworzenie i rozwijanie Europejskiego Obszaru Szkolnictwa Wyzszego,

ksztatcenie dla potrzeb stale zmieniajgcego sie rynku pracy,

dalsze rozwijanie jakosci na wszystkich trzech poziomach ksztatcenia.
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Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw potrzeb spoteczno-gospodarczych oraz zgodnosci
zaktadanych efektéw uczenia sie z tymi potrzebami

Transformacja cyfrowa ma ogromny wptyw na gospodarke, spoteczenstwo, otoczenie biznesowe i administracje publiczng na catym
Swiecie. W odniesieniu do przemystu, transformacja cyfrowa czyli cyfryzacja przemystu nazywana jest potocznie czwartg rewolucja
przemystowa i obejmuje szereg zagadnien - od kontroli jakosci po planowanie, prognozowanie i projektowanie produktéw. Producenci
korzystajg z systeméw sztucznej inteligencji, aby zmienia¢ sposéb dziatania fabryk na masowa skale i uzyska¢ skokowy wzrost
efektywnosci.

Fenomen transformacji cyfrowej wigze sie z trzema zjawiskami:

e zapewnieniem statej komunikacji miedzy pracownikami a urzadzeniami i urzgdzeniami miedzy soba,

e coraz czesciej wdrazanymi innowacjami przetomowymi, ktére pozwalajg na skokowe zwiekszanie sprawnosci i efektywnosci
funkcjonowania systemu spoteczno-gospodarczego,

® osiggnieciem takiego rozwoju maszyn, iz zyskuja one zdolno$¢ do autonomicznego zachowania dzieki wykorzystywaniu w
procesie ich sterowania ,sztucznej inteligencji”.

Kierunkowe efekty uczenia zostaty skonstruowane tak, aby absolwent nabyt wiedze i umiejetnosci w zakresie sztucznej inteligencji,
przetwarzania i analizy duzej ilosci danych, chmury obliczeniowej, rzeczywistosci wirtualnej i rozszerzonej, automatyki, robotyki,
autonomicznych maszyn i urzadzen, cyberbezpieczenstwa, tancuchéw dostaw, symulacji cyfrowych blizniakéw, 10T oraz technologii
addytywnych.

Na podstawie raportu ,,Monitor Transformacji Cyfrowej Biznesu”, ponad 46% firm oddelegowuje pracownikéw stricte do zadan
zwigzanych z cyfryzacjg, a duze lub bardzo duze przekonanie o gotowosci pracownikéw na zmiany zwigzane z cyfryzacjg wyraza 1/3
przedstawicieli firm. 20% firm w Polsce posiada dokument dotyczacy strategii transformacji cyfrowej. W najblizszym czasie wzrost
zatrudnienia w obszarze cyfryzacji planuje 10% firm, a 21% zamierza zwiekszy¢ wydatki na ten cel. Rozwigzania chmurowe wdrozyto juz
blisko 2/3 badanych firm, a 39% pozostatych planuje zrobi¢ to w ciggu 12 miesiecy. Prawie potowa badanych organizacji korzysta z
narzedzi klasy ERP oraz Business Intelligence. 29% firm posiada wyodrebniony dziat lub zespét ds. cyberbezpieczenstwa.

Prezesi najwiekszych spétek na swiecie uwazaja transformacje cyfrowg oraz powiazana z nig sztuczng inteligencje za absolutny game
changer biznesu. Jest to z pewnosciag pierwsza technologia, ktéra bedzie w takim stopniu oddziatywaé na wszystkie gatezie gospodarki.
Szerokie zastosowanie sztucznej inteligencji w przemysle, wptynie w istotny sposéb na plany inwestycyjne Swiatowych lideréw.

Dlatego koncepcja ksztatcenia na kierunku Cyfryzacja Przemystu WIMIR jest Scisle powigzana z wymaganiami otoczenia gospodarczego.
Zaproponowany program studidéw i sposdb realizacji procesu ksztatcenia sg w duzej mierze efektem wspdtpracy i dyskusji z kadra
inzynierska oraz kadrag zarzadzajaca przedsiebiorstwami i instytucjami. Wspétpraca z przedsiebiorstwami produkcyjnymi ma réwniez
wymiar materialny w postaci stanowisk laboratoryjnych, wyposazonych przez firmy produkujgce uktady automatyki i robotyki. Duza role
odgrywaja takze konsultacje z absolwentami wydziatu z innych pokrewnych kierunkéw ksztatcenia, dotyczace przydatnosci nabytej w
czasie studiéw wiedzy i umiejetnosci oraz potrzeb wynikajacych ze zmieniajgcego sie rynku pracy. Umiejetne potaczenie wielu watkow w
procesie nauczania daje w efekcie nowoczesne, pro-przemystowe ksztatcenie inzynieréw w zakresie cyfryzacji przemystu.

Duze znaczenie w rozwoju kontaktéw z otoczeniem spoteczno-gospodarczym petni dziatajgca w ramach wydziatu Rada Spoteczna
Wydziatu. Zostata ona powotana do konsultacji decyzji dotyczacych planédw rozwojowych Wydziatu, wspéttworzenia zaréwno programéw
nauczania, jak i organizacji praktyk studenckich oraz szeroko rozumianej promocji Wydziatu. Do Rady Spotecznej zaproszonych zostato
wielu przedstawicieli przemystu i biznesu, w wiekszosci absolwentdw AGH, z ktérych znaczna czes¢ ukohczyta Wydziat Inzynierii
Mechanicznej i Robotyki.

Sciezki ksztatcenia - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Sciezki dyplomowania - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nie dotyczy.

Nazwy specjalnosci w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwa [pl] Nazwa [en]
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Ogoalne informacje o programie studiow

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu

0gdlne informacje zwigzane z programem studiow (ogdlne cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudnienia,
typowe miejsca pracy i mozliwosci kontynuacji ksztatcenia przez absolwentow)

Absolwent kierunku studiéw Cyfryzacja Przemystu posiada wiedze i umiejetnosci niezbedne do efektywnej transformacji cyfrowej
przedsiebiorstw z uzyciem nowoczesnych narzedzi i technologii ukierunkowanych na maksymalizacje sukcesu biznesowego. Absolwent
tego kierunku posiada réwniez wiedze i umiejetnosci niezbedne do eksploatacji i utrzymania przedsiebiorstw pracujacych zgodnie ze
standardem przemystu ujmowanego tez szerzej jako przemyst przysztosci. Program studiéw zostat zaprojektowany w oparciu o
najnowsze dostepne technologie cyfrowe, stanowigce filary postepu technologicznego. Ksztatcenie na kierunku Cyfryzacja Przemystu
koncentruje sie na zdobywaniu wiedzy i umiejetnosci z zakresu automatyki, robotyki, informatyki, sztucznej inteligencji, systemoéw
wbudowanych, systeméw CAD/CAM/CAE, systemdw ERP i CRM, projektowania systemdw informatycznych, zarzadzania projektami IT
oraz podstawami zarzadzania przedsiebiorstwem.

Absolwent kierunku studiéw Cyfryzacja Przemystu bedzie posiadat umiejetnosci takie, jak:

Zrozumienie strategii i metod zarzadzania cyfryzacja w przedsigebiorstwach.

Znajomos$¢ podstaw automatyki i robotyki oraz ich zastosowania w kontekscie cyfryzacji.

Umiejetnos¢ projektowania systemoéw informatycznych.

Znajomos¢ systemdéw CAD/CAM/CAE oraz ich zastosowania w praktyce.

Znajomos¢ systemow ERP i CRM oraz ich roli w procesie cyfryzacji.

Aplikacje sztucznej inteligencji do gospodarki, zycia codziennego spoteczenstwa, otoczenia biznesowego i administracji
publicznej.

Umiejetnos¢ wykorzystania systeméw wbudowanych w celu osiagniecia sukcesu biznesowego.

e Zrozumienie znaczenia zarzadzania projektami IT oraz podstaw zarzadzania przedsiebiorstwem.

Program studiéw na kierunku Cyfryzacja Przemystu sktada sie z siedmiu semestréw. W trakcie studiéw studenci zdobywaja praktyczne
umiejetnosci poprzez realizacje projektéw oraz praktyk zawodowych. Zajecia praktyczne pozwalajg na podniesienie kompetencji
zawodowych oraz na zdobycie szeregu umiejetnosci miekkich utatwiajacych prace w zespotach.

Program studiéw obejmuje réwniez przygotowanie do pisania pracy dyplomowe;.
Absolwent studiéw | stopnia posiada wiedze z zakresu:

analizy matematycznej, algebry oraz rachunku prawdopodobienstwa,
algorytmoéw i struktur danych,

fizyki ze szczegdinym uwzglednieniem mechaniki, elektrotechniki i elektroniki,
sztucznej inteligencji Al,

przemystowego internetu rzeczy,

symulacji cyfrowej obiektdw i procesdéw, cyfrowych blizniakéw,
cyberbezpieczenstwa,

cloud computing - chmury obliczeniowej,

integracji systemoéw (dostaw logistyki), tancuchéw dostaw,
automatyki i robotyki,

rzeczywistosci wirtualnej, rozszerzonej, mieszanej,
predykcyjnego utrzymania ruchu (predictive maintenance),
zarzadzania danymi, baz danych,

analizy, identyfikacji i przetwarzania sygnatéw oraz obiektéw,
przetwarzania duzej ilosci danych,

technologii addytywnych,

pomiaréw wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych,
modelowania matematycznego procesow i obiektow,

dziatania elementéw i uktadéw automatyki,

programowania,

mechanizméw i konstrukcji robotéw.
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Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéow wnioskéw z analizy wynikéw monitoringu karier
zawodowych studentéw i absolwentéw

Osrodek Monitorowania Kadry Zawodowej Centrum Karier AGH na biezaco analizuje losy zawodowe absolwentéw. Absolwenci AGH sg
ankietowani kilkukrotnie po zakonczeniu studiéw. Na podstawie raportéw z tych badan analizowany jest rozklad zatrudnienia
absolwentéw, badane sj ich silne i stabe strony. Uwagi ankietowanych absolwentéw sa analizowane a sugerowane zmiany po
konsultacjach sg wdrazane do programéw kierunku. Mogg one dotyczy¢ nowych zajec lub zmian w programach juz istniejacych
modutéw lub sposobie ich realizacji. Moze to by¢ np. zmiana uczonego oprogramowania, uzywanego w trakcie laboratoriéw sprzetu,
liczby godzin kontaktowych itp. Raporty sporzadzane z tych badan sg corocznie przekazywane wtadzom uczelni i wydziatéw i na ich
podstawie proponowane sg zmiany w syllabusach poszczegélnych kierunkéw i przedmiotéw.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw wymagan i zalecen komisji akredytacyjnych, w
szczegolnosci Polskiej Komisji Akredytacyjnej i Srodowiskowych komisji akredytacyjnych

Komisje akredytacyjne oceniajgce pozostate kierunki na Wydziale (Polska Komisja Akredytacyjna, Komisja Akredytacyjna Uczelni
Technicznych) zawsze bardzo wysoko oceniaty poziom ksztatcenia. Zostato to szczegdlnie podkreslone przez nadanie certyfikatu
doskonatosci "otwarty na Swiat". Kieruek Cyfryzacja Przemystu jest rozwinieciem oferty dydaktycznej WIMIR w zakresie nowych
technologii w inzynierii mechanicznej i wykorzystaniem podkreslanej przez komisje dobrej wspdtpracy Wydziatu z otoczeniem spoteczno-
gospodarczym.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiow przyktadéw dobrych praktyk

W trakcie studiéw uczestnicy poszczegdlnych kurséw sg ankietowani i oceniajg wyktadowcédw oraz inne osoby prowadzace poszczegdlne
moduty. Ankiety te sg anonimowe i sg wykonywane przez osoby nie zwigzane z danym modutem. Wyniki s opracowane przez osrodek
centralny i przekazywane zaréwno osobie prowadzacej modut jak i Wtadzom Dziekanskim. Jesli zachodzi koniecznos¢ podejmowane sg
dziatania naprawcze.

Informacja na temat wspodtdziatania w zakresie przygotowania programu studiow z interesariuszami
zewnetrznymi, w szczegodlnosci stowarzyszeniami i organizacjami zawodowymi, spotecznymi

Duze znaczenie dla rozwoju kontaktéw z otoczeniem spoteczno-gospodarczym petni dziatajgca w ramach wydziatu Rada Spoteczna
Wydziatu. Zostata ona powotana do konsultacji decyzji dotyczacych planéw rozwojowych Wydziatu, korekt programéw nauczania,
organizacji praktyk studenckich oraz szeroko rozumianej promocji. W sktad Rady Spotecznej wchodzi wielu przedstawicieli przemystu i
biznesu, w wiekszosci absolwentéw AGH, z ktérych znaczna czes¢ studiowata na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Robotyki. Tym
bardziej cenne sa uwagi cztonkédw Rady i tym wazniejsze sg jej spostrzezenia w sprawach rozwoju Wydziatu, Kierunku i programéw
studiow.

Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych

Student ma obowigzek odbycia cztero-tygodniowej praktyki zawodowej, ktérg realizuje w trakcie letniej przerwy w 6 semestrze studidw.
Kazdy student realizuje praktyke indywidualnie w wybranym przez siebie zaktadzie, ktérego dziatalnos¢ zwigzana jest ze studiowanym
kierunkiem. Najczesciej studenci uczestnicza w praktykach w przedsiebiorstwach zlokalizowanych na terenie wojewddztwa
Matopolskiego. Chetnie wybierane stanowiska stazowe to automatyk, programista, pomiarowiec, konstruktor, projektant, pracownik
utrzymania ruchu.
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Warunki rekrutacji na studia

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Warunkiem przystapienia do rekrutacji jest ukonczenie szkoty ponadpodstawowej i ztozenie egzaminu maturalnego z wynikiem
pozytywnym. Od kandydatéw oczekuje sie dobrej znajomosci przedmiotdw Scistych takich jak matematyka, fizyka oraz szerokiej wiedzy
z zakresu techniki i informatyki. Mile widziani sa laureaci olimpiad z przedmiotéw Scistych i technicznych.

Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatéw oraz finalistéw olimpiad stopnia centralnego, a takze
laureatéw konkurséw miedzynarodowych oraz ogdélnopolskich

Rekrutacja jest prowadzona zgodnie z Uchwatg Senatu AGH - w sprawie warunkéw i trybu rekrutacji na pierwszy rok studidéw pierwszego
i drugiego stopnia w danym roku akademickim.

Przewidywany limit przyje¢ na studia wraz ze wskazaniem minimalnej liczby oséb przyjetych, warunkujacej
uruchomienie edycji studiéw

Minimalna liczba studentéw: 15
Maksymalna liczba studentéw: 60

Warunki rekrutacji na studia 7132



Efekty uczenia sie

Kierunek : Cyfryzacja Przemystu

Wiedza

Symbol KEU

CPR1A W01

CPR1A_WO02

CPR1A_WO03

CPR1A W04

CPR1A_ W05

CPR1A_WO06

CPR1A W07

CPR1A_WO08

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

Ma uporzadkowana wiedze w zakresie analizy matematycznej, w szczegdlnosci: rachunku
rézniczkowego i catkowego funkcji jednej zmiennej oraz jego zastosowan, réwnan
rézniczkowych zwyczajnych, rachunku rézniczkowego i catkowego funkcji wielu zmiennych
oraz jego zastosowan. Ma uporzagdkowanga wiedze w zakresie: elementéw algebry i algebry
liniowej - elementdw logiki - geometrii analitycznej w R2 i R3 - elementéw matematyki
dyskretnej. Ma uporzadkowanga wiedze w zakresie probabilistyki, w szczegdlnosci: - rachunku
prawdopodobienstwa - statystyki matematyczne;.

Ma wiedze w zakresie fizyki klasycznej, w szczegdlnosci: podstawowa wiedze na temat
ogélnych zasad fizyki, wielkosci fizycznych, oddziatywan fundamentalnych, uporzadkowana
wiedze z mechaniki punktu materialnego i bryty sztywnej, ruchu drgajacego i falowego,
termodynamiki, fizyki statystycznej, elektrycznosci, magnetyzmu, optyki. Ma wiedze na
temat zasad przeprowadzania i opracowania wynikéw pomiardéw fizycznych, rodzajéw
niepewnosci pomiarowych i sposobdw ich wyznaczania.

Ma uporzadkowang wiedze na temat elektrycznych uktadéw napedowych stosowanych w
przemysle (w tym robotyce) w szczegdinosci: rodzajéw i wtasnosci silnikéw i sitownikdw
elektrycznych, elektrycznych uktadéw sterujacych silnikami i sitownikami, zasilaczy. Zna
podstawy analizy obwodéw elektrycznych. Ma wiedze w zakresie zasady dziatania czynnych i
biernych elementéw elektronicznych oraz podstawowych czwérnikéw elektrycznych.

Ma uporzadkowang wiedze na temat architektury komputerdéw i funkcjonalnosci systemu
operacyjnego. Ma uporzadkowang wiedze na temat modeli sieci OSI i TCP/IP. Ma wiedze w
zakresie urzadzen sieciowych i bezpieczenstwa sieci oraz urzadzen loT. Ma wiedze w zakresie
algorytméw, struktur danych, baz danych i wybranych jezykdw programowania. Zna zasady
tworzenia bezpiecznego oprogramowania oraz weryfikacji poziomu bezpieczenstwa aplikacji i
systemdw informatycznych zwtaszcza w rozwigzaniach przemystowych. Ma wiedze na temat
komputerowych narzedzi wspomagajacych projektowanie i analize uktadéw automatyki i
robotyki, w tym uktadéw MES, ERP, SCADA, CAD/CAM/CAE. Ma uporzadkowang wiedze w
zakresie tworzenia blizniakéw cyfrowych oraz wykorzystania elementéw sztucznej inteligencji
w automatyce i robotyce. Zna sieci neuronowe i mechanizmy doboru uczenia maszynowego
do danego zadania przemystowego.

Ma wiedze w zakresie mechaniki oraz teorii mechanizméw i maszyn w tym konstrukgji
robotéw, konieczng do rozumienia budowy i zasady dziatania i projektowania prostych i
ztozonych uktadéw mechanicznych. Ma uporzadkowang wiedze na temat budowy i
programowania robotéw przemystowych. Zna zasady doboru typu robota (w tym roboty
mobilne i autonomiczne) do zadania przemystowego.

Ma wiedze na temat modelowania podstawowych struktur obiektéw, w szczegdlnosci: zna
podstawowe modele obiektdw, zna metody wyznaczania parametréw statycznych i
dynamicznych obiektu, zna sposoby opisu liniowych i nieliniowych obiektéw SISO i MIMO, zna
metody opisu modeli dyskretnych i ciggtych. Ma wiedze na temat rodzajéw i struktur
podstawowych uktaddw sterowania, w szczegdlnosci: zna podstawowe struktury uktadéw
sterowania i regulacji, zna zasady syntezy uktadéw sterowania w oparciu o wybrane metody,
Zna sposoby oceny jakosci regulacji, wie co to jest stabilnos¢ uktadu, zna metody oceny
stabilnosci. Ma wiedze na temat struktur uktadéw automatyki w tym zna warstwy i ich
funkcje: sterowanie bezposrednie, sterowanie nadrzedne.

Ma wiedze na temat sposobu dziatania elementéw sktadowych uktadéw automatyki
stosowanych w automatyzacji i robotyzacji proceséw przemystowych. Ma uporzadkowang
wiedze na poziomie srednio zaawansowanym w zakresie budowy uktadéw cyfrowych
stosowanych w przemysle w szczegélnosci: - liczniki, transkodery, itp. Zna budowe i zasade
dziatania uktadéw mikroprocesorowych wraz z uktadami peryferyjnymi, zna budowe i zasade
dziatania sterownikéw i komputeréw przemystowych (PLC, PAC) wraz z uktadami wejsciowymi
i wyjsciowymi. Ma wiedze w zakresie doboru i programowania uktadéw wizyjnych w
zastosowaniach przemystowych.

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiektédw i systeméw
technicznych.

Symbol CEU
P6S WG_A

P6S WG_A

P6S WG_A

P6S_WG_A

P6S_WG_A

P6S_ WG A

P6S WG_A

P6S_ WG A Inz
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Symbol KEU

CPR1A_ W09

Umiejetnosci

Symbol KEU

CPR1A_UO1

CPR1A _U02

CPR1A_UO3

CPR1A _U04

CPR1A_U05

CPR1A_U06

CPR1A_UO7

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

Zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywidualnej
przedsiebiorczosci.

Kierunkowe efekty uczenia sie

Umie postugiwac sie regutami scistego, logicznego myslenia w analizie proceséw fizycznych i
technicznych. Potrafi wykorzystaé poznany aparat matematyczny do opisu i analizy
podstawowych zagadnien fizycznych i technicznych, w szczegdlnosci: umie wykorzystac
rachunek rézniczkowy do obliczen przyblizonych, umie stosowac rachunek rézniczkowy i
catkowy do zagadnien fizyki i nauk technicznych, umie korzystaé¢ z rachunku macierzowego -
umie korzystac z rachunku wektorowego, umie rozwigzywac podstawowe typy réwnan
rézniczkowych opisujacych zjawiska fizyczne, umie stosowac opis analityczny krzywych i
powierzchni w R3. Potrafi zastosowac wiedze z zakresu probabilistyki do analizy danych
doswiadczalnych, w szczegdlnosci: umie wyznacza¢ parametry zmiennych losowych i
rozumie ich znaczenie, zna typowe rozktady zmiennych losowych - umie korzysta¢ z
podstawowych metod wnioskowania statystycznego.

Potrafi wykorzysta¢ poznane zasady i metody fizyki oraz odpowiednie narzedzia
matematyczne do rozwigzywania typowych zadan z mechaniki, termodynamiki, fizyki
statystycznej, elektrycznosci, magnetyzmu, optyki. Potrafi przeprowadzi¢ podstawowe
pomiary fizyczne oraz opracowac i przedstawic¢ ich wyniki, w szczegdlnosci: potrafi zbudowac
prosty uktad pomiarowy z wykorzystaniem standardowych urzadzeh pomiarowych, zgodnie z
zadanym schematem i specyfikacja. Potrafi wyznaczy¢ wyniki i niepewnosci pomiaréw
bezposrednich i posrednich, potrafi dokona¢ oceny wiarygodnosci wynikéw pomiaréw i ich
interpretacji w kontekscie posiadanej wiedzy fizyczne;j.

Potrafi sformutowac algorytm i napisaé program oraz zaimplementowa¢ na wybrany uktad
cyfrowy. Potrafi wykorzysta¢ komputerowe narzedzia wspomagania projektowania uktadéw
automatyki. Potrafi zapisa¢ modele liniowe i nieliniowe obiektéw sterowania wystepujacych w
przemysle. Potrafi sformutowa¢ modele dyskretne i ciggte obiektéw. Potrafi wyznaczy¢
parametry oraz charakterystyki statyczne i dynamiczne obiektdw. Potrafi zapisa¢ zadanie
proste i odwrotne kinematyki. Potrafi dobrac i zaprogramowac roboty przemystowe w tym
mobilne i autonomiczne.

Potrafi zaprojektowad uktad sterowania wraz z doborem wiasciwych czujnikéw,
przetwornikéw, uktadéw wykonawczych, uktadéw mocy, uktadéw przetwarzajacych i
zabezpieczajacych z uwzglednieniem ich wtasnosci statycznych i dynamicznych. Potrafi
oceni¢ jakos¢ uktadu sterowania. Potrafi wyznaczy¢ parametry i charakterystyki statyczne i
dynamiczne uktadéw regulacji. Potrafi dobra¢ parametry regulatoréw. Potrafi oceni¢
stabilno$¢ uktadu sterowania.

Potrafi optymalizowad prace systemu operacyjnego. Potrafi diagnozowac i rozwigzywac
problemy sieciowe i wymiany danych w szczegdlnosci w urzadzeniach przemystowych.
Potrafi zapewni¢ cyberbezpieczenstwo i ochrone danych.

Potrafi zaprogramowac uktad mikrokontrolera, w tym PLC, w celu realizacji zadanych celéw.
Potrafi napisa¢ kod programu w wybranych jezykach programowania, w tym przesyta¢ dane
w sieciach komunikacyjnych z wykorzystaniem baz danych. Potrafi utworzy¢ cyfrowego
blizniaka oraz zaprojektowad uktad oparty o sztuczna inteligencje np.: sie¢ neuronowa do
danego zadania w zakresie automatyki i robotyki. Potrafi korzysta¢ z narzedzi wspierajgcych
prace inzyniera zgodnymi z filarami Przemystu 4.0.

Potrafi wykorzystywa¢ konstrukcje gramatyczne, frazeologie i stownictwo pozwalajgce na
zrozumienie tekstow o charakterze ogéinym, opisujgcych wspétczesne zjawiska
ekonomiczno-spoteczne, o charakterze akademickim i branzowym oraz pozwalajace na dos¢
ptynne i spontaniczne porozumiewanie sie w Srodowisku akademickim i zawodowym.
Rozumie dtuzsze, nawet skomplikowane wypowiedzi pisemne i ustne, przyktadowo wyktady i
prezentacje pod warunkiem, ze dotycza kwestii branzowych i spraw biezacych oraz potrafi
interpretowad uzyskane wiadomosci. Potrafi przedstawia¢ w sposéb przejrzysty swoje wnioski
i opinie dotyczace tematéw ogélnych, akademickich i zawodowych w formie pisemne;j i
ustnej. Potrafi przygotowac prezentacje ustng na tematy akademickie i branzowe oraz dos¢
ptynnie i spontanicznie bra¢ udziat w dyskusjach, réwniez w srodowisku zawodowym. Potrafi
napisa¢ zrozumiaty tekst informacyjny i argumentacyjny o tematyce ogélnej i branzowej,
prowadzi¢ korespondencje typowa dla srodowiska pracy oraz korzysta¢ samodzielnie z
materiatéw dydaktycznych. Student postuguje sie jezykiem obcym na poziomie B2 ESOK].

Symbol CEU

P6S_WK_A,

P6S_WK_A Inz

Symbol CEU

P6S_UW A

P6S_UW A

P6S_UW_A

P6S_UW_A

P6S_UW_A

P6S_UW_A

P6S_UK A
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Symbol KEU Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol CEU

Potrafi planowad i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe, P6S_UW_A Inz 01
interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski; przy identyfikacji i formutowaniu

specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: - wykorzystywa¢ metody

analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, - dostrzegad ich aspekty systemowe i

pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, - dokonywaé wstepnej oceny ekonomiczne;j

proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich; - dokonywac krytycznej

analizy sposobu funkcjonowania istniejacych rozwigzan technicznych i oceniac te

rozwigzania.

CPR1A_UO8

Potrafi projektowac - zgodnie z zadang specyfikacja - oraz wykonywac typowe dla kierunku P6S_UW_A Inz_02
CPR1A_U0O9 studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowa¢ procesy, uzywajgc odpowiednio
dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw.

Potrafi pracowad indywidualnie i w zespole, odpowiednio planujac prace i korzystajac z P6S_UO_A
CPR1A_U10 Py
- adekwatnych zrédet
CPR1A U1l Potrafi dostrzec zmiany zachodzace w studiowanej dziedzinie i posiada umiejetnos¢ P6S_UU_A

samoksztatcenia

Kompetencje spoteczne

Symbol KEU Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol CEU
Posiada Swiadomos$¢ wptywu techniki na srodowisko i spoteczenstwo i jest gotéw do P6S_KK_A,
sterowania rozwoju w sposéb zréwnowazony. Jest gotéw do godnego reprezentowania P6S_KR_A

CPR1A KO1 zawodu i jego tradycji. Jest Swiadomy odpowiedzialnosci swej pracy i jej wptywu na innych

ludzi. Jest gotéw do przestrzegania zasad etyki zawodowej. Ma swiadomos$¢ pozytywnego
wptywu automatyzacji i robotyzacji proceséw przemystowych na srodowisko, otoczenie i
spoteczenstwo.

Jest gotdw do zarzadzania swojg karierg w tym zatozenia i prowadzenia wiasnego P6S_KO_A
CPR1A_KO02 przedsiebiorstwa. Potrafi kierowa¢ wtasnym rozwojem, dbac¢ o swéj rozwdj. Potrafi zadbac o
swoje prawa wlasnosci w procesie tworzenia innowacji.

Potrafi zarzadza¢ swoim czasem pracy i odpoczynku w celu zwiekszenia efektywnosci. Jest P6S_KO_A

CPR1A K03 gotéw do zarzadzania zespotami ludzkimi.

Efekty kierunkowe 10/32



Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi
efektami uczenia sie (KEU)

Kierunek : Cyfryzacja Przemystu

Wiedza
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie f()glrjneSIenla do
P6S_WG A Inz Absolwent zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzenh, obiektéow i CPR1A W08

systemoéw technicznych

P6S WK A Inz AbsoIV\(enF zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywidualnej CPR1A_ W09
- przedsiebiorczosci

Umiejetnosci
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie ggslesmnla do
Absolwent potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje CPR1A _UO08

komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski; przy identyfikacji i
formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: - wykorzystywac
P6S_UW A Inz_ 0 . o e .
1 - metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, - dostrzegac ich aspekty systemowe i
pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, - dokonywad wstepnej oceny ekonomicznej
proponowanych rozwiagzan i podejmowanych dziatan inzynierskich; dokonywa¢ krytyczne;j
analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych rozwigzan technicznych i oceniac te rozwigzania

Absolwent potrafi projektowac - zgodnie z zadang specyfikacjg - oraz wykonywac typowe dla ~ CPR1A_U09
P6S_ UW A Inz 0 . s h ) ; ) . }
- = =""=" kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowac¢ procesy, uzywajgc
odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatow

Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi 11/32
efektami uczenia sie (KEU)



Matryca pokrycia efektéow kierunkowych

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu

2025/2026/S/1i/IMiR/CPR/all

Przedmiot

Algebra

Programowanie w jezyku C/C++
Programowanie w jezyku Python

Algorytmy i struktury danych

Analiza matematyczna 1

Cyfrowe i analogowe elementy automatyki
Fizyka

Technologie wytwarzania i obrébki materiatéw

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Technologie addytywne
Podstawy mechaniki i dynamiki uktadéw fizycznych
Modelowanie numeryczne w srodowisku obiektowym

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Metody numeryczne

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

RCPRS.1i1P.00371.25
RCPRS.1i1K.18496.25
RCPRS.1i1K.01885.25
RCPRS.1i1K.00477.25
RCPRS.1i1P.02250.25
RCPRS.1i1K.18397.25
RCPRS.1i1P.00920.25
RCPRS.1i2K.18498.25

RCPRS.1i2J0.05110.25

RCPRS.1i2J0.02026.25

RCPRS.1i2K.18497.25
RCPRS.1i2P.18404.25
RCPRS.1i2K.18403.25

RCPRS.1i2J0.02182.25

RCPRS.1i2P.00475.25

Semestr
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1s
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1s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

CPR1A W01

x
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CPR1A_WO02

CPR1A_WO03

CPR1A_WO04

x

CPR1A_WO05

CPR1A_WO06

x

CPR1A_WO07

CPR1A_WO08

CPR1A_WO09

CPR1A_UO1

x

x

CPR1A_U02

x

CPR1A_UO3

x

CPR1A_UO4

CPR1A_UO5

CPR1A_U06

CPR1A_UO7

CPR1A_UO8

CPR1A_U09

CPR1A_U10

CPR1A U1l

CPR1A K01
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Przedmiot

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Matematyka dyskretna

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Komputerowe wspomaganie projektowania CAD/CAE/RE
Elektrotechnika

Cyfryzacja w Przemysle 4.0

Analiza matematyczna 2

Statystyka inzynierska

Podstawy automatyki

Podstawy robotyki

Metrologia i techniki pomiarowe

Technika mikroprocesorowa

Jezyki programowania sterownikéw przemystowych

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

RCPRS.1i2J0.02181.25

RCPRS.1i2K.00425.25

RCPRS.1i2J0.05075.25

RCPRS.1i2K.18402.25
RCPRS.1i2K.02457.25
RCPRS.1i2K.18405.25
RCPRS.1i2P.02263.25
RCPRS.1i4K.00046.25
RCPRS.1i4K.00069.25
RCPRS.1i4K.02338.25
RCPRS.1i4K.02305.25
RCPRS.1i4K.02298.25
RCPRS.1i4K.08632.25

RCPRS.1i4J0.05076.25

RCPRS.1i4)0.02183.25

RCPRS.1i4)0.02184.25

RCPRS.1i4J0.02027.25

Semestr

2s

2s

2s

2s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

CPR1A_WO1

CPR1A_WO02

CPR1A_WO03

CPR1A_W04

CPR1A_WO05

CPR1A_WO06

CPR1A_W07

CPR1A_WO08

CPR1A_WO09

CPR1A_UO1

CPR1A_U02

CPR1A_UO3

CPR1A_UO4

CPR1A_UO5

CPR1A_U0O6

CPR1A_UO7

x

CPR1A_UO8

CPR1A_U09

CPR1A_U10

CPR1A_Ull

CPR1A K01
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Przedmiot

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Robotyka rolnicza

Robotyka medyczna

Roboty kognitywne

Teoria systemdw - teoria sterowania
Cyfrowy blizniak

Przemystowe systemy sterowania
Bazy danych i narzedzia big data

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Systemy operacyjne, wbudowane i technologie I0T/ RT
Mechanika ptynéw
Hydrauliczne i pneumatyczne uktady przemystowe

Systemy wizyjne

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

RCPRS.1i4J0.05111.25

RCPRS.1i45.18499.25
RCPRS.1i45.18500.25
RCPRS.1i45.18501.25
RCPRS.1i8K.18425.25
RCPRS.1i8K.18426.25
RCPRS.1i8K.02296.25
RCPRS.1i8K.18427.25

RCPRS.1i8)0.05077.25

RCPRS.1i8)0.02185.25

RCPRS.1i8)0.02186.25

RCPRS.1i8)0.02028.25

RCPRS.1i8)0.02187.25

RCPRS.1i8K.18434.25
RCPRS.1i8K.00061.25
RCPRS.1i8K.18502.25

RCPRS.1i10K.00088.25

Semestr

w
(%]

3s

3s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

5s

CPR1A_WO1

CPR1A_WO02

CPR1A_WO03

CPR1A_W04

CPR1A_WO05

CPR1A_WO06

CPR1A_W07

CPR1A_WO08

CPR1A_WO09

CPR1A_UO1

CPR1A_U02

CPR1A_UO3

CPR1A_UO4

CPR1A_UO5

CPR1A_U0O6

CPR1A_UO7
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CPR1A_UO8
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Przedmiot

Sieci neuronowe i uczenie maszynowe

Cyberbezpieczenstwo - przemystowe systemy
bezpieczenstwa

Projektowanie instalacji przemystowej CAE EPLAN

Transmisja danych w sieciach komputerowych i
przemystowych

Analiza i przetwarzanie sygnatéw

Robotyka mobilna i roboty autonomiczne
Sterowanie adaptacyjne i optymalizacja
Optymalizacja i zarzadzanie procesami przemystowymi
Modelowanie proceséw produkcyjnych
Sztuczna inteligencja w przemysle

Praktyka zawodowa

Systemy modelowania i zarzagdzania produkcji
Predykcyjne utrzymanie ruchu

Zarzadzanie projektami

Systemy MES i SCADA

Monitoring systeméw energetycznych

Przetwarzanie danych z mobilnych systeméw
pomiarowych

Identyfikacja proceséw

Zaawansowane techniki uczenia maszynowego

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

RCPRS.1i10S.18438.25

RCPRS.1i10K.18439.25

RCPRS.1i10K.18440.25

RCPRS.1i10K.18441.25

RCPRS.1i10K.03111.25

RCPRS.1i10S.18503.25

RCPRS.1i10S.18504.25

RCPRS.1i10S.18505.25

RCPRS.1i10S.02391.25

RCPRS.1i10S.18506.25

RCPRS.1i200.00035.25

RCPRS.1i20K.18448.25

RCPRS.1i20K.18449.25

RCPRS.1i200.02919.25

RCPRS.1i20S.18507.25

RCPRS.1i205.18508.25

RCPRS.1i20K.06406.25

RCPRS.1i20K.18509.25

RCPRS.1i20S.18510.25

Semestr
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5s

5s

5s

5s

5s

5s

5s

5s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

CPR1A_WO1

x

CPR1A_WO02

CPR1A_WO03

CPR1A_W04

x

x

CPR1A_WO05

CPR1A_WO06

CPR1A_W07

CPR1A_WO08

CPR1A_WO09

CPR1A_UO1

CPR1A_U02

CPR1A_UO3

CPR1A_UO4

CPR1A_UO5

CPR1A_U0O6

x

CPR1A_UO7

CPR1A_UO8

CPR1A_U09

CPR1A_U10

CPR1A_Ull

CPR1A K01

x

x
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Przedmiot

Modele jezykowe LLM

Technologia rozpoznawania mowy

Kreatywne myslenie

Kompetencje miekkie w Srodowisku przemystowym
Projekt dyplomowy

Seminarium dyplomowe

Logistyka i intralogistyka

Kognitywistyka

Roboty humanoidalne

Cloud Computing

Virtual and mixed reality

Nondestructive testing and structural health monitoring

of structures
Virtual prototyping

Udziat w pracach badawczych w miedzynarodowych
zespotach

Suma (obowigzkowy):
Suma (fakultatywny):

Suma:

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

RCPRS.1i20S.18511.25

RCPRS.1i20K.18512.25

RCPRS.1i20HS.18513.25

RCPRS.1i20HS.18514.25

RCPRS.1i40K.00034.25

RCPRS.1i40K.00153.25

RCPRS.1i40K.18466.25

RCPRS.1i40S.07661.25

RCPRS.1i40S.18515.25

RCPRS.1i40S.15972.25

RCPRS.1i40S.18516.25

RCPRS.1i40S.18517.25

RCPRS.1i40S.18518.25

RCPRS.1i40S.18519.25

Semestr

7s

7s

7s

7s

7s

7s

7s

7s

CPR1A_WO1

10

3

13

CPR1A_WO02
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O v
X
X
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X X
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X X
9 14
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CPR1A_WO05
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CPR1A_W07
CPR1A_WO08

CPR1A_WO09

14 29 16 18 17 17 4

CPR1A UO1
CPR1A _U02
CPR1A_U03
CPR1A U04
CPR1A_UO5
CPR1A _U06

x

X

X X
X
X X
X X X
11 10 11 7 6 10
9 5 10 7 6 8
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X X
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Matryca charakterystyk efektow uczenia sie w odniesieniu do modutow zajec

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu

2025/2026/S/1i/IMiR/CPR/all

Przedmiot

Algebra

Programowanie w jezyku C/C++

Programowanie w jezyku Python

Algorytmy i struktury danych

Analiza matematyczna 1

Cyfrowe i analogowe elementy automatyki

Fizyka

Technologie wytwarzania i obrébki materiatéw

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Technologie addytywne

Podstawy mechaniki i dynamiki uktadéw fizycznych
Modelowanie numeryczne w $rodowisku obiektowym

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3

Metody numeryczne

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Kod

RCPRS.1i1P.00371.25
RCPRS.1i1K.18496.25
RCPRS.1i1K.01885.25
RCPRS.1i1K.00477.25
RCPRS.1i1P.02250.25
RCPRS.1i1K.18397.25
RCPRS.1i1P.00920.25
RCPRS.1i2K.18498.25
RCPRS.1i2J0.05110.25
RCPRS.1i2)J0.02026.25
RCPRS.1i2K.18497.25
RCPRS.1i2P.18404.25
RCPRS.1i2K.18403.25
RCPRS.1i2J0.02182.25

RCPRS.1i2P.00475.25

Semestr

1s

1s

1s

1s

1s

1s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

2s

P6S_WG_A

>

P6S_WG_A_Inz

P6S_WK A

P6S WK A Inz

P6S_UW_A

x

P6S_UK_A

P6S_UW_A_Inz_01

>

P6S_UW_A_Inz_02

>

P6S_UO A

P6S_UU_A

P6S_KK A

x

P6S_KR_A

x

P6S_KO_A

>
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Przedmiot

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Matematyka dyskretna

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3
Komputerowe wspomaganie projektowania CAD/CAE/RE
Elektrotechnika

Cyfryzacja w Przemysle 4.0

Analiza matematyczna 2

Statystyka inzynierska

Podstawy automatyki

Podstawy robotyki

Metrologia i techniki pomiarowe

Technika mikroprocesorowa

Jezyki programowania sterownikéw przemystowych

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3
Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3
Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3
Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3
Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3

Robotyka rolnicza

Kod

RCPRS.1i2J0.02181.25
RCPRS.1i2K.00425.25
RCPRS.1i2J0.05075.25
RCPRS.1i2K.18402.25
RCPRS.1i2K.02457.25
RCPRS.1i2K.18405.25
RCPRS.1i2P.02263.25
RCPRS.1i4K.00046.25
RCPRS.1i4K.00069.25
RCPRS.1i4K.02338.25
RCPRS.1i4K.02305.25
RCPRS.1i4K.02298.25
RCPRS.1i4K.08632.25
RCPRS.1i4)J0.05076.25
RCPRS.1i4)J0.02183.25
RCPRS.1i4)0.02184.25
RCPRS.1i4)0.02027.25
RCPRS.1i4J0.05111.25

RCPRS.1i45.18499.25

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Semestr

2s

2s

2s

2s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

3s

P6S_WG_A

>

P6S_WG_A _Inz

P6S_WK A

P6S_WK A Inz

P6S_UW_A

x

P6S_UK_A

x

P6S_UW_A_Inz_01

P6S_UW_A Inz_02

P6S_UO A

P6S_UU_A

P6S_KK A

x

P6S_KR_A

x

P6S_KO_A

x
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Przedmiot

Robotyka medyczna

Roboty kognitywne

Teoria systemdw - teoria sterowania

Cyfrowy blizniak

Przemystowe systemy sterowania

Bazy danych i narzedzia big data

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3
Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3
Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3
Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3
Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3
Systemy operacyjne, wbudowane i technologie loT/ RT
Mechanika ptynéw

Hydrauliczne i pneumatyczne uktady przemystowe

Systemy wizyjne

Sieci neuronowe i uczenie maszynowe

Cyberbezpieczenstwo - przemystowe systemy bezpieczenstwa
Projektowanie instalacji przemystowej CAE EPLAN

Transmisja danych w sieciach komputerowych i przemystowych

Kod

RCPRS.1i45.18500.25
RCPRS.1i45.18501.25
RCPRS.1i8K.18425.25
RCPRS.1i8K.18426.25
RCPRS.1i8K.02296.25
RCPRS.1i8K.18427.25
RCPRS.1i8)0.05077.25
RCPRS.1i8)0.02185.25
RCPRS.1i8)0.02186.25
RCPRS.1i8)0.02028.25
RCPRS.1i8)0.02187.25
RCPRS.1i8K.18434.25
RCPRS.1i8K.00061.25
RCPRS.1i8K.18502.25
RCPRS.1i10K.00088.25
RCPRS.1i105.18438.25
RCPRS.1i10K.18439.25
RCPRS.1i10K.18440.25

RCPRS.1i10K.18441.25

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Semestr

w
(%2}

w
(2]

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

4s

5s

5s

5s

5s

5s

P6S_WG_A

x

>

P6S_WG_A _Inz

P6S_WK A

P6S_WK A Inz

P6S_UW_A

x

x

P6S_UK_A

P6S_UW_A_Inz_01

P6S_UW_A Inz_02

P6S_UO A

P6S_UU_A

P6S_KK A

x

x

P6S_KR_A

x

x

P6S_KO_A

x

19/32



Przedmiot

Analiza i przetwarzanie sygnatéw

Robotyka mobilna i roboty autonomiczne
Sterowanie adaptacyjne i optymalizacja
Optymalizacja i zarzadzanie procesami przemystowymi
Modelowanie proceséw produkcyjnych
Sztuczna inteligencja w przemysle

Praktyka zawodowa

Systemy modelowania i zarzagdzania produkcji
Predykcyjne utrzymanie ruchu

Zarzadzanie projektami

Systemy MES i SCADA

Monitoring systeméw energetycznych

Przetwarzanie danych z mobilnych systemdéw pomiarowych

Identyfikacja proceséw

Zaawansowane techniki uczenia maszynowego
Modele jezykowe LLM

Technologia rozpoznawania mowy

Kreatywne myslenie

Kompetencje miekkie w Srodowisku przemystowym

Kod

RCPRS.1i10K.03111.25

RCPRS.1i10S5.18503.25

RCPRS.1i105.18504.25

RCPRS.1i105.18505.25

RCPRS.1i105.02391.25

RCPRS.1i105.18506.25

RCPRS.1i200.00035.25

RCPRS.1i20K.18448.25

RCPRS.1i20K.18449.25

RCPRS.1i200.02919.25

RCPRS.1i205.18507.25

RCPRS.1i205.18508.25

RCPRS.1i20K.06406.25

RCPRS.1i20K.18509.25

RCPRS.1i205.18510.25

RCPRS.1i20S5.18511.25

RCPRS.1i20K.18512.25

Semestr

(Gl
(%2}

ul
(2]

5s

5s

5s

5s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

6s

RCPRS.1i20HS.18513.25 65

RCPRS.1i20HS.18514.25 6s

Matryca charakterystyk efektéw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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N N NI NI
£ £ £ £
I | | 1
Przedmiot Kod . :. :. :. :. ;. <, ;. ;. < 9 < <
b4
‘é 2 3 3 2 5 5 5 5 gl gl §| §| gl
E v v V. V. V U VU BV UV V Vv u u
g © ®© © ©V V 1 © vV © © © VvV ©
W Ao A A QA a A a a aa o a o
Projekt dyplomowy RCPRS.1i40K.00034.25 7s x X X X X
Seminarium dyplomowe RCPRS.Ii40K.00153.25 7s x X X X X
Logistyka i intralogistyka RCPRS.1i40K.18466.25 7s x X X X X X X X X
Kognitywistyka RCPRS.1i405.07661.25 7s x X X X
Roboty humanoidalne RCPRS.1i405.18515.25 7s x X X X
Cloud Computing RCPRS.1i405.15972.25 7s x X X X
Virtual and mixed reality RCPRS.1i405.18516.25 7s x X X X X
Nondestructive testing and structural health monitoring of structures RCPRS.1i40S.18517.25 7s x X X X X X
Virtual prototyping RCPRS.1i40S.18518.25 7s x X X X X X X
Udziat w pracach badawczych w miedzynarodowych zespotach RCPRS.1i40S.18519.25 7s x X X X X X
Suma (obowigzkowy): 327 1 1 29 5 12 9 0 0 26 26 15
Suma (fakultatywny): 29 10 3 3 24 22 13 11 4 4 26 26 16
Suma: 61 17 4 4 53 27 25 20 4 4 52 52 31
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Matryca kierunkowych efektow uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia, ktére pozwalaja na ich

uzyskanie

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu
2025/2026/S/1i/IMiR/CPR/all

Nazwa modutu zaje¢
Algebra

Programowanie w jezyku C/C++

Programowanie w jezyku Python

Algorytmy i struktury danych

Analiza matematyczna 1

Cyfrowe i analogowe elementy
automatyki

Fizyka

Technologie wytwarzania i obrébki

materiatéw

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektow uczenia sie osiagnietych
przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Egzamin, Kolokwium, OdpowiedZ ustna

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Zaangazowanie w prace zespotu

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Projekt

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium

Udziat w dyskusji, Zaliczenie laboratorium, Aktywno$¢ na zajeciach,
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, Sprawozdanie,
Odpowied? ustna

Aktywnos$¢ na zajeciach, Egzamin, Wykonanie ¢wiczeh
laboratoryjnych, Sprawozdanie, Zaangazowanie w prace zespotu,
Odpowiedz ustna, Zaliczenie laboratorium, Udziat w dyskusji,
Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Projekt

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A_WO1, CPR1A_UO1, CPR1A U02,
CPR1A_K02, CPR1A K01

CPR1A W04, CPR1A W01, CPR1A W06,
CPR1A_UO1, CPR1A U03, CPR1A _UO5,
CPR1A_U08, CPR1A_U09, CPR1A KO1,
CPR1A K02, CPR1A K03

CPR1A_WO04, CPR1A_UO3, CPR1A_UO5,
CPR1A K01, CPR1A_KO03

CPR1A_WO1, CPR1A_UO1, CPR1A U02,
CPR1A_U03, CPR1A K01, CPR1A K02,
CPR1A KO3

CPRIA_WO1, CPR1IA_UO1, CPR1A U02,
CPR1A_KO03, CPR1A K01

CPR1A_ W03, CPR1A_WO07, CPR1A _U03,
CPR1A_U06, CPR1A K01

CPRIA_W02, CPR1A_UO1, CPR1A U02,
CPR1A_U08, CPR1A U07, CPR1A KO1,
CPR1A KO3

CPRIA W02, CPRIA_WO5, CPR1A W04,
CPR1A_W06, CPR1A_WO07, CPR1A_U07,
CPR1A_UO1, CPR1A U02, CPR1A_U0S,
CPR1A K01
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Nazwa modutu zajec

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135
godzin - semestr 1/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Technologie addytywne

Podstawy mechaniki i dynamiki uktadéw
fizycznych

Modelowanie numeryczne w $rodowisku

obiektowym

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Metody numeryczne

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Matematyka dyskretna

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Komputerowe wspomaganie
projektowania CAD/CAE/RE

Forma zajec¢ dydaktycznych

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych
przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Esej, Wykonanie ¢wiczen,
Zaliczenie laboratorium

Egzamin, Sprawozdanie, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Odpowiedz ustna, Zaliczenie
laboratorium, Projekt

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium, Projekt, Prezentacja,
OdpowiedzZ ustna

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A_U07

CPR1A_U07

CPR1A_W02, CPR1A W04, CPR1A W05,
CPR1A_U09, CPR1A U08

CPR1A_WO05, CPR1IA_U02, CPR1A K01

CPR1A_WO04, CPR1A_U04, CPR1A U0,
CPR1A_K02, CPR1A K01

CPR1A_U07

CPR1A W04, CPR1A UO3

CPR1A_UO7

CPRIA_WO1, CPR1IA_U02, CPR1A_UO3,
CPR1A_UO1, CPR1A K01, CPR1A K02,
CPR1A KO3

CPR1A_UO7

CPR1A_ W08, CPR1A_U08, CPR1A_U09,
CPR1A K01
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Nazwa modutu zajec

Elektrotechnika

Cyfryzacja w Przemysle 4.0

Analiza matematyczna 2

Statystyka inzynierska

Podstawy automatyki

Podstawy robotyki

Metrologia i techniki pomiarowe

Technika mikroprocesorowa

Jezyki programowania sterownikéw

przemystowych

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Zajecia seminaryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne

Wykfad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe, Zajecia
seminaryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,

Cwiczenia projektowe

Lektorat

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych

przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wynik testu
zaliczeniowego, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Sprawozdanie, Zaliczenie laboratorium

Udziat w dyskusji, Studium przypadkéw

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Egzamin, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, Zaliczenie
laboratorium, Wynik testu zaliczeniowego, OdpowiedzZ ustna

Egzamin, Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen laboratoryjnych, Sprawozdanie, Zaangazowanie w prace
zespotu, Wynik testu zaliczeniowego, Zaliczenie laboratorium,
Wykonanie ¢wiczen, Studium przypadkéw , OdpowiedzZ ustna

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Sprawozdanie,
Aktywnos¢ na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Sprawozdanie

Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie ¢éwiczen laboratoryjnych,
Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Wynik testu zaliczeniowego, Wykonanie
¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, OdpowiedzZ ustna, Projekt,
Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A W01, CPRIA_WO03, CPR1A W06,
CPR1A_U02, CPR1A UO1, CPR1A U08,
CPR1A K01

CPR1A W04, CPR1A W07, CPR1IA W05,
CPR1A_U06, CPR1A K01

CPR1A_WO1, CPR1A_UO1, CPR1A_UO0S,
CPR1A_U02, CPR1A U07, CPR1A KO1,
CPR1A KO3

CPR1A W01, CPRIA W02, CPR1A UO1,
CPR1A_U02, CPR1A U07, CPR1A U0,
CPR1A K01

CPRIA_ W03, CPR1A_WO5, CPR1A_WO06,
CPR1A_U03, CPR1A U04, CPR1A K01

CPR1A_ W05, CPR1A W04, CPR1A _U03,
CPR1A_U06, CPR1A U07, CPRIA K01

CPRIA_ W03, CPR1A_WO05, CPR1A_WO06,
CPR1A_W07, CPR1A_U04, CPR1A K02,
CPR1A KO3

CPR1A_WO03, CPR1IA_WO04, CPRIA_WO07,
CPR1A_UO3, CPR1A_KO02, CPR1A_KO03

CPR1A_W04, CPR1A_ W06, CPR1A W08,
CPR1A_U03, CPR1A U04, CPR1A U06,
CPR1A_U09, CPR1A_UO5, CPRIA K01,
CPR1A K02

CPR1A_U07
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Nazwa modutu zajec

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135
godzin - semestr 2/3

Robotyka rolnicza

Robotyka medyczna

Roboty kognitywne

Teoria systemdw - teoria sterowania

Cyfrowy blizniak

Przemystowe systemy sterowania

Bazy danych i narzedzia big data

Forma zajec¢ dydaktycznych

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Zajecia seminaryjne

Wyktad, Zajecia seminaryjne

Wyktad, Zajecia seminaryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych
przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Referat, Sprawozdanie

Udziat w dyskusji, Referat, Studium przypadkéw

Aktywnos¢ na zajeciach, Prezentacja

Egzamin, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Sprawozdanie, OdpowiedzZ ustna, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Zaliczenie laboratorium, Projekt

Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Sprawozdanie, Zaliczenie
laboratorium

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A_U07

CPR1A_U07

CPR1A_UO7

CPR1A_UO7

CPR1A_WO5, CPR1A W06, CPR1IA W03,
CPR1A_W04, CPR1A_U04, CPR1A _UO06,
CPR1A_U08, CPR1A U03, CPR1A UO5,
CPR1A K02, CPR1A KO3

CPRIA W07, CPR1A_UO3, CPR1A K01

CPR1A_ W04, CPR1A_UO6, CPR1A K01,
CPR1A KO3

CPRIA W02, CPRIA_WO03, CPR1A_WO5,
CPR1A_W06, CPR1A_W08, CPR1IA W07,
CPR1A_U03, CPR1A U04, CPR1A_U06,
CPR1A_U09, CPR1A_U08, CPRIA K01

CPR1A_W04, CPR1A_WO07, CPR1A_U06,
CPR1A K01

CPR1A W07, CPRIA_WO03, CPR1A U3,
CPR1A_U04

CPR1A W07, CPRIA_WO08, CPR1A _UO5,
CPR1A KO3
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Nazwa modutu zajec

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135
godzin - semestr 3/3

Systemy operacyjne, wbudowane i
technologie 10T/ RT

Mechanika ptynéw

Hydrauliczne i pneumatyczne uktady
przemystowe

Systemy wizyjne

Sieci neuronowe i uczenie maszynowe

Cyberbezpieczenstwo - przemystowe
systemy bezpieczenstwa

Forma zajec¢ dydaktycznych

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wykfad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wykfad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych

przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Kolokwium, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania
pisane na zajeciach, Prezentacja

Zaliczenie laboratorium, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Zaangazowanie w prace zespotu, Wykonanie projektu,
Sprawozdanie

Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Odpowiedz ustna,
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Sprawozdanie, Wynik testu
zaliczeniowego, Zaliczenie laboratorium, Wykonanie ¢wiczen
Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Sprawozdanie, Zaangazowanie w prace zespotu,
Zaliczenie laboratorium, Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego

Wynik testu zaliczeniowego, Aktywnos$¢ na zajeciach, Zaliczenie
laboratorium, Wykonanie projektu

Kolokwium, Zaliczenie laboratorium

Aktywnos$¢ na zajeciach, Prezentacja, Sprawozdanie, Projekt

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A_U07

CPR1A_U07

CPR1A_UO7

CPR1A_UO7

CPR1A_UO7

CPR1A W06, CPR1A W04, CPR1A_U05
CPR1A_U08, CPR1A U09, CPRIA U06

CPRIA W02, CPR1A_U02, CPR1A K01

CPR1A W03, CPR1A W06, CPR1A U09
CPR1A_U04, CPR1A K01

CPR1A W07, CPRIA_WO08, CPR1A_U08
CPR1A_U09, CPR1A K01

CPR1A_ W04, CPRIA_WO1, CPR1A_U06
CPR1A K01

CPRIA W04, CPR1A_UO5, CPR1A K01

’

’

’

’
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Nazwa modutu zajec
Projektowanie instalacji przemystowej
CAE EPLAN

Transmisja danych w sieciach
komputerowych i przemystowych

Analiza i przetwarzanie sygnatéw

Robotyka mobilna i roboty autonomiczne

Sterowanie adaptacyjne i optymalizacja

Optymalizacja i zarzagdzanie procesami
przemystowymi

Modelowanie proceséw produkcyjnych

Sztuczna inteligencja w przemysle

Praktyka zawodowa

Systemy modelowania i zarzgdzania
produkcji

Predykcyjne utrzymanie ruchu

Zarzadzanie projektami

Systemy MES i SCADA

Forma zajec¢ dydaktycznych
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne
Wykfad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia projektowe
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,

Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Praktyka zawodowa

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe
Wyktad, Zajecia warsztatowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych

przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Wykonanie projektu

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Egzamin, Aktywnos¢ na zajeciach, Sprawozdanie, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Projekt, Zaliczenie laboratorium,
Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Projekt

Kolokwium, Wykonanie ¢wiczen, Projekt

Wynik testu zaliczeniowego, Zaliczenie laboratorium, Wykonanie
projektu

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Projekt

Sprawozdanie z odbycia praktyki , Potwierdzenie realizacji
programu praktyki

Wynik testu zaliczeniowego, Aktywnos¢ na zajeciach, Studium
przypadkdéw , Zaliczenie laboratorium, Wykonanie projektu,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Projekt

Kolokwium, Wykonanie projektu

Udziat w dyskusji, Zaliczenie laboratorium, Wykonanie projektu

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU
CPR1A_WO03, CPR1A_WO04, CPR1A_U08,
CPR1A_U09

CPR1A W07, CPRIA_WO04, CPR1A_UO5,
CPR1A_U06

CPRIA W01, CPR1IA_UO1, CPR1A K01
CPR1A W03, CPR1A W04, CPR1IA W05,
CPR1A_W06, CPR1A_W07, CPR1A_U03,
CPR1A_U04, CPR1A U06, CPR1A K02,
CPR1A KO3

CPR1A_ W06, CPR1A_UO3, CPR1A_U04,
CPR1A K01, CPR1A KO3

CPR1A_ W08, CPRIA_W09, CPR1A _U01,
CPR1A_U08, CPR1A U09, CPR1A_U07,
CPR1A K01, CPR1A K03

CPR1A W07, CPR1A W08, CPR1A _U08,
CPR1A_U09, CPR1A K01, CPR1A K02

CPR1A_W04, CPR1A_U06, CPR1A K01
CPR1A_W04, CPR1A_U01, CPR1A_UOS5,
CPR1A_U07, CPR1A U08, CPR1A K01,
CPR1A K02, CPR1A KO3

CPR1A W07, CPRIA_WO08, CPR1A _U0S,
CPR1A_U09, CPR1A K01, CPR1A K02
CPR1A_W08, CPR1A_U08, CPR1A_U09,
CPR1A_KO1

CPR1A_W09, CPR1A_U09, CPR1A K03

CPR1A_W04, CPR1A W06, CPR1A_U06
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Nazwa modutu zajec

Monitoring systeméw energetycznych
Przetwarzanie danych z mobilnych
systemoéw pomiarowych

Identyfikacja proceséw
Zaawansowane techniki uczenia
maszynowego

Modele jezykowe LLM

Technologia rozpoznawania mowy

Kreatywne myslenie

Kompetencje miekkie w Srodowisku
przemystowym

Projekt dyplomowy

Seminarium dyplomowe

Logistyka i intralogistyka

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia audytoryjne,
Cwiczenia laboratoryjne

Cwiczenia projektowe, Zajecia
warsztatowe

Cwiczenia projektowe, Zajecia
warsztatowe

Projekt dyplomowy

Zajecia seminaryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych
przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Wynik testu zaliczeniowego, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie

¢wiczen laboratoryjnych, Studium przypadkéw , Odpowiedz ustna,
Projekt

Egzamin, Kolokwium, Projekt

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Kolokwium, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Kolokwium, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen,
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, Sprawozdanie,
Prezentacja, Wykonanie projektu, Projekt

Projekt, Aktywnos¢ na zajeciach

Aktywnos¢ na zajeciach, Projekt, Zaangazowanie w prace zespotu,
Udziat w dyskusji, Prezentacja

Przygotowanie pracy dyplomowe;j

Aktywnos¢ na zajeciach, Prezentacja

Aktywnos$¢ na zajeciach, OdpowiedzZ ustna, Kolokwium,
Sprawozdanie, Wykonanie projektu, Projekt, Studium przypadkéw

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A_ W06, CPRIA_W08, CPR1A _U04,
CPR1A_UO5, CPR1A_U07, CPR1A U0,
CPR1A_U10, CPR1A_U11, CPR1A KO1,
CPR1A K02, CPR1A K03

CPR1A_WO05, CPR1A_UO1, CPR1A_UOS,
CPR1A_KO1

CPR1A_WO06, CPR1A_U03, CPR1A_U04,
CPR1A K01, CPR1A KO3

CPR1A W01, CPR1IA_UO1, CPR1A U02,
CPR1A_U03, CPR1A K01

CPR1A_ W04, CPR1A_UO1, CPR1A U07,
CPR1A K01

CPR1A_ W04, CPR1A_U09, CPR1A U10,
CPR1A_U11, CPR1A K01, CPR1A KO3

CPRIA W08, CPR1A W09, CPR1A _U08,
CPR1A_U09, CPR1A U07, CPR1A KO1,
CPR1A_K02, CPR1A K03

CPR1A W09, CPR1A U10, CPR1A U11,
CPR1A K01, CPR1A K02, CPR1A KO3

CPR1A W01, CPRIA W02, CPR1A W03,
CPR1A_WO04, CPRIA_WO5, CPR1A_WO06,
CPR1A_WO07, CPR1A_UO1, CPR1A U02,
CPR1A_U03, CPR1A U04, CPR1A KO1,
CPR1A K02

CPR1A W03, CPR1A W04, CPR1A W05,
CPR1A_U03, CPR1A U04, CPR1A _UO5,
CPR1A_U06, CPR1A_U07, CPR1A_UOS,
CPR1A K02, CPR1A K03

CPR1A_W06, CPR1A W08, CPR1A_U09,

CPR1A_U10, CPR1A U11, CPR1A_U0S,
CPR1A K01, CPR1A KO3
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Nazwa modutu zajec

Kognitywistyka

Roboty humanoidalne

Cloud Computing
Virtual and mixed reality
Nondestructive testing and structural

health monitoring of structures

Virtual prototyping

Udziat w pracach badawczych w
miedzynarodowych zespotach

Forma zajec¢ dydaktycznych

Wyktad, Zajecia seminaryjne

Wyktad, Zajecia seminaryjne

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wykfad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Wyktad, Cwiczenia laboratoryjne,
Cwiczenia projektowe

Zajecia warsztatowe

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie osiagnietych
przez studenta w ramach poszczegdlnych form zajec i dla
catego modutu zajec

Udziat w dyskusji, Studium przypadkéw

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Prezentacja
Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Wykonanie projektu, Prezentacja

Kolokwium, Projekt

Aktywnos$¢ na zajeciach, Sprawozdanie, Wykonanie projektu

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie projektu

Przygotowanie i przeprowadzenie badanh

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia, ktére

pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

CPR1A_ W08, CPRIA W02, CPR1A _U09,
CPR1A_UO7

CPRIA_ W05, CPR1A_U06, CPR1A K01

CPR1A_ W04, CPR1A_UO5, CPR1A_U0S6,
CPR1A K01

CPR1A_ W08, CPRIA_WO01, CPR1A _UO1,
CPR1A K01

CPRIA W02, CPR1A_WO08, CPR1A_U0S,
CPR1A_U09, CPR1A K01

CPR1A W04, CPR1A W05, CPR1A W08,
CPR1A_U08, CPR1A U09, CPR1A UOL,
CPR1A_U02, CPR1A K01

CPR1A_W03, CPR1A W04, CPR1IA W05,
CPR1A_W06, CPRIA_W07, CPR1A_WO08,
CPR1A_UO1, CPR1A U02, CPRIA U03,
CPR1A K01, CPR1A K02, CPR1A K03
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ECTS

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu

taczna liczba punktéw ECTS, ktdéra student musi uzyska¢ w ramach:

zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia
zajec z zakresu nauk podstawowych wiasciwych dla danego kierunku studiéw

zajec o charakterze praktycznym, ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne, w tym zajec laboratoryjnych,
projektowych, praktycznych i warsztatowych

zajec podlegajacych wyborowi przez studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS
koniecznych do uzyskania kwalifikacji odpowiadajacych poziomowi ksztatcenia)

zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - w przypadku kierunkéw studiéow
przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki
spoteczne

zajec z jezyka obcego
praktyk zawodowych

zajec zwigzanych z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych
przyporzadkowany jest kierunek studiéw, w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS wymaganej do
ukonczenia studiéw na danym poziomie, z uwzglednieniem udziatu studentéw w zajeciach przygotowujacych do
prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziatu w tej dziatalnosci (dotyczy tylko studidéw o profilu
ogdlnoakademickim)

zajec ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS wymaganej do

ukonczenia studiéw na danym poziomie (dotyczy tylko studidéw o profilu praktycznym)

taczna liczba punktéw ECTS

111
32

65

73

150

0
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Szczegotowe zasady realizacji programu studiow ustalone przez dziekana wydziatu
(tzw. zasady studiowania)

Kierunek: Cyfryzacja Przemystu

Zasady wpisu na kolejny semestr

Zasady wpisu na kolejny semestr okresla aktualny Regulamin Studiéw Akademii Gérniczo-Hutniczej im. Stanistawa Staszica w Krakowie.

Zasady wpisu na kolejny semestr studiéow w ramach tzw. dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS

Wopis na kolejny semestr otrzymuja studenci, ktérych deficyt punktdw ECTS nie przekracza dopuszczalnego deficytu:
Przy wpisie na semestr 2 - 7 ECTS

Przy wpisie na semestr 3 - 9 ECTS

Przy wpisie na semestr4i5 - 15 ECTS

Przy wpisie na semestr 6 - 9 ECTS

Przy wpisie na semestr 7 - 0 ECTS

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS

15

Organizacja zaje¢ w ramach tzw. blokéw zajec (tj. taka organizacja przedmiotéw lub poszczegdinych form
zajed, ktéra zaktada odstepstwa od cyklicznosci prowadzenia zaje¢ w poszczegdinych tygodniach w danym
semestrze studiow)

Na studiach pierwszego stopnia kierunku Cyfryzacja Przemystu nie ma tzw. blokéw zajec.

Semestry kontrolne

6

Zasady odbywania studiow wedtug indywidualnej organizacji studiow

Warunki odbywania studidéw indywidualnych regulujg zasady okreslone w RS AGH. Studia indywidualne prowadzone sg pod opieka
naukowa samodzielnego pracownika naukowego. Mozliwo$¢ rozpoczecia studiow od 3-go semestru. Wymagana srednia ocena z
ukonczonych semestréw przynajmniej 4.0, wskazane jest posiadanie dodatkowych osiagniec (publikacje, praca w kole naukowym,
dziatalno$¢ spoteczna, nagrody, wyrdznienia). Program studiéw indywidualnych moze skfada¢ sie modutéw zawartych w zatwierdzonych
planach studiéw oraz indywidualnych modutéw ustalonych z opiekunem (wazne by efekty uczenia sie byty zgodne z przyjetymi dla
Cyfryzacji Przemystu). Indywidualna Organizacje Studiéw 10S zatwierdza odpowiedni prodziekan.

Warunki realizacji praktyk zawodowych, w tym w szczegélnosci system kontroli praktyk i ich zaliczania
Student udajacy sie na praktyke powinien przygotowac:

e Imienny list polecajacy (intencyjny),
e Projekt Porozumienia o przeprowadzeniu praktyki lub projekt Porozumienia o przeprowadzeniu praktyki nieptatnej.

Wszystkie potrzebne dokumenty potwierdza Petnomocnik Dziekana ds. praktyk studenckich. Zaliczenia praktyki przeprowadza opiekun
profilu lub kierunku studiéw, ewentualnie jego petnomocnik ds. praktyk na podstawie zaswiadczenia o odbyciu praktyki oraz
sprawozdania z przebiegu praktyki.

Potrzebne dokumenty znajduja sie w zaktadce "praktyki" na stronie internetowej wydziatu.
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Zasady obieralnosci modutéw zajec

Zasady obieralnosci poszczegélnych modutéw zajec sg okreslone w Sylabusie kierunku.

Zasady obieralnosci sciezek ksztatcenia, sciezek dyplomowania lub specjalnosci albo kwalifikacji na nie

Nie dotyczy.

Warunki i wymagania zwiazane z przygotowaniem projektéw dyplomowych i prac dyplomowych oraz realizacja
procesu dyplomowania

Dyplomowanie jest przeprowadzane zgodnie z paragrafami 25, 26 i 27 Regulaminu studiéw Akademii Gérniczo-Hutniczej im. Stanistawa
Staszica w Krakowie Studenci przygotowuja i bronig projekt dyplomowy. Wraz z obrong odbywa sie egzamin dyplomowy.

Zasady ustalania ogdlnego wyniku ukonczenia studiow

0gdliny wynik ukonczenia studiéw jest wyliczany jako suma: 0,6 x Srednia ocen uzyskanych w okresie studiéw + 0,3 x kohcowa ocena
projektu dyplomowego + 0,1 x ocena z egzaminu dyplomowego.

Inne wymagania zwiazane z realizacja programu studiow wynikajace z Regulaminu studiéw albo innych
przepiséw obowiazujacych w Uczelni

Program studiéw realizowanych na kierunku Cyfryzacja Przemystu jest zgodny z aktualnym Regulaminem Studiéw AGH oraz biezacymi
Uchwatami Senatu i Zarzadzeniami Rektora AGH.
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