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Charakterystyka kierunku

Informacje podstawowe

Nazwa wydziatu: Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
Nazwa kierunku: Inzynieria Mechatroniczna

Nazwa specjalnosci: Systemy inteligentne

Poziom: Studia magisterskie inzynierskie Il stopnia
Profil: Ogodlnoakademicki

Forma: Stacjonarne

Klasyfikacja ISCED: 0714

Liczba punktéw ECTS konieczna do ukoniczenia studiéw na danym poziomie: 90

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: magister inzynier

Termin rozpoczecia cyklu: 2023/2024, semestr letni

Czas trwania studidw (liczba semestréw): 3

Dziedzina/-y nauki, do ktdrej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:
Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktérej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dyscyplina Udziat procentowy ECTS
Inzynieria mechaniczna 80% 72
Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 13% 12
Informatyka techniczna i telekomunikacja 7% 6

Wskazanie zwiazku kierunku studidéw ze strategia rozwoju AGH oraz misja AGH

Specjalnos¢ Systemy inteligentne kierunku Mechatronika zostata utworzona w roku 2011 w wyniku rozszerzania oferty
edukacyjnej uczelni i wydziatu.

Nauczanie na kierunku Inzynieria mechatroniczna jest realizowane w zgodzie z zatozeniami Procesu Boloniskiego poprzez:
dwustopniowq realizacje studiéw, wprowadzenie systemu punktéw ECTS do rozliczania postepédw studentdw, realizacje
miedzynarodowej wymiany studenckiej i szeroka oferte przedmiotéw nauczanych w jezyku angielskim.

Kierunek Inzynieria mechatroniczna stanowi nowoczesny kierunek nauczania odpowiadajacy na aktualne wyzwania ptynace z
gospodarki. Absolwenci kierunku sg przygotowywani do rozwigzywania probleméw inzynierskich w oparciu o wiedze.
Wydziat ustawicznie doskonali jako$¢ ksztatcenia poprzez dziatania merytoryczne (prowadzenie badan, wspétprace z
osrodkami naukowo-badawczymi i przedsiebiorstwami w kraju i zagranica, wspieranie studenckiego ruchu naukowego w
zakresie mechatroniki) i dziatania organizacyjne (doskonalenie organizacji ksztatcenia, zwiekszenie efektywnosci obstugi
studentéw dzieki zastosowaniu narzedzi komputerowych oraz wspieranie praktyk i stazy studenckich).

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiow potrzeb spoteczno-gospodarczych oraz zgodnosci
zaktadanych efektéw uczenia sie z tymi potrzebami

Systematyczne i dtugookresowy polepszanie sie warunkéw i jakosci zycia jest celem spoteczenstw w XXI wieku. Zwigzane
jest to niepodzielnie z zaspakajaniem potrzeb spoteczno-gospodarczych obywateli, mieszkancédw miast i gmin oraz
aglomeracji miejskich. W odpowiedzi na te wyzwania w ostatnich latach wypracowano w Unii Europejskiej idee tzw.
inteligentnej specjalizacji (smart specialisation), realizujgc w ten sposéb zatozenie unijnej ,Strategii na rzecz inteligentnego i
zréwnowazonego rozwoju sprzyjajgcego wiaczeniu spotecznemu”. Jeden z priorytetéw tej Strategii dotyczy inteligentnego
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rozwoju, rozumianego jako rozwdj gospodarki opartej na wiedzy i innowacyjnosci. Program studidow Inzynierii
Mechatronicznej i specjalnosci Systemy Inteligentne w petni odpowiada ww. strategii, a nawet wybiega daleko w przysztos¢
koncentrujgc uwage na ksztatceniu interdyscyplinarnym. W procesie ksztatcenie, szczegdlng uwage zwraca sie na
opanowanie wiedzy i umiejetnosSci projektowania, wytwarzania i eksploatacji nowoczesnych systeméw diagnostyki,
monitoringu, sterowania i zarzadzania z wykorzystaniem m.in. uktadéw adaptacyjnych, sieci neuronowych, zbioréw
rozmytych, algorytméw genetycznych oraz baz danych i materiatéw i struktur inteligentnych. Studenci zdobywajg
kwalifikacje obejmujace umiejetnosci pracy indywidualnej i zespotowej oraz umiejetnosci myslenia i dziatania w sposéb
kreatywny i przedsiebiorczy zorientowany na innowacyjne efekty z obszaréw systeméw inteligentnych. Wysokie wymagania
stawiane kandydatom oraz studentom specjalnosci Systemy Inteligentne gwarantuja bardzo dobre przygotowywanie do
Swiadomej roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, waznosci zachowania w sposéb profesjonalny, przestrzeganie
zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladdéw i kultur.

Sciezki ksztatcenia - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Sciezki dyplomowania - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwy specjalnosci w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwa [pl] Nazwa [en]

Systemy inteligentne Systemy inteligentne
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Ogoalne informacje o programie studiow

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnosé: Systemy inteligentne

Ogolne informacje zwiazane z programem studiow (ogdlne cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudnienia,
typowe miejsca pracy i mozliwosci kontynuacji ksztatcenia przez absolwentow)

Absolwenci specjalnosci ,Systemy Inteligentne” otrzymuja gruntowng wiedze w zakresie zastosowan mechaniki, elektroniki
i informatyki w projektowaniu, realizacji, eksploatacji oraz serwisowaniu inteligentnych: uktadéw i materiatéw oraz struktur
i sieci technicznych. Szczegélny nacisk ktadzie sie na zastosowanie metod i technik sztucznej inteligencji w réznych
dziedzinach dziatalnosci inzynierskiej oraz powiazanie podstaw teoretycznych i metod doswiadczalnych z nowoczesnymi
technologiami informatycznymi.

W ramach procesu ksztatcenia duzg uwage zwraca sie na opanowanie umiejetnosci projektowania, wytwarzania
i eksploatacji nowoczesnych systemdw diagnostyki, monitoringu, sterowania i zarzadzania z wykorzystaniem m.in. uktadéw
adaptacyjnych, sieci neuronowych, zbioréw rozmytych, algorytméw genetycznych oraz baz danych. Studenci specjalnosci
maja dostep do specjalistycznego oprogramowania inzynierskiego w ktére wyposazone sg laboratoria komputerowe,
umozliwiajace tatwe prototypowanie uktadéw, struktur i systeméw inteligentnych.

Ksztatcenie studentéw obejmuje zagadnienia z ogromnego obszaru aplikacyjnego systeméw m.in.: inteligentnych systeméw
transportowych, inteligentnych sieci komputerowych, inteligentnych systeméw bazodanowych, inteligentne budynki,
inteligentne systemy elektroenergetyczne, inteligentne systemy wentylacji i klimatyzacji, inteligentne systemy grzewcze,
inteligentne systemy sterowania dZzwiekiem, inteligentne systemy oswietleniowe, inteligentne systemy medyczne i
sportowe, roboty, inteligentne systemy pomiarowe i materiaty i struktury inteligentne.

W procesie ksztatcenie na specjalnosci Systemy Inteligentne gtéwna uwage zwraca sie na interdyscyplinarnos¢. Sylwetke
absolwenta ksztattuje uprzednio zdobyte wyksztatcenie inzynierskie oraz specjalistyczna wiedza i umiejetnosci zdobyte
w ramach specjalnosci w trakcie zaje¢ o charakterze laboratoryjnym oraz projektowym. Cechg charakterystyczng absolwenta
jest zdolnos¢ rozwigzywania réznorodnych zadan technicznych pozwalajaca na prace indywidualna lub zespotowa.

0Ogdlne cele ksztatcenia obejmujg uzyskanie przez absolwentéw:

*wiedzy w zakresie analizy, projektowania, eksploatacji i wytwarzania materiatéw, struktur i systeméw inteligentnych

* umiejetnosci projektowania, wytwarzania i eksploatacji materiatéw, struktur i systeméw inteligentnych z uwzglednieniem
zadanych kryteriéw uzytkowych i ekonomicznych oraz prawnych, wykorzystujgc nowoczesne technologie informatyczne,

* umiejetnosci pracy indywidualnej i w interdyscyplinarnym zespole oraz swiadomosci potrzeby ciggtego doskonalenia
kwalifikacji zawodowych m.in. poprzez samoksztatcenie,

* umiejetnosci myslenia i dziatania w sposob kreatywny i przedsiebiorczy zorientowany na innowacyjne efekty z obszaréw
systemow inteligentnych,

* kompetencji spotecznych dotyczacych swiadomosci roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, waznosci zachowania w
sposob profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur.
Interdyscyplinarno$¢ wyksztatcenia pozwala na swobodne poruszanie sie na dynamicznie zmieniajgcym sie rynku pracy
i stanowi o ich atrakcyjnosci dla pracodawcéw. Typowe miejsca pracy absolwentéw kierunku specjalnosci Systemy
Inteligentne to: biura projektowe, firmy konsultingowe, zaktad produkcyjne oraz jednostki naukowo-badawcze. Gruntowne
przygotowanie w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych predysponuje absolwentéw specjalnosci
Systemy Inteligentne do prowadzenia wiasnej dziatalno$ci gospodarczej i kreowania innowacyjnych rozwigzah oraz tworzenia
nowych miejsc zatrudnienia. Dzieki dobremu przygotowaniu teoretycznemu i praktycznemu absolwenci specjalnosci moga
réwniez z sukcesem podejmowac ksztatcenie na studiach podyplomowych czy studiach Ill stopnia w kraju i zagranica.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiow wnioskéw z analizy wynikéw monitoringu karier
zawodowych studentéw i absolwentéw

Losy absolwentéw sa stale monitorowane przez Centrum Karier AGH. W ramach Centrum Karier istnieje Osrodek
Monitorowania Kadry Zawodowej, ktérego zadaniem jest biezaca analiza rynku pracy, w tym monitoring loséw zawodowych
absolwentéw AGH. Absolwenci AGH sg ankietowani kilkukrotnie po zakonhczeniu studiéw. Z tych badan sporzadzane sa
raporty zawierajace takie informacje jak rozktad zatrudnienia absolwentéw, silne i stabe strony absolwentéw oraz uwagi
ankietowanych dotyczace sugerowanych zmian w programach kierunkéw. Raporty te sa nastepnie corocznie przekazywane
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wtadzom uczelni i wydziatéw. Na ich podstawie proponowane sg zmiany w programach poszczegélnych kierunkéw i
przedmiotéw. Moga one dotyczy¢ wprowadzenia nowych zajec lub zmiany w programie juz istniejgcych.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw wymagan i zalecen komisji akredytacyjnych, w
szczegolnosci Polskiej Komisji Akredytacyjnej i Srodowiskowych komisji akredytacyjnych

Anglojezyczna czes¢ kierunku Inzynieria mechatroniczna posiada akredytacje ABET. Komisja akredytacyjna nie wniosta uwag
do programy studiéw, ale nakazata zwiekszenie nacisku na monitorowanie osiggania efektéw uczenia przez studentéw,
Zgodnie z zaleceniami zostat opracowany i wdrozony system, ktéry pozwala na sprawdzenie w jakim stopniu poszczegdini
studenci nabywajg efekty uczenia sie.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw przyktadéw dobrych praktyk

W programie Inzynierii Mechatronicznej zastosowano faczenie przedmiotéw w duze moduty, tak aby studenci uczyli sie
kompleksowo i realizowali projekty multidyscyplinarne.

Informacja na temat wspétdziatania w zakresie przygotowania programu studiow z interesariuszami
zewnetrznymi, w szczegodlnosci stowarzyszeniami i organizacjami zawodowymi, spotecznymi

W ramach wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki funkcjonuje Rada Spoteczna, w ktérej zasiada kilkudziesieciu
przedstawicieli zarzadu i kadry kierowniczej przedsiebiorstw zwigzanych z AGH. Cztonkowie Rady sg corocznie ankietowani
pod katem potrzeb i wymagan w stosunku do absolwentéw Inzynierii Mechatronicznej. Wyniki tych ankiet s nastepnie
analizowane i uwzgledniane w tworzeniu i modyfikacjach programéw studiéw. Kontakty osobiste z pracownikami
przedsiebiorstw, z ktérymi osoby prowadzace zajecia wspétpracujg w zakresie prac badawczo-rozwojowych lub wspdlnie
nadzorujg realizacje prac dyplomowych czy praktyk zawodowych pozwalajg zbieraé szczegétowe uwagi srodowiska
zawodowego dotyczace pozadanych kwalifikacji absolwentéw co wptywa na: stopniowg modyfikacje programéw,
wprowadzanie do nauczania odpowiedniego oprogramowania czy sprzetu.

Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych

W ramach studiéw ll-o stopnia kazdy student ma obowigzek odby¢ 4-o tygodniowg praktyke dyplomowa, ktéra realizuje
indywidualnie: w wybranym przedsiebiorstwie, na uczelni (macierzystej lub innej) albo w innej instytucji naukowo-badawczej.
Praktyka jest odbywana na poczatku 3 semestru studiéw zgodnie z kazdorazowym planem zajec.
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Warunki rekrutacji na studia

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnosé: Systemy inteligentne

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Ukonczenie studiéw pierwszego stopnia.

Posiadanie tytutu zawodowego inzyniera lub magistra inzyniera,

Zaliczenie na odbytych studiach co najmniej 60% przedmiotéw podstawowych i kierunkowych przewidzianych w standardach
ksztatcenia dla studiéw pierwszego stopnia dla kierunku Inzynieria mechatroniczna.

Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatéw oraz finalistow olimpiad stopnia centralnego, a takze
laureatéw konkurséw miedzynarodowych oraz ogélnopolskich

Rekrutacja jest prowadzona zgodnie z kazdoroczng Uchwata Senatu AGH - w sprawie warunkoéw i trybu rekrutacji na pierwszy
rok studiéw pierwszego i drugiego stopnia

Przewidywany limit przyjec¢ na studia wraz ze wskazaniem minimalnej liczby oséb przyjetych, warunkujacej
uruchomienie edycji studiéw

Minimalna liczba studentéw: 12
Maksymalna liczba studentéw: 45

Warunki rekrutacji na studia 7/26



Efekty uczenia sie

Kierunek : Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnosé: Systemy inteligentne

Wiedza

Symbol KEU

IME2A_WO1

IME2A_W02

IME2A_WO03

IME2A_WO04

IME2A_WO05

IME2A_WO06

IME2A_WO07

IME2A_W08

Umiejetnosci

Symbol KEU

IME2A_U01

IME2A U02

IME2A U03

IME2A_U04

IME2A_U05

IME2A_U06

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

ma poszerzong i pogtebiong wiedze w zakresie niektérych dziatéw fizyki, niezbedna
do zrozumienia ztozonych zjawisk fizycznych wystepujgcych w urzadzeniach i
systemach mechatronicznych oraz w ich otoczeniu

ma pogtebiong, uporzadkowana wiedze w zakresie technik informatycznych
stosowanych w mechatronice

ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach w
zakresie mechatroniki i — w mniejszym stopniu — automatyki, robotyki, budowy
maszyn, elektroniki i informatyki

zna i rozumie metodyke projektowania ztozonych urzadzen i systeméw
mechatronicznych, a takze metody i techniki wykorzystywane w projektowaniu; zna
komputerowe narzedzia do projektowania i symulacji urzadzen mechatronicznych

ma pogtebiong, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie sterowania uktadami
mechatronicznymi

ma pogtebiong, uporzadkowang wiedze w zakresie zarzgdzania projektami
mechatronicznymi

ma podbudowana teoretycznie, szczegdtowq wiedze w zakresie wybranych zagadnien
zwigzanych z badaniem, modelowaniem, projektowaniem, wytwarzaniem,
eksploatacjg urzadzen i systemdédw mechatronicznych, a takze stosowanymi w nich
materiatami i metodami przetwarzania informacji

zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywidualnej
przedsiebiorczosci

Kierunkowe efekty uczenia sie

potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet; potrafi
integrowac uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji i krytycznej oceny, a
takze wycigga¢ wnioski oraz formutowad i wyczerpujaco uzasadnia¢ opinie

potrafi pracowad indywidualnie i w zespole; potrafi oceni¢ czasochtonnos¢ zadania;
potrafi kierowa¢ matym zespotem w sposéb zapewniajacy realizacje zadania w
zatozonym terminie

potrafi opracowad szczegdtowg dokumentacje wynikéw realizacji eksperymentu,
zadania projektowego lub badawczego; potrafi przygotowa¢ opracowanie zawierajace
omowienie tych wynikéw

potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje na temat realizacji zadania
projektowego lub badawczego oraz poprowadzi¢ dyskusje dotyczgca przedstawionej
prezentacji

postuguje sie jezykiem angielskim w stopniu wystarczajgcym do porozumiewania sie,
réwniez w sprawach zawodowych, czytania ze zrozumieniem literatury fachowej, a
takze przygotowania i wygtoszenia krétkiej prezentacji na temat realizacji zadania
projektowego lub badawczego

potrafi okresli¢ kierunki dalszego uczenia sie i zrealizowa¢ proces samoksztatcenia

Symbol CEU

P7S_WG_A

P7S_WG_A

P7S_WG_A

P7S_WG_A

P7S_WG_A

P7S_WK_A

P7S_WG_A,
P7S_WG_A Inz

P7S_WK_A Inz

Symbol CEU

P7S_UW_A

P7S_UO_A

P7S_UK_A

P7S_UK_A

P7S_UK A

P7S_UU_A

8/26



Symbol KEU

IME2A_UO7

IME2A_U08

IME2A_U09

IME2A_U10

IME2A_U11

IME2A_U12

IME2A U13

IME2A_U14

Kompetencje spoteczne

Symbol KEU
IME2A K01

IME2A_KO02

IME2A KO3

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele matematyczne — w razie potrzeby
odpowiednio je modyfikujgc — do analizy i projektowania elementéw, urzadzen i
systeméw mechatronicznych

potrafi oceni¢ i poréwnac rozwigzania projektowe lub procesy wytwarzania ztozonych
urzadzen i systeméw mechatronicznych, ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe i

ekonomiczne

potrafi sformutowad specyfikacje projektowa ztozonego urzgdzenia lub systemu
mechatronicznego, z uwzglednieniem aspektéw prawnych, w tym ochrony wiasnosci
intelektualnej, oraz innych aspektéw pozatechnicznych, takich jak oddziatywanie na
otoczenie, korzystajac m.in. z norm regulujacych dziatanie urzadzen mechatronicznych

potrafi projektowac urzgdzenia i systemy mechatroniczne przeznaczone do réznych
zastosowan, z uwzglednieniem zadanych kryteriéw uzytkowych i ekonomicznych, w
razie potrzeby przystosowujac istniejace lub opracowujgc nowe metody projektowania
lub komputerowe narzedzia wspomagania projektowania (CAD) i prac inzynierskich

(CAE)

potrafi formutowac oraz — wykorzystujac odpowiednie narzedzia analityczne,
symulacyjne i eksperymentalne — testowac hipotezy zwigzane z modelowaniem i
projektowaniem urzadzen i systeméw mechatronicznych lub projektowaniem procesu

ich wytwarzania

potrafi — przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan zwigzanych z modelowaniem i
projektowaniem urzadzen i systemdédw mechatronicznych lub projektowaniem procesu
ich wytwarzania — integrowa¢ wiedze z dziedziny elektroniki, elektrotechniki,
informatyki, automatyki, robotyki, mechaniki, budowy i eksploatacji maszyn i innych
dyscyplin, stosujac podejscie systemowe, z uwzglednieniem aspektéw
pozatechnicznych (w tym ekonomicznych i prawnych)

potrafi zaproponowac ulepszenia istniejacych rozwigzan projektowych i modeli
elementéw, urzadzen i systemédw mechatronicznych

potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania nowych osiagnie¢ w zakresie
materiatéw, komponentéw, metod projektowania i wytwarzania do projektowania lub
wytwarzania urzadzen i systemdéw mechatronicznych, zawierajacych rozwigzania o
charakterze innowacyjnym

Kierunkowe efekty uczenia sie
potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb kreatywny i przedsiebiorczy

rozumie potrzebe formutowania i przekazywania spoteczefstwu — m.in. poprzez
srodki masowego przekazu — informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢ mechatroniki i
innych aspektéw dziatalnosci inzyniera-mechatronika; podejmuje starania, aby
przekazad takie informacje i opinie w sposéb powszechnie zrozumiaty, przedstawiajgc
rézne punkty widzenia

ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, waznosci zachowania
w sposéb profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania
réznorodnosci pogladéw i kultur

Symbol CEU

P7S_UW_A Inz_0
1, P7S_UW A,
P7S_UW_A Inz. 0
2

P7S_UW_A Inz. 0
1, P7S_UW_A

P7S_UW A Inz_0
1, P7S_UW_A,
P7S_UW A Inz_0
2

P7S_UW A,
P7S_UW A Inz_ 0
2

P7S_UW_A Inz_ 0
1, P7S_UW A,
P7S_UW_A Inz. 0
2

P7S_UW_A Inz_ 0
1, P7S_UW_A,
P7S_UW_A Inz. 0
2

P7S_UW A Inz_0
1, P7S_UW_A,
P7S_UW A Inz_0
2

P7S_UW_A Inz_0
1, P7S_UW A,
P7S_UW_A Inz_0
2

Symbol CEU
P7S KO _A

P7S_KK A,

P7S_KO_A

P7S_KR A
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Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi
efektami uczenia sie (KEU)

Kierunek : Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnosé: Systemy inteligentne

Wiedza
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie gglrjuesmnla do
P7S WG A Inz Ab.solwlent zna i rozumie pqutawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia urzadzen, IME2A W07
- == obiektow i systemdw technicznych -
P7S WK A Inz Absolvyent zna i rozumie podst,av.vowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form IME2A W08
- == indywidualnej przedsiebiorczosci -
Umiejetnosci
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie Ic()gsle5|enla do
Absolwent potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje
. . o g . S IME2A _U07,
komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wyciggac wnioski; przy identyfikacji i IME2A_U08
formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: - wykorzystywac ~no
) S e IME2A_U09,
P7S_UW_A Inz_ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, - dostrzegac ich aspekty IME2A U11
01 systemowe i pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, - dokonywac wstepnej oceny IME2A_U12'
ekonomicznej proponowanych rozwiagzan i podejmowanych dziatan inzynierskich; IME2A_U13'
dokonywac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejacych rozwigzan =1
. ; Y ; : IME2A U14
technicznych i oceniad te rozwigzania -
IME2A UO07,
IME2A U09,
P7S UW A Inz Absolwent potrafi projektowac - zgodnie z zadang specyfikacjg - oraz wykonywac IME2A_U10,
02 -~ - typowe dla kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowac IME2A_U11,
procesy, uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw IME2A_U12,
IME2A U13,
IME2A Ul4
Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z 10/ 26

kierunkowymi efektami uczenia sie (KEU)



Matryca pokrycia efektéow kierunkowych

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnos¢: Systemy inteligentne

2023/2024/S/1li/IMiR/IME/SI

Przedmiot

Komunikacja
spoteczna

Zarzadzanie
przedsiebiorstwem

Inzynieria
zarzadzania
Ergonomia
Materiaty i
struktury
inteligentne

Informatyka w
mechatronice

Mechatronika

Systemy
inteligentne

Kod

RIMESIS.IIi1HS.f1c40eb87be098bc66c57625b44de39¢.23

RIMESIS.IIi1HS.b720145a3939938fb85731eace54cd45.23

RIMESIS.IIi1HS.956d104155a9fac515b088cd431153b8.23

RIMESIS.Ili1HS.9829cc8e740b96755dfa77caf353dbb8.23

RIMESIS.I11K.0c91da78c2d41225e4al1bd2cle0fa31.23

RIMESIS.11i11K.6051de9cf0bb2723d25ba69e6c384c83.23

RIMESIS.11i11K.88744cd961c42el12ac816feaa9200339.23

RIMESIS.IIi11K.627defal98761.23

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Semestr

IME2A_WO01

IME2A_W02

IME2A_WO03

IME2A_WO04

IME2A_WO05

IME2A_WO06

IME2A_WO07

IME2A_WO08

IME2A_UO1

IME2A_U02

x

IME2A_UO3

IME2A_U04

x

IME2A_UO5

x

IME2A_U06

IME2A_UO07

IME2A_U08

O O H N m g o
© H H H H = O
502 2 2 2 3 ¥|
< 4 4 < < < <
N N N N N N AN
W oW W oW W oW oW
= £ £ E E E E
X

X
X X X X
X X X

X X

IME2A_KO02
IME2A_KO03
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Przedmiot

Jezyk angielski
B2+ -
obowiazkowy kurs
jezyka
specjalistycznego
na studiach I
stopnia dla
studentéw
Wydziatu Inzynierii
Mechanicznej i
Robotyki

Smart materials
and structures

Nanomateriaty i
nanotechnologia

Jezyk angielski
B2+ -
obowigzkowy kurs
jezyka
specjalistycznego
na studiach I
stopnia dla
studentéw
Wydziatu
Informatyki,
Elektroniki i
Telekomunikacji
(Informatyka)

Kod

RIMESIS.11i2J0.c99375c0744e96eb67287dd8f0545f53.23

RIMESIS.I1i2PJO.75¢c9c864dbfb6274be54a7503b5e1b9e.23

POGJ0S.A3000000.3bbd4eef6elfe19666b488c9a2fffbasd.23

RIMESIS.11i2J0.ff5757b98a7d5ad732f45e4c01bbb9e5.23

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Semestr

21
lub

IME2A_WO01

IME2A_W02

IME2A_WO03

IME2A_WO04

IME2A_WO05

IME2A_WO06

IME2A_WO07

IME2A_W08

IME2A_UO1

IME2A_UO02

IME2A_U03

IME2A_U04

IME2A_UO5

IME2A_UO06

IME2A_UO07

IME2A_UO8

IME2A_U09

IME2A_U10

IME2A U1l

IME2A_U12

IME2A_U13

IME2A_U14

IME2A_KO01

IME2A_KO02
IME2A_KO03

12/26



Przedmiot

Jezyk hiszpanski
B2+ -
obowiazkowy kurs
jezyka
specjalistycznego
na studiach I
stopnia dla
studentéw
Wydziatu Inzynierii
Mechanicznej i
Robotyki

Principles of Audio
Engineering

Jezyk francuski
B2+ -
obowiagzkowy kurs
jezyka
specjalistycznego
na studiach I
stopnia dla
studentéw
Wydziatu Inzynierii
Mechanicznej i
Robotyki

Jezyk niemiecki
B2+ -
obowigzkowy kurs
jezyka
specjalistycznego
na studiach |l
stopnia dla
studentéw
Wydziatu Inzynierii
Mechanicznej i
Robotyki

Thermodynamics

Kod

Semestr

RIMESIS.11i2)0.6051b68f26cdc.23 2

POGJ0OS.A1000000.3dc1e250194e9f7cdf2178ede9af6952.23 21

RIMESIS.11i2)0.60544ba4cc0df.23 2

RIMESIS.11i2J0.4cd206a13b4700f89429d18f471b71a0.23 2

POGJ0S.A1000000.ab37779356b9c0fb8010660efdb46cab.23 21

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

IME2A_WO01

IME2A_W02

IME2A_WO03

IME2A_WO04

IME2A_WO05

IME2A_WO06

IME2A_WO07

IME2A_W08

IME2A_UO1

IME2A_UO02

IME2A_U03

IME2A_U04

IME2A_UO5

IME2A_UO06

IME2A_UO07

IME2A_UO8

IME2A_U09

IME2A_U10

IME2A U1l

IME2A_U12

IME2A_U13

IME2A_U14

IME2A_KO01

IME2A_KO02
IME2A_KO03

13/26



Przedmiot

Jezyk rosyjski B2+
- obowigzkowy
kurs jezyka
specjalistycznego
na studiach |l
stopnia dla
studentéw
wszystkich
wydziatéw - jezyk
rosyjski w pracy i
biznesie

Introduction to
VPython - 3D
Programming for
Mortals

CFD Basics with
OpenFOAM

Modelling and
simulation of
systems

Indywidualna
praca badawcza w
obszarze
systemoéw
inteligentnych

Projektowanie
mechatroniczne

Systemy
mechatroniczne

Cyfrowe
przetwarzanie
sygnatow

Kod

RIMESIS.11i2)0.270b44c6a7e386cbce947914860a6ce7.23

POGJ0S.A1000000.06e968d6d1e336d6c95ec3de35917a2f.23

RIMESIS.11i2P)0.123500edc007ab54d584bc70c696b5c0.23

RIMESIS.I1i2P)0.63277c4a0324bdc95a51337472cabb7c.23

RIMESIS.IIi2K.0c3d01ae36b32685c8b8afc9ca5e74c9.23

RIMESIS.1i2K.7065902719e89¢015bd4d29f142b2788.23

RIMESIS.11i2K.546046e35cfee2cf0293e13f79bchb627.23

RIMESIS.11i2K.8e835ddb4b9458576bffeb1511d40beb.23

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Semestr

IME2A_WO01

IME2A_W02

IME2A_WO03

IME2A_WO04

IME2A_WO05

IME2A_WO06

IME2A_WO07

IME2A_W08

IME2A_UO1

IME2A_UO02

IME2A_U03

IME2A_U04

IME2A_UO5

IME2A_UO06

IME2A_UO07

IME2A_UO8

IME2A_U09

IME2A_U10

IME2A U1l

IME2A_U12

IME2A_U13

IME2A_U14

IME2A_KO01

N M
© o
¥I 4
g <
(o] (o]
w w
£ £
X

X X
X

X
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IME2A_W04
IME2A_WO06
IME2A_W07
IME2A_WO08
IME2A_UO1
IME2A_U02
IME2A_UO03
IME2A_U04
IME2A_UO7
IME2A_U08
IME2A_U09
IME2A_U10
IME2A_KO1

IME2A_KO03

Przedmiot Kod

IME2A_WO01
IME2A_W02
IME2A_WO03
IME2A_WO05
IME2A_UO5
IME2A_U06
IME2A_U11
IME2A_U12
IME2A_U13
IME2A_U14
IME2A_KO02

Semestr

Komputerowe
modelowanie
uktadow i
procesow

RIMESIS.11i4S.8f74c1271b1340341a4eed4e70fff2323.23 3 X

x
x
x

Eksploatacja i
serwisowanie
urzadzen
mechatronicznych

RIMESIS.I1i4S.1e3242ee73acf1473c9a628ealadc5ba.23 3 X X X X X X

Systemy

RIMESIS.11i4S.fd18e5dee217ba8dcf6f0753323310a4.23 3 X X X X X X X
wbudowane

Inteligentne sieci
pomiarowe i RIMESIS.IIi4K.82ea76755dd94dce7¢d2d3607bd65b4b.23 3 X X X X X X X X X X
przesytowe

Zarzadzanie

projektami RIMESIS.11i4K.c09478e16bdd9fc293d8ec59¢5311198.23 3 X X X X X

Praktyka RIMESIS. l1i4K.1f9a4c16738¢6037074cb1c86f720b59.23 3 x x X X X X X X XX X X x X X
dyplomowa
Praca dyplomowa  RIMESIS.|i4K.e583d9084d973ec5c5c9b945ea568be3.23 3 X X X X X X X X X X X X X X X X X X

Seminarium

RIMESIS.I1i4S.a03c9b0e3ddad747aa772bccddca9d0c.23 3 X X X X X X X
dyplomowe

Suma
(obowigzkowy):

Suma
(fakultatywny):

Suma: 11 10 9 12 6 6 8 2 16 8 7 16 10 3 12 7 7 10 10 11 10 8 17 7 9

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych 15/26



Matryca charakterystyk efektow uczenia sie w odniesieniu do modutow zajec

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnos¢: Systemy inteligentne

2023/2024/S/1li/IMiR/IME/SI

Przedmiot

Komunikacja spoteczna

Zarzadzanie przedsiebiorstwem

Inzynieria zarzadzania

Ergonomia

Materiaty i struktury inteligentne

Informatyka w mechatronice

Mechatronika

Systemy inteligentne

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla

studentéw Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Smart materials and structures

Nanomateriaty i nanotechnologia

Kod

RIMESIS.Ili1HS.f1c40eb87be098bc66c57625b44de39c¢.23
RIMESIS.Ili1HS.b720145a3939938fb85731eace54cd45.23
RIMESIS.lli1HS.956d104155a9fac515b088cd431153b8.23
RIMESIS.I1i1HS.9829cc8e740b96755dfa77caf353dbb8.23
RIMESIS.IIi1K.0c91da78c2d41225e4al1bd2cle0fa31.23
RIMESIS.IIi1K.6051de9cf0bb2723d25ba69e6c384¢83.23
RIMESIS.IIi1K.88744cd961c42el2ac816feaa9200339.23

RIMESIS.IIi1K.627defal98761.23

RIMESIS.11i2)0.c99375c0744e96eb67287dd8f0545f53.23

RIMESIS.1Ii2PJO.75c9c864dbfb6274be54a7503b5e1b9%e.23

POGJ0S.A3000000.3bbd4eef6elfe19666b488c9a2fffbad.23

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Semestr

21
lub
22

P7S_WG_A

P7S_WK A

P7S_WG A Inz

P7S_WK_A _Inz

P7S_UW_A

P75_UO_A

>

P7S_UK A

>

P7S_UU_A

P7S_UW_A Inz 01

>

P7S_UW_A Inz_02

x

P7S_KO_A

>

P75_KK_ A
P7S_KR_A
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Przedmiot

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw Wydziatu Informatyki, Elektroniki i
Telekomunikacji (Informatyka)

Jezyk hiszpanski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw Wydziatu Inzynierii Mechaniczne;j i
Robotyki

Principles of Audio Engineering

Jezyk francuski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Jezyk niemiecki B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Thermodynamics
Jezyk rosyjski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla

studentdw wszystkich wydziatéw - jezyk rosyjski w
pracy i biznesie

Introduction to VPython - 3D Programming for
Mortals

CFD Basics with OpenFOAM

Kod

RIMESIS.I1i2)0.ff5757b98a7d5ad732f45e4c01bbb9e5.23

RIMESIS.11i2)0.6051b68f26cdc.23

POGJ0S.A1000000.3dc1e250194e9f7cdf2178ede9af6952.23

RIMESIS.11i2)0.60544badcc0df.23

RIMESIS.1i2)0.4cd206a13b4700f89429d18f471b71a0.23

POGJ0S.A1000000.ab37779356b9c0fb8010660efdb46cab.23

RIMESIS.11i2)0.270b44c6a7e386cbce947914860a6ce7.23

POGJ0S.A1000000.06e968d6d1e336d6c95ec3de35917a2f.23

RIMESIS.1i2P)0.123500edc007ab54d584bc70c696b5¢0.23

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

Semestr
P7S WG A

21

21

21

2 X

P7S_WK_A

P7S_WG A Inz

P7S_WK A Inz

P7S_UW A

P7S_UO_A

P7S_UK A

x

P7S_UU A

P7S_UW_A Inz_ 01

P7S_UW_A Inz_02

P7S_KO_A

P7S_KR_A

P7S_KK_A
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Przedmiot

Modelling and simulation of systems

Indywidualna praca badawcza w obszarze
systemow inteligentnych

Projektowanie mechatroniczne

Systemy mechatroniczne

Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw

Komputerowe modelowanie uktadéw i proceséw

Eksploatacja i serwisowanie urzadzen
mechatronicznych

Systemy wbudowane

Inteligentne sieci pomiarowe i przesytowe
Zarzadzanie projektami

Praktyka dyplomowa

Praca dyplomowa

Seminarium dyplomowe

Suma (obowigzkowy):

Suma (fakultatywny):

Suma:

Kod

RIMESIS.I1i2P)0.63277c4a0324bdc95a51337472cabb7c.23

RIMESIS.I1i2K.0c3d01ae36b32685c8b8afc9ca5e74c9.23

RIMESIS.I1i2K.7065902719e89c015bd4d29f142b2788.23
RIMESIS.I1i2K.546046e35cfee2cf0293e13f79bcb627.23
RIMESIS.I1i2K.8e835ddb4b9458576bffeb1511d40beb.23

RIMESIS.11i4S.8f74c1271b1340341a4eede70fff2323.23

RIMESIS.11i4S.1e3242ee73acfl1473c9a628ealadc5ba.23

RIMESIS.I1i4S.fd18e5dee217ba8dcf6f0753323310a4.23
RIMESIS.I1i4K.82ea76755dd94dce7cd2d3607bd65b4b.23
RIMESIS.I1i4K.c09478e16bdd9fc293d8ec59¢5311198.23
RIMESIS.I1i4K.1f9a4c16738c6037074cb1c86f720b59.23
RIMESIS.I1i4K.e583d9084d973ec5c5¢9b945ea568be3.23

RIMESIS.11i4S.a03c9b0e3ddad747aa772bccddca9d0c.23

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

N | Semestr

P7S_WG_A

>

11

20

P7S_WK_A

P7S_WG A Inz

P7S_WK A Inz

P7S_UW A

x

13
15
28

P7S_UO_A

P7S_UK A

10
18

P7S_UU A
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Matryca kierunkowych efektow uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia, ktére pozwalaja na ich

uzyskanie

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnosé: Systemy inteligentne
2023/2024/S/1li/IMiR/IME/SI

Nazwa modutu zajec

Komunikacja spoteczna

Zarzadzanie przedsiebiorstwem

Inzynieria zarzadzania

Ergonomia

Materiaty i struktury inteligentne

Informatyka w mechatronice

Mechatronika

Forma zajec
dydaktycznych

Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad

Wyktad

Wyktad

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wykiad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Sposob weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu zajec

Egzamin

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Kolokwium,
Wynik testu zaliczeniowego

Kolokwium, Projekt, Referat

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Projekt, Sprawozdanie, Referat, Zaangazowanie w
prace zespotu, Prezentacja

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Egzamin, Udziat w dyskusji, Sprawozdanie, Zaangazowanie
w prace zespotu, Prezentacja

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Egzamin, Projekt inzynierski

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME2A_U02, IME2A_U04, IME2A_U05,
IME2A_KO1

IME2A_WO08, IME2A_UO1, IME2A_U12

IME2A_WO05, IME2A_UO07, IME2A_U08

IME2A_WO07, IME2A_U09, IME2A_U10,
IME2A_U12, IME2A KO1, IME2A K02,
IME2A_KO3

IME2A_WO03, IME2A_WO07, IME2A_WO01,
IME2A_WO04, IME2A_UO1, IME2A_UO7,
IME2A_UO02, IME2A_UO03, IME2A_U04,
IME2A_UO08, IME2A U13, IME2A U14,
IME2A K01, IME2A_KO02

IME2A_W02, IME2A_U09, IME2A_U12

IME2A_W04, IME2A_U09, IME2A_K02
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Nazwa modutu zajec

Systemy inteligentne

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy
kurs jezyka specjalistycznego na
studiach Il stopnia dla studentéw
Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Smart materials and structures

Nanomateriaty i nanotechnologia

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy
kurs jezyka specjalistycznego na
studiach Il stopnia dla studentéw
Wydziatu Informatyki, Elektroniki i
Telekomunikacji (Informatyka)

Jezyk hiszpanski B2+ - obowigzkowy
kurs jezyka specjalistycznego na
studiach Il stopnia dla studentéw
Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Principles of Audio Engineering

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Zajecia
seminaryjne

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu zajeé

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
projektu, Kolokwium, Egzamin, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, Wynik
testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Kolokwium, Sprawozdanie, Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w
dyskusji, Zaangazowanie w prace zespotu

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Egzamin, Prezentacja, Udziat w dyskusji,
Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, Wynik
testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, Wynik
testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Egzamin, Zaliczenie laboratorium

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME2A_WO01, IME2A_WO02, IME2A_WO05,
IME2A_WO06, IME2A_WO03, IME2A_WO04,
IME2A W07, IME2A_UO1, IME2A_U11,
IME2A _U12, IME2A UO07, IME2A_UOS,
IME2A_UO09, IME2A U10, IME2A U13,
IME2A U14, IME2A KO1, IME2A_KO3

IME2A_UO1, IME2A_U04, IME2A_U05

IME2A_WO1, IME2A_WO03, IME2A_W04,
IME2A_WO07, IME2A_U07, IME2A_U14,
IME2A_UO1, IME2A_U02, IME2A_U03,
IME2A_U04, IME2A_KO1, IME2A_K02

IME2A _UO1, IME2A _U04, IME2A _U05

IME2A_UO1, IME2A_U04, IME2A_U05
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Nazwa modutu zajec

Jezyk francuski B2+ - obowigzkowy
kurs jezyka specjalistycznego na
studiach Il stopnia dla studentéw
Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Jezyk niemiecki B2+ - obowigzkowy
kurs jezyka specjalistycznego na
studiach Il stopnia dla studentéw
Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki

Thermodynamics

Jezyk rosyjski B2+ - obowigzkowy kurs
jezyka specjalistycznego na studiach Il
stopnia dla studentéw wszystkich
wydziatéw - jezyk rosyjski w pracy i
biznesie

Introduction to VPython - 3D
Programming for Mortals

CFD Basics with OpenFOAM

Modelling and simulation of systems

Indywidualna praca badawcza w
obszarze systemdéw inteligentnych

Forma zajec
dydaktycznych

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia

laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Praca w kole naukowym

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu zajeé

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, Wynik
testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, Wynik
testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Egzamin, Wynik testu zaliczeniowego

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, Wynik
testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Zaliczenie laboratorium, Wykonanie
¢wiczen laboratoryjnych, Egzamin

Aktywnos¢ na zajeciach, Zaangazowanie w prace zespotu,
Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Egzamin, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych

Koordynacja, realizacja projektu badawczego, przygotowanie
referatu/publikacji, organizacja konferencji, obozéw i
wycieczek naukowych

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME2A_UO1, IME2A_U04, IME2A_U05

IME2A_UO1, IME2A_U04, IME2A_U05

IME2A_UO1, IME2A_U04, IME2A_U05

IME2A_WO1, IME2A_U10, IME2A_U02,
IME2A_U03, IME2A U11, IME2A K01,
IME2A_K03

IME2A_WO04, IME2A_U11

IME2A W01, IME2A_WO02, IME2A_WO03,
IME2A_WO04, IME2A_WO05, IME2A_WO06,
IME2A _UO01, IME2A U02, IME2A_UO07,
IME2A_UO08, IME2A_U04, IME2A U10,
IME2A U11, IME2A U12, IME2A U13,
IME2A KO1, IME2A_KO02, IME2A_K03
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Nazwa modutu zajec

Projektowanie mechatroniczne

Systemy mechatroniczne

Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw

Komputerowe modelowanie uktadéw i
procesow

Eksploatacja i serwisowanie urzadzen

mechatronicznych

Systemy wbudowane

Inteligentne sieci pomiarowe i
przesytowe

Zarzadzanie projektami

Forma zajec
dydaktycznych

Wykiad, Cwiczenia
laboratoryjne, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Zajecia
seminaryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne, Zajecia
seminaryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu zajeé

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Kolokwium,
Projekt, Egzamin, Sprawozdanie, Prezentacja

Udziat w dyskusji, Wykonanie projektu, Projekt, Egzamin,
Prezentacja, Aktywnos$¢ na zajeciach

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Egzamin, Udziat w
dyskusji, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Sprawozdanie,
Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢éwiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin

Kolokwium, Projekt, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie éwiczen
laboratoryjnych, Wynik testu zaliczeniowego

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME2A_WO02, IME2A_WO04, IME2A_W07,
IME2A W01, IME2A_UO7, IME2A_U10,
IME2A_U11, IME2A U13, IME2A U14,
IME2A_UO02, IME2A_U04, IME2A_UO5,
IME2A KO1

IME2A_WO03, IME2A_WO04, IME2A_U02,
IME2A_UO03, IME2A_U04, IME2A_U07,
IME2A_UO09, IME2A_U10, IME2A_U12,
IME2A_UO08, IME2A_U13, IME2A_U14,
IME2A_U11, IME2A_UO1, IME2A_UO5,
IME2A_KO1, IME2A_KO3

IME2A_WO01, IME2A_WO05, IME2A_WO06,
IME2A_WO02, IME2A_WO03, IME2A_WO04,
IME2A W07, IME2A_UO1, IME2A_U11,
IME2A _U12, IME2A UO07, IME2A_UOS8,
IME2A_UQ9, IME2A U10, IME2A U13,
IME2A U14, IME2A KO1, IME2A_KO3

IME2A_W04, IME2A_U06, IME2A_U07,
IME2A_KO1

IME2A_WO03, IME2A_WO01, IME2A_U11,
IME2A_U13, IME2A_U14, IME2A_U12

IME2A_W02, IME2A_U10, IME2A_U11,
IME2A_U13, IME2A_U05, IME2A_U07,
IME2A_KO01

IME2A_WO1, IME2A_WO02, IME2A_U01,
IME2A_UO03, IME2A_U04, IME2A_U06,
IME2A_UO07, IME2A U12, IME2A U14,
IME2A KO1

IME2A_WO06, IME2A_WO08, IME2A_U08,
IME2A_U09, IME2A K01
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Nazwa modutu zajec

Praktyka dyplomowa

Praca dyplomowa

Seminarium dyplomowe

Forma zajec
dydaktycznych

Praktyka dyplomowa

Praca dyplomowa

Zajecia seminaryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu zajeé

Sprawozdanie z odbycia praktyki , Potwierdzenie realizacji
programu praktyki

Przygotowanie pracy dyplomowej

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

IME2A W01, IME2A_WO02, IME2A_WO03,
IME2A_WO04, IME2A_WO05, IME2A_WO06,
IME2A_WO07, IME2A_UO3, IME2A_U04,
IME2A_U10, IME2A U12, IME2A UO02,
IME2A U13, IME2A KO1, IME2A_KO3

IME2A_WO01, IME2A_WO02, IME2A_WO03,
IME2A_WO04, IME2A_WO05, IME2A_WO06,
IME2A_WO07, IME2A_UO1, IME2A_UO3,
IME2A_UO07, IME2A_U04, IME2A_U10,
IME2A_U11, IME2A U12, IME2A U13,
IME2A K01, IME2A_KO02, IME2A_KO03

IME2A_W02, IME2A_U04, IME2A_U01,
IME2A_U06, IME2A K01, IME2A_KO02,
IME2A_K03
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ECTS

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnosé: Systemy inteligentne

taczna liczba punktéow ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach:

zajec prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych
Zajecia

zajec z zakresu nauk podstawowych wtasciwych dla danego kierunku studiéw

zajec o charakterze praktycznym, ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne, w tym zajec¢ laboratoryjnych,
projektowych, praktycznych i warsztatowych

zajec podlegajgcych wyborowi przez studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS
koniecznych do uzyskania kwalifikacji odpowiadajacych poziomowi ksztatcenia)

zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - w przypadku kierunkdéw studiéw
przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub
nauki spoteczne

zajec z jezyka obcego
praktyk zawodowych

zajec zwigzanych z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do
ktérych przyporzadkowany jest kierunek studidw, w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS
wymaganej do ukonczenia studiéw na danym poziomie, z uwzglednieniem udziatu studentéw w
zajeciach przygotowujacych do prowadzenia dziatalno$ci naukowej lub udziatu w tej dziatalnosci
(dotyczy tylko studiéw o profilu ogdinoakademickim)

zajec ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS
wymaganej do ukonczenia studiéw na danym poziomie (dotyczy tylko studiéw o profilu praktycznym)

taczna liczba punktéw ECTS

61

39

59

70
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Szczegotowe zasady realizacji programu studiow ustalone przez dziekana wydziatu
(tzw. zasady studiowania)

Kierunek: Inzynieria Mechatroniczna
Specjalnos¢: Systemy inteligentne

Zasady wpisu na kolejny semestr

Okresla Regulamin Studiéw Akademii Gérniczo-Hutniczej im. Stanistawa Staszica w Krakowie.
Wpis na kolejny semestr otrzymujg studenci, ktérych deficyt punktéw ECTS nie przekracza dopuszczalnego deficytu.

Zasady wpisu na kolejny semestr studiéw w ramach tzw. dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS:
Przy wpisie na semestr 2 - 12 ECTS,
Przy wpisie na semestr 3 - 6 ECTS.

Dopuszczalny deficyt punktow ECTS
6

Organizacja zaje¢ w ramach tzw. blokéw zajec (tj. taka organizacja przedmiotéw lub poszczegdinych form
zajed, ktéra zaktada odstepstwa od cyklicznosci prowadzenia zaje¢ w poszczegdinych tygodniach w danym
semestrze studiow)

Na studiach drugiego stopnia kierunku Inzynieria mechatroniczna, nie ma tzw. blokdw zajec
Semestry kontrolne

1,2

Zasady odbywania studiow wedtug indywidualnej organizacji studiow

Studia indywidualne prowadzone sg pod opieka naukowg samodzielnego pracownika naukowego.

Wymagana Srednia ocena z ukohczonych semestréw przynajmniej 4.5, wskazane jest posiadanie dodatkowych osiggniec
(publikacje, praca w kole naukowym, dziatalnos¢ spoteczna, nagrody, wyréznienia).

Program studiéw indywidualnych moze sie sktada¢ sie modutéw zawartych w zatwierdzonych planach studiéw oraz
indywidualnych modutéw niezatwierdzonych.

Program niezatwierdzonych indywidualnych modutéw zatwierdza Rada Wydziatu.

Program studiéw zatwierdza dziekan.

Warunki realizacji praktyk zawodowych, w tym w szczegdlnosci system kontroli praktyk i ich zaliczania

Zakres praktyki odpowiada tematyce pracy dyplomowej. Promotor pracy dyplomowej nadzoruje wybdr miejsca i zakresu
praktyki oraz zalicza jej realizacje. Mozliwe jest zaliczenie praktyki, ktéra student odbyt przed rozpoczeciem semestru 3.

Zasady obieralnosci modutéw zajec

Zasady obieralnosci poszczegdlnych modutéw zajec sg okreslone w Sylabusie kierunku
Inzynieria Mechatroniczna

.....

Na studiach drugiego stopnia kierunku Inzynieria Mechatroniczna, nie ma sciezek ksztatcenia i Sciezek dyplomowania.
Kwalifikacja na specjalnosci jest dokonywana po zapisie na studia, na poczatku semestru 1 studiéw. Kryterium kwalifikacji
jest ocena kohcowa studiéw I-o stopnia.
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Warunki i wymagania zwigzane z przygotowaniem projektow dyplomowych i prac dyplomowych oraz realizacja
procesu dyplomowania

Dyplomowanie jest przeprowadzane zgodnie z Regulaminem studiéw Akademii GOrniczo-Hutniczej im. Stanistawa Staszica w
Krakowie.
Studenci zdaja egzamin dyplomowy, przygotowuja i bronig prace magisterska.

Zasady ustalania ogélnego wyniku ukonczenia studiow

0golIny wynik ukonczenia studidw jest wyliczany jako suma: 0,6¢ Srednia ocen uzyskanych w okresie studiéw + 0,3
kohcowa ocena pracy dyplomowej + 0,1¢ ocena z egzaminu dyplomowego.

Inne wymagania zwiazane z realizacja programu studiow wynikajace z Regulaminu studiéw albo innych
przepisow obowiazujacych w Uczelni
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