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Charakterystyka kierunku

Informacje podstawowe

Wydziat Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i Inzynierii

Nazwa wydziatu: Biomedycznej

Nazwa kierunku: Automatyka i Robotyka

Nazwa specjalnosci: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu
Poziom: Studia magisterskie inzynierskie Il stopnia
Profil: 0Ogélnoakademicki

Forma: Stacjonarne

Klasyfikacja ISCED:

Liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studidéw

na danym poziomie: 90

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: magister inzynier
Termin rozpoczecia cyklu: 2023/2024, semestr letni
Czas trwania studidw (liczba semestréw): 3

Dziedzina/-y nauki, do ktdrej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:
Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych
Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktérej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studidow:

Dyscyplina Udziat procentowy ECTS

Automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne 100% 90

Wskazanie zwiazku kierunku studidéw ze strategia rozwoju AGH oraz misja AGH

Celem ksztatcenia na studiach drugiego stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka, specjalnos¢ Informatyka w Sterowaniu i
Zarzadzaniu jest przygotowanie inzyniera do pracy we wszystkich obszarach gospodarki i zycia codziennego, w ktérych sa
projektowane, unowoczesniane i ekspolatowane systemy informatyczne systemy sterujagce na wszystkich poziomach
hierarchii (sterowanie procesowe i zarzadcze). W tym zakresie ksztatcenie na kierunku Automatyka i Robotyka jest w petni
spéjne z misjg AGH, ktéra stuzy nauce, gospodarce i spoteczefstwu przez ksztatcenie i wychowywanie studentéw.
Priorytetem strategii rozwoju AGH w obszarze ksztatcenia jest troska o utrzymanie procesu ksztatcenia na najwyzszym
poziomie oraz przygotowywanie absolwentéw do procesu ksztatcenia przez cate zycie. W tym zakresie wtadze Wydziatu EAIIE
oraz kierownictwo Katedry Automatyki i Inzynierii Biomedycznej dbaja o uwzglednienie w planach i programach studiéw
najnowszych osiaggnie¢ nauki i techniki, ciggte unowoczesnianie laboratoriéw i metod dydaktycznych, rozszerzanie oferty
ksztatcenia w jezykach obcych, zwiekszanie miedzynarodowej wymiany studenckiej oraz rozszerzanie wspétpracy z
przemystem i podmiotami gospodarczymi.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiow potrzeb spoteczno-gospodarczych oraz zgodnosci
zaktadanych efektéw uczenia sie z tymi potrzebami

W programie studidw oraz w tresciach poszczegdinych modutéw na biezaco uwzgledniane sg potrzeby oraz oczekiwania
rynku pracy.

Na potrzeby wspétpracy z przemystem oraz gospodarka w AGH zostato powotane Centrum Karier, ktére m.in. prowadzi:

- monitoring loséw zawodowych absolwentéw AGH,

- wymiane informacji pomiedzy sektorem edukacyjnym i przemystowym o perspektywach zatrudnienia absolwentéw,

- wspoétprace z poszczegdinymi wydziatami, jednostkami uczelni.
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- cykliczne przedstawianie opracowanych raportéw Wiadzom uczelni i przedstawicielom poszczegdlnych wydziatdw.

Ponadto przy modernizacji programéw studiéw uwzglednianie sa opinie uzyskane w wyniku bezposrednich kontaktéw z
absolwentami (magistrantami, doktorantami), ktérzy czesto pracuja w duzych, miedzynarodowych korporacjach (ABB, Aptiv,
ASTOR, Comarch, Nokia, Xilinx itp.).

Sciezki ksztatcenia - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Sciezki dyplomowania - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwy specjalnosci w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwa [pl] Nazwa [en]

Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu
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Ogoalne informacje o programie studiow

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnosé: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

Ogolne informacje zwiazane z programem studiow (ogdlne cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudnienia,
typowe miejsca pracy i mozliwosci kontynuacji ksztatcenia przez absolwentow)

Celem ksztatcenia na kierunku Automatyka i Robotyka jest zapewnienie absolwentowi praktycznych

umiejetnosci inzynierskich koniecznych w pracy zawodowej, pozwalajagcych na rozwigzywanie wspétczesnych probleméw
technologicznych zwigzanych z dziedzing automatyki i robotyki. Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka otrzymajg
wiedze teoretyczna i umiejetnosci praktyczne

pozwalajace na efektywne wykorzystanie najnowszych technik i technologii w zakresie szeroko rozumianych systemy
sterowania, regulacji i nadzoru. Mozliwosci zatrudnienia absolwentdw kierunku sg bardzo szerokie. Podstawowym sa firmy
zwigzane bezposrednio z automatyzacjg i robotyzacja produkcji, ale tez firmy informatyczne, elektroniczne i badawczo-
rozwojowe. Absolwenci majg mozliwo$¢ kontynuacji rozwoju naukowego w ramach studiéw Il stopnia (szkoty doktorskiej).

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéow wnioskéw z analizy wynikéw monitoringu karier
zawodowych studentow i absolwentéw

W AGH funkcjonuje Centrum Karier, prowadzace m.in.:

- monitoring loséw zawodowych absolwentéw AGH,

- wymiane informacji pomiedzy sektorem edukacyjnym i przemystowym o perspektywach zatrudnienia absolwentéw,
- wspoétprace z poszczegbinymi wydziatami, jednostkami uczelni,

- cykliczne przedstawianie opracowanych raportéw Wiadzom uczelni i przedstawicielom poszczegélnych wydziatdw.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw wymagan i zalecen komisji akredytacyjnych, w
szczegolnosci Polskiej Komisji Akredytacyjnej i Srodowiskowych komisji akredytacyjnych

Wyniki i zalecenia komisji akredytacyjnych dla kierunku Automatyka i Robotyka sg analizowane i wdrazane w programach
studiéw i treSciach modutéw zajec.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw przyktadéw dobrych praktyk

Na wydziale EAIiIB dziata System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia, ktéry gwarantuje uwzglednianie w programie studiéw
przyktadéw dobrych praktyk. Wydziatowy System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia obejmuje zardwno aspekt decyzyjny
(Rada Wydziatu, Dziekan, Prodziekani), jak i monitorowanie systemu dydaktycznego, realizowane przez Prodziekana ds.
Ksztatcenia (miedzy innymi: nadzér dydaktyki, ankietyzacja i hospitacje) oraz Zespét ds. Jakosci Ksztatcenia i Zespdt Audytu
Dydaktycznego. Struktura decyzyjna zgodna jest ze Statutem i Regulaminem Studiéw AGH oraz polityka jakosci ksztatcenia
w AGH. Organem, ktéry wnioskuje do MNiSW o zgode na utworzenie i prowadzenie kierunku, a takze zatwierdza kierunkowe
efekty ksztatcenia jest Senat Uczelni po zasiegnieciu opinii Senackiej Komisji ds. Ksztatcenia i Spraw Studenckich oraz
Petnomocnika Rektora ds. Jakosci Ksztatcenia. Dziatania te podejmowane sg na wniosek Rady Wydziatu, po zaopiniowaniu
przez Wydziatowa Komisje ds. JakosSci Ksztatcenia, powotywana na kadencje sposréd cztonkéw Rady Wydziatu (od lutego
2013 - Wydziatowy Zesp6t ds. Jakosci Ksztatcenia (WZJK)), ktéra jest na Wydziale organem opiniujgcym i doradczym w
zakresie dydaktyki i jakosci ksztatcenia oraz Wydziatowg Rade Samorzadu Studentéw. Plany studiéw opracowywane i
ewentualnie modyfikowane sg przez powotywang w tym celu komisje dla danego kierunku pod przewodnictwem Prodziekana
ds. Ksztatcenia, opiniowane przez WZJK i zatwierdzane w drodze uchwaty przez Rade Wydziatu. Za proces ksztatcenia na
Wydziale odpowiedzialny jest Dziekan (np. zlecanie zaje¢ do poszczegdinych Katedr), a na poziomie Katedr ich Kierownicy
(wyznaczaja osoby odpowiedzialne za konkretne moduty). Cze$¢ obowigzkdw zwigzanych z koordynacja niektérych zadan
Dziekan ceduje za pomocg petnomocnictw na Prodziekandéw, Petnomocnikéw ds. praktyk, czy Petnomocnika ds. Jakosci
Ksztatcenia itp. Decyzje o limitach i warunkach rekrutacji na poszczegéine kierunki, stopnie i formy studiéw podejmuje Senat
na wniosek Wydziatu, ktéry podejmuje w tej sprawie stosowng uchwate po zaopiniowaniu przez WZJK i Kolegium Dziekanskie.
Na potrzeby procesu dyplomowania na Wydziale powotano Komisje ds. Dyplomowania dla studiéw | stopnia. Ich zadaniem
jest opiniowanie tematéw prac dyplomowych, ktére zatwierdza potem Prodziekan odpowiedzialny za kierunek studiéw.
Komisje te przeprowadzaja réwniez egzaminy dyplomowe. Za proces dyplomowania na Il stopniu studiéw odpowiada
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Prodziekan. Tematy prac magisterskich opiniuje WZJK, a zatwierdza Prodziekan, on tez przewodniczy Komisji
przeprowadzajgcej egzamin dyplomowy.

Informacja na temat wspédtdziatania w zakresie przygotowania programu studiow z interesariuszami
zewnetrznymi, w szczegodlnosci stowarzyszeniami i organizacjami zawodowymi, spotecznymi

Systematyczne monitorowane sg potrzeby i oczekiwania pracodawcdw (np. badania Centrum Karier

AGH), prowadzone sg rozmowy z pracodawcami oraz studentami dotyczacymi programu ksztatcenia na réznych formach
ksztatcenia. Prowadzone sg réwniez rozmowy wsréd pracodawcéw pod katem perspektyw i prognoz zatrudnienia,
oczekiwanej od kandydata wiedzy i umiejetnosci (aby zwiekszy¢ szanse zatrudnienia absolwenta w firmie).

Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych
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Warunki rekrutacji na studia

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnosé: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Warunkiem przystapienia do rekrutacji na studia drugiego stopnia jest posiadanie kwalifikacji pierwszego stopnia oraz
kompetencje niezbedne do kontynuowania ksztatcenia na studiach drugiego stopnia.

Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatéw oraz finalistéw olimpiad stopnia centralnego, a takze
laureatow konkurséw miedzynarodowych oraz ogdlnopolskich

Zasady i warunki rekrutacji okresla Uchwata nr 97/2019 Senatu AGH z dnia 26 czerwca 2019 r. w sprawie warunkéw, trybu
oraz terminu rozpoczecia i zakohczenia rekrutacji na pierwszy rok studiéw pierwszego i drugiego stopnia w roku
akademickim 2020/2021.

Przewidywany limit przyje¢ na studia wraz ze wskazaniem minimalnej liczby oséb przyjetych, warunkujacej
uruchomienie edycji studiow

Minimalna liczba studentéw: 15
Maksymalna liczba studentéw: 15
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Efekty uczenia sie

Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalnosé: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

Wiedza

Symbol KEU

AiR2A_WO01

AiR2A_W02
AiR2A_W03

AiR2A_W04

AiR2A_WO05

Umiejetnosci

Symbol KEU

AiR2A _UO01

AiR2A_U02

AiR2A_U03

AiR2A_U04

AiR2A_U05

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

ma podbudowana teoretycznie wiedze w zakresie zaawansowanych algorytméw i
metod sterowania oraz analizy réznych typédw uktadéw dynamicznych

ma pogtebiong wiedze w zakresie zaawansowanych systeméw i platform do analizy,
prototypowania i projektowania systeméw automatyki i robotyki.

ma uporzadkowang wiedze w zakresie zaawansowanych rozwigzan algorytmyczne do

szeroko rozumianego przetwarzania sygnatéw (w tym wizyjnych) stosowane w

systemach automatyki i robotyki, m.in. z zastosowaniem metod sztucznej inteligenc;ji.

ma wiedze o podstawowych procesach zachodzace w cyklu zycia urzgdzen, obiektéw

i systemdw technicznych w zakresie Automatyki i Robotyki

ma uporzadkowang wiedze na temat fundamentalnych dylematéw wspétczesnej
cywilizacji; podstawowych ekonomicznych, prawnych, etycznych i innych
uwarunkowan réznych rodzajéw dziatalnosci zawodowej zwigzanej z kierunkiem
studiéw, w tym podstawowych pojec i zasad z zakresu ochrony wtasnosci
przemystowej i prawa autorskiego; podstawowych zasad tworzenia i rozwoju réznych
form przedsiebiorczosci, w tym indywidualnej

Kierunkowe efekty uczenia sie

dla ztozonego i nietypowego problemu z zakresu szeroko rozumianej automatyki i
robotyki (w tym automatyzacji proceséw), w warunkach nie w petni przewidywalnych,
zaproponowac jego rozwigzanie, w szczegdlnosci: - umiejetnie i krytycznie dobrac i
przeanalizowad Zrédta informacji (literatura fachowa oraz naukowa, ale tez otwarte
repozytoria kodu i inne zasoby dostepnie w Internecie), - zaproponowac sposéb
(metode) rozwigzania rozwazanego problemu, - dobra¢ i odpowiednio przystosowac
niezbedne narzedzia - programowe oraz sprzetowe, - w uzasadnionych przypadkach
opracowa¢ nowe metody oraz narzedzia (np. algorytmy, rozwigzania sprzetowe), -
zaproponowac i zastosowa¢ metode ewaluacji rozwigzania, - podsumowac prace w
postaci raportu oraz ew. dokumnetacji.

formutowac i testowac hipotezy zwigzane z prostymi problemami badawczymi z
obszaru automatyki i robotyki

komunikowac sie na tematy specjalistyczne z obszaru automatyki i robotyki ze
zréznicowanymi kregami odbiorcéw; prowadzi¢ debate; postugiwac sie jezykiem
obcym na poziomie B2+ Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego oraz
specjalistyczng terminologig z obszaru automatyki i robotyki

kierowac pracg zespotu; wspétdziatac z innymi osobami w ramach prac zespotowych
i podejmowacd wiodaca role w zespotach

samodzielnie planowac i realizowa¢ wiasne uczenie sie przez cate zycie i
ukierunkowywac innych w tym zakresie

Symbol CEU

P7S_WG_A

P7S_WG_A

P7S_WG_A

P7S_WG_A_Inz

P7S_WK_A,
P7S_WK_A_Inz

Symbol CEU

P7S_UW_A

P7S_UW_A

P7S_UK A

P7S_UO A

P7S_UU_A
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Symbol KEU

AiR2A_U06

AiR2A_UO7

Kierunkowe efekty uczenia sie

planowad i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe,
interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski; przy identyfikacji i formutowaniu
specyfikacji zadan inzynierskich z obszaru automatyki i robotyki oraz ich
rozwigzywaniu: - wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne,
- dostrzegacd ich aspekty systemowe i pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, -
dokonywa¢ wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych rozwigzan i
podejmowanych dziatan inzynierskich; dokonywad krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania istniejagcych rozwigzan technicznych i oceniac te rozwigzania

projektowad - zgodnie z zadang specyfikacja - oraz wykonywad typowe w zakresie
automatyki i robotyki proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowac procesy,
uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw

Kompetencje spoteczne

Symbol KEU

AiR2A K01

AiR2A_K02

AiR2A K03

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci; uznawania znaczenia
wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych oraz zasiegania
opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

wypetniania zobowigzan spotecznych, inspirowania i organizowania dziatalnosci na
rzecz Srodowiska spotecznego; inicjowania dziatah na rzecz interesu publicznego;
myslenia i dziatania w sposdb przedsiebiorczy

odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, z uwzglednieniem zmieniajgcych sie
potrzeb spotecznych, w tym: - rozwijania dorobku zawodu, - podtrzymywania etosu
zawodu, - przestrzegania i rozwijania zasad etyki zawodowej oraz dziatania na rzecz
przestrzegania tych zasad

Symbol CEU

P7S_UW_A_Inz_0
1

P7S_UW A Inz_ 0
2

Symbol CEU

P7S_KK_A

P7S_KO A

P7S_KR A
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Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi

efektami uczenia sie (KEU)

Kierunek : Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

Wiedza
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie
P7S WG A Inz Ab.solwlent zna i rozumie pqutawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia urzadzen,
- == obiektow i systemdw technicznych
P7S WK A Inz Absolvyent zna i rozumie podst,av.vowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form
- == indywidualnej przedsiebiorczosci
Umiejetnosci
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie

Absolwent potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje
komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski; przy identyfikacji i
formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: - wykorzystywac

P7S_UW_A _Inz_ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, - dostrzegac ich aspekty

01 systemowe i pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, - dokonywaé wstepnej oceny
ekonomicznej proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich;
dokonywac¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych rozwigzan
technicznych i oceniac te rozwigzania

Absolwent potrafi projektowaé - zgodnie z zadang specyfikacjg - oraz wykonywacd
typowe dla kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowa¢
procesy, uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw

P7S_UW A Inz_
02

Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z
kierunkowymi efektami uczenia sie (KEU)

Odniesienia do
KEU

AiR2A_W04

AiR2A_W05

Odniesienia do

KEU

AiR2A_U06

AiR2A_UO7
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Matryca pokrycia efektéow kierunkowych

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

2023/2024/S/1li/EAIIB/AIR/IS

Przedmiot

Modelowanie i analiza proceséw biznesowych
Gtebokie uczenie i Inteligencja obliczeniowa
Ekonometria

Planowanie i zarzadzanie cyklem wytwarzania
oprogramowania

Systemy rozproszone

Advanced Databases

Sterowanie cyfrowe

Data Analytics

Systemy ERP

Informatyka czasu rzeczywistego
Zarzadzanie projektami

C# i platforma .NET

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

EAIRISS.11i10.2a98d14006a€92748e9da946b1a62f8f.23
EAIRISS.11i10.204ee709c9d802db6bb02e439b0db3f5.23
EAIRISS.11i10.a7782bcb52a5d44450144a004ba76fc5.23

EAIRISS.11i15.6423e900d1b13.23

EAIRISS.11i10.11f5195630ab9bc48bfodb1872d9a73b.23
EAIRISS.11i10.0c6e3ee675e49ccec5e133de27cdb166.23
EAIRISS.11i10.3b55e6bdcce59a7e919dbbc2ald6al00.23
EAIRISS.11i10.34b7b98bal017eb4b851f46d7326974f.23
EAIRISS.11i10.7b054814c610c5ff2797729ael4a2¢3e.23
EAIRISS.11i10.5172c8422fdd723f99526f6d89ae0f05.23
EAIRISS.11i20.f34754a9fd9209a09bfce5bcb3be8led.23
EAIRISS.11120.63cb53029826834987482660d7db46d4.23
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Przedmiot

Jezyk niemiecki B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw Wydziatu Elektrotechniki, Automatyki,
Informatyki i Inzynierii Biomedycznej oraz
Wydziatu Informatyki, Elektroniki i
Telekomunikacji

Prognozowanie rynkéw finansowych

Jezyk rosyjski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw wszystkich wydziatdw - jezyk rosyjski
w pracy i biznesie

Modele kolejkowe w IT

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw WEAIIIB-IT

Inteligencja biznesowa - hurtownie danych
Jezyk hiszpanski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia - jezyk
hiszpanski w pracy i biznesie

Jezyk francuski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla

studentéw wszystkich wydziatéw - jezyk francuski
w pracy i biznesie

Optymalizacja wielokryterialna
Filtracja i fuzja sensoryczna

Specyfikacja i systemy wspomagania
projektowania oprogramowania

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

EAIRISS.11i20.255e3d6362a4d3c268ac579e661caaff.23

EAIRISS.11i20.2087faaf389b4c5a9d1fabe3754661a3.23

EAIRISS.11i20.270b44c6a7e386cbce947914860a6ce7.23

EAIiRISS.11i20.f3e1d30433ccf453050fa515aacl17al17.23

EAIRISS.11i20.df784956dd4d66cc2a30e414cbfd9150.23

EAIRISS.11i20.b8df0e6d2e5bda8d25451320b5a28641.23

EAIRISS.11i20.80b21fe12ef0f8c198fcbh97de553c4ch.23

EAIRISS.11i20.95f8c2b195b5a8470ea3cale728e58a9.23

EAIRISS.11i20.7761e7a873b80cbc25e09d28ff0270b5.23

EAIRISS.11i20.89a4885b0ec542d4708alcebac53ce39.23

EAIRISS.11i20.493af68e5d7f9ccee9e8fd2a87f4087d.23

Semestr
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Przedmiot

Machine Learning

Customer Experience Management
Wdrazanie systeméw ERP

Praca dyplomowa

Przedmiot humanistyczno-spoteczny 1
Koto naukowe

Autonomous Systems
Laboratorium specjalizacyjne
Seminarium dyplomowe

Suma (obowigzkowy):

Suma (fakultatywny):

Suma:

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

Kod

EAIiRISS.11i20.931d87e7b473ded41c4el32a6ec6238ff.23
EAIRISS.11i20.555010¢716f3001924a332eb59ea5729.23
EAIRISS.11i20.76a290535b42fb651cab0039b46a190f7.23
EAIRISS.11i40.7e822e74f4a2a6dea60978e677914179.23
EAIRISS.11i40.f4efaadc38348aceb417e70b0101a7e4.23
EAIRISS.11i40.f3a5501€219d0fbd610df2054265a5a8.23
EAIRISS.11i40.02962bb2079¢790f2c24cdbaead33b8a.23
EAIRISS.11i40.fc81lec75¢8a5b598496ab5c69b20c2aa.23

EAIRISS.11i40.2a03c9b0e3ddad747aa772bccddca9d0c.23

N | Semestr

AiR2A W01
AiR2A_W02
AiR2A_ W03
AiR2A_ W04

>
>

8 5 11 4
4 5 5 4
12 10 16 8

N g o

o

= S S

< <« «

N N

£ £ «

T I <
X

X

X

X X

X X X
X

X X

X X

6 11 2

6 7 1

12 18 3

m < 10
© © o
5 5 3
g < <
(o] N (o]
I
4 <
X X X
X
X X X
X X X
X X X
X X X
6 10 6
8 6 3
14 16 9

[0~ ~N - (o] oM

© © c © ©

:)I DI ¥| ¥I b4

g 4 < « <

(o] (o} N (o] N

£ £ £ £ &=

q & € <
X X

X X X X
X X

X X X

3 3 6 3 2

12 13 17 12 5

13/23



Matryca charakterystyk efektow uczenia sie w odniesieniu do modutow zajec

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

2023/2024/S/1li/EAIIB/AIR/IS

Przedmiot

Modelowanie i analiza proceséw biznesowych
Gtebokie uczenie i Inteligencja obliczeniowa
Ekonometria

Planowanie i zarzadzanie cyklem wytwarzania
oprogramowania

Systemy rozproszone

Advanced Databases

Sterowanie cyfrowe

Data Analytics

Systemy ERP

Informatyka czasu rzeczywistego
Zarzadzanie projektami

C# i platforma .NET

Kod

EAIRISS.[1i10.2a98d14006ae92748e9da%946b1a62f8f.23
EAIRISS.[1i10.204ee709c9d802db6bb02e439b0db3f5.23

EAIRISS.I1i10.a7782bcb52a5d44450144a004ba76fc5.23

EAIRISS.11i15.6423e900d1b13.23

EAIRISS.11110.11f5195630ab9bc48bf6db1872d9a73b.23
EAIRISS.I1i10.0c6e3ee675e49ccec5el133de27cdb166.23
EAIRISS.11i10.3b55e6bdcce59a7e919dbbc2ald6al00.23
EAIRISS.11i10.34b7b98bal017eb4b851f46d7326974f.23
EAIRISS.11i10.7b054814¢610c5ff2797729ael4a2c3e.23
EAIRISS.11i10.5172c8422fdd723f99526f6d89ae0f05.23
EAIRISS.11i20.f34754a9fd9209a09bfce5bch3be8led.23
EAIRISS.11i20.63cb530298a6834987482660d7db46d4.23

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Jezyk niemiecki B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla studentéw
Wydziatu Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i EAIRISS.11i20.255e3d6362a4d3c268ac579¢e661caaff.23 2 X

Inzynierii Biomedycznej oraz Wydziatu Informatyki,
Elektroniki i Telekomunikacji

Prognozowanie rynkéw finansowych

Jezyk rosyjski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla studentéw
wszystkich wydziatédw - jezyk rosyjski w pracy i biznesie
Modele kolejkowe w IT

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla studentéw
WEAIiIB-IT

Inteligencja biznesowa - hurtownie danych

Jezyk hiszpanski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia - jezyk hiszpanski
w pracy i biznesie

Jezyk francuski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla studentéw
wszystkich wydziatédw - jezyk francuski w pracy i biznesie
Optymalizacja wielokryterialna

Filtracja i fuzja sensoryczna

Specyfikacja i systemy wspomagania projektowania
oprogramowania

EAIRISS.[1i20.2087faaf389b4c5a9d1fabe3754661a3.23

EAIiRISS.11i20.270b44c6a7e386cbce947914860a6¢ce7.23

EAIRISS.[1i20.f3e1d30433ccf453050fa515aac17al7.23

EAIRISS.[1i20.df784956dd4d66cc2a30e414cbfd9150.23

EAIRISS.[1i20.b8df0e6d2e5bda8d25451320b5a28641.23

EAIRISS.[1i20.80b21fe12ef0f8c198fcb97de553c4ch.23

EAIRISS.11i20.95f8¢c2b195b5a8470ea3cale728e58a9.23

EAIRISS.11i20.7761e7a873b80cbc25e09d28ff0270b5.23
EAIRISS.11i20.89a4885b0ec542d4708alcebac53ce39.23

EAIRISS.[1i20.493af68e5d7f9ccee9e8fd2a87f4087d.23

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec



Przedmiot

Machine Learning

Customer Experience Management
Wdrazanie systeméw ERP

Praca dyplomowa

Przedmiot humanistyczno-spoteczny 1
Koto naukowe

Autonomous Systems
Laboratorium specjalizacyjne
Seminarium dyplomowe

Suma (obowigzkowy):

Suma (fakultatywny):

Suma:

Kod

EAIRISS.11i20.931d87e7b473ded41c4el32a6ec6238ff.23
EAIRISS.11i20.555010¢716f3001924a332eb59€a5729.23
EAIRISS.11i20.76290535b42fb651cab0039b46a190f7.23
EAIRISS.11i40.7e822e74f4a2a6dea60978e677914179.23
EAIRISS.11i40.f4efaadc38348aceb417e70b0101a7e4.23
EAIRISS.11i40.f3a5501e219d0fbd610df2054265a5a8.23
EAIRISS.11i40.02962bb2079c790f2c24cdbaead33b8a.23
EAIRISS.11i40.fc81ec75¢c8a5b598496ab5c69b20c2aa.23

EAIiRISS.11i40.a03c9b0e3ddad4747aa772bccddca9d0c.23

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec

N | Semestr

N

P7S_WG_A
P7S WG A Inz

x

12

20

N
£
<I <: <I
¥ ¥ =
;I ;I =I
v [ v
~ ~ N~
a o o
X
X X
X X
X X X
X X X
X
X X X
X X X
6 6 12
6 6 7
12 12 19

< < <
¥ O DO
S5 3 S
n o nun own
~N NN
o o o
X X X
X
X X X
X X X
X X X
X X X
6 10 6
8 6 3
14 16 9

P7S_UW_A_Inz_01

x

12

(o)}
°I

N
£

I
<' <| <|<
S ¥ 0
5 ¥ ¥ ¥
w o oun own
N N NN
o o o o
X X

X X X

X X

X X

X
X X X
X X X
10 11 9 3
3 6 3 2
13 17 12 5

16/23



Matryca kierunkowych efektow uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia, ktére pozwalaja na ich

uzyskanie

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnos¢: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

2023/2024/S/1li/EAIIB/AIR/IS

Nazwa modutu zajec

Modelowanie i analiza proceséw biznesowych

Gtebokie uczenie i Inteligencja obliczeniowa

Ekonometria

Planowanie i zarzadzanie cyklem wytwarzania
oprogramowania

Systemy rozproszone

Advanced Databases

Sterowanie cyfrowe

Data Analytics

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektdw uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlinych form zajec i dla catego modutu
zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie projektu

Wykonanie projektu, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Projekt,
Zaangazowanie w prace zespotu

Aktywnos¢ na zajeciach, Zaliczenie laboratorium,
Studium przypadkéw , Zaangazowanie w prace zespotu,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczeh
laboratoryjnych, Zaangazowanie w prace zespotu,
Zaliczenie laboratorium

Wykonanie ¢wiczen, Studium przypadkdw , Zaliczenie
laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Egzamin, Kolokwium

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Egzamin, Zaliczenie
laboratorium

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AiR2A_WO02, AiR2A_WO05, AiR2A_W03,
AiR2A_UO1, AiR2A_UO03, AiR2A_U07

AiR2A_WO01, AiR2A_WO03, AiR2A_U01,
AiR2A_U04, AiR2A_K01

AiR2A_WO01, AiR2A_W05

AIR2A_W04, AiR2A_WO5, AiR2A_U04,
AiR2A_U05, AiR2A_U06, AiR2A K03,
AiR2A K01

AIR2A_W02, AiR2A_W03, AiR2A_UOL,
AIR2A_U04, AiR2A_U03, AiR2A_U07,
AIR2A_U05, AiR2A_U06, AiR2A K01,
AIR2A_K02

AIR2A_WO03, AiR2A_U01, AiR2A_U07,
AiR2A_KO1

AIR2A_WO01, AiR2A_WO03, AiR2A_U06,
AIR2A_U01, AiR2A_K01

AIR2A_W03, AiR2A_U01, AiR2A_U02,

AIR2A_U03, AiR2A_U04, AiR2A U06,
AIR2A_U07, AiR2A_K02
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Nazwa modutu zajec

Systemy ERP

Informatyka czasu rzeczywistego

Zarzadzanie projektami

C# i platforma .NET

Jezyk niemiecki B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw Wydziatu Elektrotechniki,
Automatyki, Informatyki i Inzynierii
Biomedycznej oraz Wydziatu Informatyki,
Elektroniki i Telekomunikacji

Prognozowanie rynkéw finansowych

Jezyk rosyjski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw wszystkich wydziatéw - jezyk
rosyjski w pracy i biznesie

Modele kolejkowe w IT

Jezyk angielski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla
studentéw WEAIiIB-IT

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Sposob weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Kolokwium, Zaliczenie laboratorium

Egzamin, Wykonanie projektu

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Projekt,
Prezentacja

Wykonanie ¢wiczenh laboratoryjnych, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat,
Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat,
Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Zaliczenie
laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat,
Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na
zajeciach, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR2A_WO5, AiR2A_W04, AiR2A_U04,
AIR2A_U05, AiR2A_U06, AiR2A_UO1,
AIR2A_UO7, AiR2A_KO02, AiR2A_KO03

AIR2A_W02, AiR2A_ W01, AiR2A_W04,
AiR2A_UO1, AiR2A_U04, AiR2A K02

AIR2A_W05, AiR2A_U04, AiR2A_U05,
AIR2A_U06, AiR2A_U02, AiR2A K01,
AIR2A_K02, AiR2A_K03

AIR2A_WO01, AiR2A_ W02, AiR2A_ W04,

AIR2A_U01, AiR2A_U04, AiR2A K01,
AiR2A_K02

AiR2A_U03

AiR2A_WO05

AiR2A_UO3

AIR2A_WO02, AiR2A_U01, AiR2A_U04,
AiR2A_KO1

AiR2A_UO3
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Sposob weryfikacji i oceny efektow uczenia sie

Nazwa modutu zajec Forma zajec osu:;gmetych przez StUan,t? w ramach Odniesienia do KEU
dydaktycznych poszczegodlnych form zajed i dla catego modutu
zajec

Wyktad, Cwiczenia

Inteligencja biznesowa - hurtownie danych laboratoryjne

Egzamin, Wykonanie projektu, Kolokwium AiR2A W03, AiR2A_UO01, AiR2A_U04

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie

Jezyk hiszpanski B2+ - obowiazkowy kurs ¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat,

J_e.zik?( i?:zqggsstlgicviner%i n?tfitzﬁsiih Il stopnia  Lektorat Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na AiR2A_U03
J&zy P pracy zajeciach, Prezentacja
Jezyk francuski B2+ - obowigzkowy kurs jezyka Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
specjalistycznego na studiach Il stopnia dla Lektorat ¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie, Referat, AIR2A U03
studentéw wszystkich wydziatéw - jezyk Wynik testu zaliczeniowego, Wypracowania pisane na -
francuski w pracy i biznesie zajeciach, Prezentacja
N . Wyktad, Cwiczenia Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczeh . .
Optymalizacja wielokryterialna laboratoryjne laboratoryjnych AiR2A W01, AiR2A W03
Filtracia i fuzia sensorvczna Wyktad, Cwiczenia Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie projektu, AiR2A W03, AiR2A_WO01, AiR2A_U07,
J J y projektowe Zaangazowanie w prace zespotu AiR2A K01
o . L . AiR2A_WO03, AiR2A_WO02, AiR2A_U01,
?)E;;ﬂg;g;;iy;’:sg:gn‘gvjveg:}:gama \F/)\?(;;(;?((t:l(,)vs:nczenla Egzamin, Wykonanie projektu, Projekt AiR2A_U03, AiR2A_U07, AiR2A_U06,

AiR2A_KO01, AiR2A_K02

Wyktad, Cwiczenia AIR2A_W03, AiR2A_ W01, AiR2A_UO1,

Machine Learning Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium

laboratoryjne AiR2A_U07, AiR2A K01
. y i , Lo AiR2A_W05, AiR2A_U03, AiR2A_U04,
Customer Experience Management Wyl.dad, Cwiczenia Aktywnosg na zajeciach, Udziat w dyskusji, Projekt, AiR2A _UO05, AiR2A U06, AiR2A K01,
projektowe Prezentacja AiR2A K02, AiR2A KO3 -
Wyktad, Cwiczenia Egzamin, Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen . . .
Wdrazanie systeméw ERP laboratoryjne, Cwiczenia laboratoryjnych, Kolokwium, Zaliczenie laboratorium, A!RZA—WOS’ AIR2A_U04, AiR2A_UO7,
: " . AiR2A K01
projektowe Wykonanie projektu -
AiR2A_WO01, AiR2A_WO02, AiR2A_W03,
Praca dyplomowa Praca dyplomowa Przygotowanie pracy dyplomowej AIR2A_WO4, AIR2A_WO05, AiR2A_UOT,
AiR2A U03, AiR2A_U04, AiR2A_U05,
AiR2A _U06, AiR2A_U07, AiR2A K02
Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia, 19/23

ktére pozwalaja na ich uzyskanie



Nazwa modutu zajec

Przedmiot humanistyczno-spoteczny 1

Koto naukowe

Autonomous Systems

Laboratorium specjalizacyjne

Seminarium dyplomowe

Forma zajec

dydaktycznych

Wyktad

Praca w kole naukowym

Wyktad

Cwiczenia projektowe

Zajecia seminaryjne

Sposob weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Koordynacja, realizacja projektu badawczego,
przygotowanie referatu/publikacji, organizacja
konferencji, obozéw i wycieczek naukowych

Studium przypadkéw , Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Referat, Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Projekt, Praca
dyplomowa, Referat, Przygotowanie pracy dyplomowe;j,
Studium przypadkéw , Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR2A_WO01, AiR2A_W02, AiR2A_WO03,
AIR2A_WO04, AiR2A_WO05, AiR2A_UO1,
AiR2A_U02, AiR2A_U03, AiR2A_U04,
AiR2A_UO5, AiR2A_U06, AiR2A_U07,
AiR2A_K01, AiR2A_K02, AiR2A K03

AiR2A_WO03, AiR2A_U01, AiR2A_K01

AIR2A_WO01, AiR2A_ W02, AiR2A_W03,
AIR2A_W04, AiR2A_WO5, AiR2A_UOL,
AIR2A_U03, AiR2A_U04, AiR2A_U05,
AIR2A_U06, AiR2A_UO7, AiR2A K01,
AiR2A_K02

AiR2A_WO01, AiR2A_W02, AiR2A_WO03,
AiR2A_W04, AiR2A_WO05, AiR2A_UO1,
AiR2A_UO03, AiR2A_U04, AiR2A_UO5,
AiR2A_U06, AiR2A_UO7, AiR2A_KO1,
AiR2A_K02
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ECTS

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnosé: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

taczna liczba punktéow ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach:

zajec prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych
Zajecia

zajec z zakresu nauk podstawowych wtasciwych dla danego kierunku studiéw

zajec o charakterze praktycznym, ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne, w tym zajec¢ laboratoryjnych,
projektowych, praktycznych i warsztatowych

zajec podlegajgcych wyborowi przez studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS
koniecznych do uzyskania kwalifikacji odpowiadajacych poziomowi ksztatcenia)

zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - w przypadku kierunkdéw studiéw
przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub
nauki spoteczne

zajec z jezyka obcego
praktyk zawodowych

zajec zwigzanych z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do
ktérych przyporzadkowany jest kierunek studidw, w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS
wymaganej do ukonczenia studiéw na danym poziomie, z uwzglednieniem udziatu studentéw w
zajeciach przygotowujacych do prowadzenia dziatalno$ci naukowej lub udziatu w tej dziatalnosci
(dotyczy tylko studiéw o profilu ogdinoakademickim)

zajec ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS
wymaganej do ukonczenia studiéw na danym poziomie (dotyczy tylko studiéw o profilu praktycznym)

taczna liczba punktéw ECTS

90

57

90

83
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Szczegotowe zasady realizacji programu studiow ustalone przez dziekana wydziatu
(tzw. zasady studiowania)

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnos¢: Informatyka w sterowaniu i zarzadzaniu

Zasady wpisu na kolejny semestr
Zachowanie deficytu punktowego nie przekraczajacego 15 punktéw ECTS.
Zasady wpisu na kolejny semestr studiéow w ramach tzw. dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS jest zgodny w wymaganiami okre$lonymi w Regulaminie Studiéw Pierwszego i Drugiego
Stopnia Akademii Gérniczo-Hutniczej Im. Stanistawa Staszica w Krakowie.

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS
15

Organizacja zaje¢ w ramach tzw. blokéw zajec (tj. taka organizacja przedmiotéw lub poszczegdinych form
zajed, ktora zaktada odstepstwa od cyklicznosci prowadzenia zaje¢ w poszczegodlnych tygodniach w danym
semestrze studiow)

Mozliwa realizacja modutéw zaje¢ w ramach tzw. blokéw zajed.
Semestry kontrolne
Zasady odbywania studiow wedtug indywidualnej organizacji studiow

Warunkiem ubiegania sie o studiowanie w trybie indywidualnym jest ukonczenie studiéw pierwszego stopnia ze $rednig ocen
nie nizszg od 4,70 oraz zaliczenie pierwszego semestru studiéw drugiego stopnia bez deficytu punktéw ECTS, ze $rednig nie
nizszg od 4,70.

Warunki realizacji praktyk zawodowych, w tym w szczegodlnosci system kontroli praktyk i ich zaliczania
Zasady obieralnosci modutéw zajec

Dla modutéw zajec z limitem uczestnikdw decyzje o przydzieleniu danego studenta do modutu podejmuje Prodziekan na
podstawie:

- preferencji studentéw,

- $redniej ze studiéw.

.....

Nabdr na specjalnosci bedzie realizowany na podstawie listy rankingowej zgodnie z liczbg dostepnych miejsc. Podstawg do
sporzadzenia tej listy bedzie wskaznik rekrutacji, ktéry jest sSrednig wazong wyniku z egzaminu wstepnego oraz Sredniej ze
studiéw | stopnia.

W ramach specjalnosci nie przewiduje sie $ciezek ksztatcenia oraz Sciezek dyplomowania.

Warunki i wymagania zwiazane z przygotowaniem projektow dyplomowych i prac dyplomowych oraz realizacja
procesu dyplomowania

Studia Il stopnia konczg sie przygotowaniem pracy dyplomowej magisterskiej pod opieka wybranego promotora. Temat
pracy musi by¢ wczesniej zaopiniowany przez Komisje ds. Jakosci Ksztatcenia, powotana przez Rade Wydziatu i zatwierdzony
przez Dziekana. Praca podlega recenzji. Recenzenta wskazuje Dziekan. Po ztozeniu pracy odbywa sie jednoczesciowy (ustny)
egzamin dyplomowy sktadany przed Komisjg, ktérej przewodniczy Dziekan, a w jej sktad wchodzg opiekun i recenzent pracy.

Szczegbtowe zasady realizacji programu studiéw ustalone 22 /23
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Zasady ustalania ogdlnego wyniku ukonczenia studiow

Warunkiem ukonczenia studiéw, wedtug Regulaminu Studiéw AGH, jest:

1) uzyskanie okreslonych w programie ksztatcenia efektéw ksztatcenia;

2) zaliczenie wszystkich przewidzianych programem studiéw modutéw zaje¢; 3) uzyskanie wymaganej programem studiéw
liczby punktéw ECTS;

4) ztozenie pracy dyplomowej;

5) ztozenie egzaminu dyplomowego.

Wynik ukonczenia studiéw wyzszych ustalany jest jako Srednia

wazona nastepujacych ocen:

1) Sredniej ocen ze studiéw, ustalonej zgodnie z § 14 Regulaminu Studiéw AGH; 2) ostatecznej oceny pracy dyplomowej;
3) oceny egzaminu dyplomowego;

3. Wagi ocen, ustala Rada Wydziatu, przy czym srednia ocen ze studiéw uwzgledniana jest z waga nie mniejsza niz 60%.
4. Oceny, a takze wynik ukofczenia studiéw, ustala sie do dwdch miejsc po przecinku, bez zaokraglen,

zgodnie z nastepujgca zasadag w zaleznosci od wartosci liczbowej: 1) od 3,00 ocena stowna: dostateczny (3.0)

2) od 3,21 ocena stowna: plus dostateczny (3.5)

3) od 3,71 ocena stowna: dobry (4.0)

4) od 4,21 ocena stowna: plus dobry (4.5)

5) od 4,71 ocena stowna: bardzo dobry (5.0).

Inne wymagania zwiazane z realizacja programu studiow wynikajace z Regulaminu studiéw albo innych
przepiséw obowiazujacych w Uczelni
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