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Charakterystyka kierunku

Informacje podstawowe

Wydziat Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i

Nazwa wydziatu: Inzynierii Biomedycznej

Nazwa kierunku: Automatyka i Robotyka
Poziom: studia inzynierskie | stopnia
Profil: Ogdlnoakademicki

Forma: Stacjonarne

Klasyfikacja ISCED:

Liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studidw na

danym poziomie: 210

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier

Termin rozpoczecia cyklu: 2022/2023, semestr zimowy
Czas trwania studidéw (liczba semestrow): 7

Dziedzina/-y nauki, do ktérej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:
Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych
Dyscyplina/-y naukowa/-e, do ktdrej/-ych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dyscyplina Udziat procentowy ECTS
Automatyka, elektronika i elektrotechnika 100% 210

Wskazanie zwiazku kierunku studidow ze strategia rozwoju AGH oraz misja AGH

Celem ksztatcenia na studiach pierwszego stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka jest przygotowanie inzyniera do pracy
we wszystkich obszarach gospodarki i zycia codziennego, w ktérych stosowane sg szeroko rozumiane systemy sterowania,
regulacji i nadzoru. W tym zakresie ksztatcenie na kierunku Automatyka i Robotyka jest w petni spdjne z misjg AGH, ktéra
stuzy nauce, gospodarce i spoteczenstwu przez ksztatcenie i wychowywanie studentéw. Priorytetem strategii rozwoju AGH w
obszarze ksztatcenia jest troska o utrzymanie procesu ksztatcenia na najwyzszym poziomie oraz przygotowywanie
absolwentéw do procesu ksztatcenia przez cate zycie. W tym zakresie wtadze Wydziatu EAIilB oraz kierownictwo Katedry
Automatyki i Robotyki dbaja o uwzglednienie w planach i programach studiéw najnowszych osiggnie¢ nauki i techniki, ciggte
unowoczesnianie laboratoriow i metod dydaktycznych, rozszerzanie oferty ksztatcenia w jezykach obcych, zwiekszanie
miedzynarodowej wymiany studenckiej oraz rozszerzanie wspétpracy z przemystem i podmiotami gospodarczymi.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw potrzeb spoteczno-gospodarczych oraz zgodnosci
zaktadanych efektow uczenia sie z tymi potrzebami

W programie studidw oraz w tresciach poszczegdinych modutéw na biezgco uwzgledniane sg potrzeby oraz oczekiwania
rynku pracy. Studenci w toku studiéw realizujg praktyki zawodowe, gdzie zdobywajg kompetencje zbiezne z potrzebami
gospodarczymi.

Na potrzeby wspdtpracy z przemystem oraz gospodarka w AGH zostato powotane Centrum Karier, ktére m.in. prowadzi:
- monitoring loséw zawodowych absolwentéw AGH,

- wymiane informacji pomiedzy sektorem edukacyjnym i przemystowym o perspektywach

zatrudnienia absolwentdw,

- wspotprace z poszczegdlnymi wydziatami, jednostkami uczelni.

- cykliczne przedstawianie opracowanych raportéw Wiadzom uczelni i przedstawicielom
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poszczegdlinych wydziatéw.
Ponadto przy modernizacji programéw studiéw uwzglednianie s opinie uzyskane w wyniku bezposrednich kontaktéw z

absolwentami (magistrantami, doktorantami), ktérzy czesto pracuja w duzych, miedzynarodowych korporacjach (ABB, Aptiv,
ASTOR, Comarch, Nokia, Xilinx itp.).

Sciezki ksztatcenia - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Sciezki dyplomowania - zakres w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwy specjalnosci w jezyku polskim oraz w jezyku angielskim

Nazwa [pl] Nazwa [en]
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Ogoalne informacje o programie studiow
Kierunek: Automatyka i Robotyka

Ogodlne informacje zwigzane z programem studiow (ogdlne cele ksztatcenia oraz mozliwosci zatrudnienia,
typowe miejsca pracy i mozliwosci kontynuacji ksztatcenia przez absolwentéw)

Celem ksztatcenia na kierunku Automatyka i Robotyka jest zapewnienie absolwentowi praktycznych

umiejetnosci inzynierskich koniecznych w pracy zawodowej, pozwalajgcych na rozwigzywanie

wspoétczesnych probleméw technologicznych zwigzanych z dziedzing automatyki i robotyki. Absolwenci kierunku Automatyka
i Robotyka otrzymaja wiedze teoretyczng i umiejetnosci praktyczne

pozwalajace na efektywne wykorzystanie najnowszych technik i technologii w zakresie szeroko rozumianych systemy
sterowania, regulacji i nadzoru. Mozliwosci zatrudnienia absolwentéw kierunku sa bardzo szerokie. Podstawowym sa firmy
zwigzane bezposrednio z automatyzacjg i robotyzacja produkcji, ale tez firmy informatyczne, elektroniczne i badawczo-
rozwojowe. Absolwenci maja mozliwos¢ kontynuacji ksztatcenia na studiach Il stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka na
4 specjalizacjach: Komputerowe Systemy Sterowania, Informatyka w Sterowaniu i Zarzadzaniu, Inteligentne Systemy
Sterowania oraz Cyber-Physical Systems (po angielsku). Dalszy rozwdj naukowy mozliwy jest w ramach studiéw Il stopnia
(szkoty doktorskiej).

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw wnioskéw z analizy wynikéw monitoringu karier
zawodowych studentow i absolwentéw

W AGH funkcjonuje Centrum Karier, prowadzgce m.in.:

- monitoring loséw zawodowych absolwentéw AGH,

- wymiane informacji pomiedzy sektorem edukacyjnym i przemystowym o perspektywach
zatrudnienia absolwentdw,

- wspoétprace z poszczegbinymi wydziatami, jednostkami uczelni,

- cykliczne przedstawianie opracowanych raportéw Wiadzom uczelni i przedstawicielom
poszczegdlnych wydziatéw.

Centrum Karier AGH przekazuje wyniki analiz karier zawodowych studentéw i absolwentéw, Wtadze Wydziatu moga
uwzglednia¢ wyniki przy dostosowaniu zmian w programach studiéw i tresci modutéw zajec.

Dodatkowa, mniej formalna, $ciezka sg bezposrednie kontakty z absolwentami (magistrantami, doktorantami), ktérzy czesto
pracujg w duzych, miedzynarodowych korporacjach (ABB, Aptiv, ASTOR, Comarch, Nokia, Xilinx itp.).

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiow wymagan i zalecen komisji akredytacyjnych, w
szczegolnosci Polskiej Komisji Akredytacyjnej i Srodowiskowych komisji akredytacyjnych

Wyniki i zalecenia komisji akredytacyjnych dla kierunku Automatyka i Robotyka sa analizowane i wdrazane w programach
studidw i treSciach modutéw zajec.

Informacja na temat uwzglednienia w programie studiéw przyktadéw dobrych praktyk

Na wydziale EAIiIB dziata System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia, ktdry gwarantuje uwzglednianie w programie studiéw
przyktadéw dobrych praktyk. Wydziatowy System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia obejmuje zardwno aspekt decyzyjny
(Rada Wydziatu, Dziekan, Prodziekani), jak i monitorowanie systemu dydaktycznego, realizowane przez Prodziekana ds.
Ksztatcenia (miedzy innymi: nadzér dydaktyki, ankietyzacja i hospitacje) oraz Zespét ds. Jakosci Ksztatcenia i Zespét Audytu
Dydaktycznego. Struktura decyzyjna zgodna jest ze Statutem i Regulaminem Studiéw AGH oraz polityka jakosci ksztatcenia
w AGH. Organem, ktéry wnioskuje do MNiSW o zgode na utworzenie i prowadzenie kierunku, a takze zatwierdza kierunkowe
efekty uczenia jest Senat Uczelni po zasiegnieciu opinii Senackiej Komisji ds. Ksztatcenia i Spraw Studenckich oraz
Petnomocnika Rektora ds. Jakosci Ksztatcenia. Dziatania te podejmowane sg na wniosek Rady Wydziatu, po zaopiniowaniu
przez Wydziatowg Komisje ds. Jakosci Ksztatcenia, powotywang na kadencje sposrdd cztonkéw Rady Wydziatu (od lutego
2013 - Wydziatowy Zespét ds. JakosSci Ksztatcenia (WZJK)), ktéra jest na Wydziale organem opiniujagcym i doradczym w
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zakresie dydaktyki i jakosci ksztatcenia oraz Wydziatowg Rade Samorzadu Studentéw. Plany studiéw opracowywane i
ewentualnie modyfikowane sg przez powotywana w tym celu komisje dla danego kierunku pod przewodnictwem Prodziekana
ds. Ksztatcenia, opiniowane przez WZJK i zatwierdzane w drodze uchwaty przez Rade Wydziatu. Za proces ksztatcenia na
Wydziale odpowiedzialny jest Dziekan (np. zlecanie zaje¢ do poszczegdinych Katedr), a na poziomie Katedr ich Kierownicy
(wyznaczaja osoby odpowiedzialne za konkretne moduty). Cze$¢ obowigzkdw zwigzanych z koordynacja niektérych zadan
Dziekan ceduje za pomocag petnomocnictw na Prodziekandéw, Petnomocnikéw ds. praktyk, czy Petnomocnika ds. Jakosci
Ksztatcenia itp. Decyzje o limitach i warunkach rekrutacji na poszczegéine kierunki, stopnie i formy studiéw podejmuje Senat
na wniosek Wydziatu, ktéry podejmuje w tej sprawie stosowng uchwate po zaopiniowaniu przez WZJK i Kolegium Dziekanskie.
Na potrzeby procesu dyplomowania na Wydziale powotano Komisje ds. Dyplomowania dla studiéw | stopnia. Ich zadaniem
jest opiniowanie tematéw prac dyplomowych, ktére zatwierdza potem Prodziekan odpowiedzialny za kierunek studiéw.
Komisje te przeprowadzaja réwniez egzaminy dyplomowe. Za proces dyplomowania na Il stopniu studiéw odpowiada
Prodziekan. Tematy prac magisterskich opiniuje WZJK, a zatwierdza Prodziekan, on tez przewodniczy Komisji
przeprowadzajacej egzamin dyplomowy.

Informacja na temat wspétdziatania w zakresie przygotowania programu studiéw z interesariuszami
zewnetrznymi, w szczegodlnosci stowarzyszeniami i organizacjami zawodowymi, spotecznymi

Systematyczne monitorowane sg potrzeby i oczekiwania pracodawcdw (np. badania Centrum Karier
AGH), prowadzone sg rozmowy z pracodawcami oraz studentami dotyczacymi programu
ksztatcenia na réznych formach ksztatcenia. Prowadzone sa réwniez rozmowy wsréd

pracodawcédw pod katem perspektyw i prognoz zatrudnienia, oczekiwanej od kandydata wiedzy

i umiejetnosci (aby zwiekszy¢ szanse zatrudnienia absolwenta w firmie).

Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk zawodowych

Praktyka studencka trwa 4 tygodnie z sumarycznym obcigzeniem praca studenta réwng 120 godzin. Miejscem odbywania
praktyki moze by¢ zaktad pracy z branzy technologicznej zgodnej z kierunkiem studiow.
Praktyki powinny odbywad sie w czasie wakacji letnich semestru, w ktérym wystepuje modut zaja¢ zwigzany z praktyka.
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Warunki rekrutacji na studia

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Opis kompetencji oczekiwanych od kandydata ubiegajacego sie o przyjecie na studia

Warunkiem przystgpienia do rekrutacji na studia pierwszego stopnia jest posiadanie Swiadectwa maturalnego.

Warunki rekrutacji, z uwzglednieniem laureatéw oraz finalistow olimpiad stopnia centralnego, a takze
laureatéw konkurséw miedzynarodowych oraz ogdélnopolskich

Zasady i warunki rekrutacji okresla Uchwata nr 97/2019 Senatu AGH z dnia 26 czerwca 2019 r. w sprawie warunkéw, trybu
oraz terminu rozpoczecia i zakohczenia rekrutacji na pierwszy rok studidw pierwszego i drugiego stopnia w roku
akademickim 2020/2021.

Przewidywany limit przyje¢ na studia wraz ze wskazaniem minimalnej liczby oséb przyjetych, warunkujacej
uruchomienie edycji studiow

Minimalna liczba studentéw: 0
Maksymalna liczba studentéw: 150

Warunki rekrutacji na studia 7137



Efekty uczenia sie

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Wiedza

Symbol KEU Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol CEU

zaawansowane zagadnienia w zakresie matematyki, obejmujgca algebre ze
szczeg6lnym uwzglednieniem teorii macierzy, analize, réwnania rézniczkowe i
probabilistyke z elementami statystyki w sposdb pozwalajgcy na rozwigzanie
typowych zagadnieh automatyki; oraz zagadnienia w zakresie fizyki, obejmujaca
mechanike, termodynamike, optyke, elektrycznos¢ i magnetyzm, fizyke jadrowa oraz
fizyke ciata statego, w tym wiedze niezbedna do zrozumienia podstawowych zjawisk
fizycznych wystepujacych w typowych systemach dynamicznych oraz w ich
otoczeniu.

AiR1A W01 P6S_WG_A

metody sterowania uktadami dynamicznymi ze szczegdlnym uwzglednieniem
uktadéw liniowyc zaréwno SISO jak i MIMO z wykorzystaniem opisu w dziedzinie
czasu i czestotliwosci; elementy teorii sterowania nieliniowymi uktadami sterowania
oraz metody badania stabilnosci; metody przetwarzania sygnatéw cyfrowych; oraz
sposoby implementacji algorytmoéw i regulatoréw na platformach obliczeniowych i w
sterownikach przemystowych.

AiR1A_WO02 P6S_WG_A

elementy elektrotechniki ze szczegdélnym uwzglednieniem obwoddéw elektrycznych

pasywnych; elementy elektroniki analogowej i charakterystyk elementéw aktywnych;
AiR1A_WO03 zagadnienia przeprowadzania pomiardw; algebre Boole'a i jej realizacje w uktadach P6S WG_A

bramkowych i rekonfigurowalnych; oraz zasady dziatania i sposoby uzycia uktadéw

mikroprocesorowych i bazujgcych na nich uktadach typu wbudowanego.

podstawy programowania obiektowego i strukturalnego wraz z elementami inzynierii
oprogramowania; metody realizacji obliczen i optymalizacji w Srodowiskach
informatycznych oraz wizualizacji tych wynikéw; sposoby realizacji projektéw

AiR1A W04 . ) S X " . P6S WG_A
- informatycznych; przetwarzanie informatyczne informacji, ze szczegdlnym - =
uwzglednieniem danych wizyjnych; oraz metodyke tworzenia ciagtych i dyskretnych
modeli matematycznych.
AiR1A WO5 Podstawowe zagadnlgma zwigzane z robotykg w tym problematyke robotow PES WG A
- przemystowych i mobilnych. - -
fundamentalne dylematy wspétczesnej cywilizacji; podstawowe ekonomiczne,
prawne, etyczne i inne uwarunkowania réznych rodzajéw dziatalnosci zawodowej PES WK A Inz
AiR1A_WO06 zwigzanej z kierunkiem studiéw, w tym podstawowe pojecia i zasady z zakresu P6S WK A !
ochrony wtasnos$ci przemystowej i prawa autorskiego; podstawowe zasady tworzenia i -
rozwoju réznych form przedsiebiorczosci, w tym indywidualne;j
. podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiektéw i systeméw
AiR1A_W07 technicznych w zakresie Automatyki i Robotyki P6S_WG_A_Inz
Umiejetnosci
Symbol KEU Kierunkowe efekty uczenia sie Symbol CEU

wykorzystywad posiadang wiedze - formutowad i rozwigzywac ztozone i nietypowe
problemy oraz wykonywa¢ zadania w warunkach nie w petni przewidywalnych przez: -
AiR1A_UO1 wtasciwy dobdr Zrdédet i informacji z nich pochodzacych, dokonywanie oceny, P6S_UW_A
krytycznej analizy i syntezy tych informaciji, - dobér oraz stosowanie wtasciwych
metod i narzedzi, w tym zaawansowanych technik informacyjno-komunikacyjnych

komunikowad sie z otoczeniem z uzyciem specjalistycznej terminologii; bra¢ udziat w
debacie - przedstawiac i ocenia¢ rézne opinie i stanowiska oraz dyskutowac o nich;
postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu
Ksztatcenia Jezykowego

AiR1A U02 P6S_UK_A
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Symbol KEU
AiR1A_UO3

AiR1A _U04

AiR1A_UO5

AiR1A U06

AiR1A_U07

AiR1A _UO8

AiR1A_U09

Kierunkowe efekty uczenia sie

planowad i organizowac prace indywidualng oraz w zespole; wspétdziata¢ z innymi
osobami w ramach prac zespotowych (takze o charakterze interdyscyplinarnym)

samodzielnie planowac i realizowac wiasne uczenie sie przez cate zycie

zaprojektowac ukfad sterowania wybranym procesem; stworzy¢ jego model
symulacyjny; przeprowadzi¢ implementacje na platformie obliczeniowej lub
sprzetowej; oraz przeprowadzi¢ weryfikacje eksperymentalna. Potrafi dobra¢ elementy
systemu automatyki przemystowej do realizacji systemu sterowania typowym
procesem przemystowym.

zaprogramowac uktad mikrokontrolera lub wbudowany w celu realizacji zadanych
celow

programowac strukturalnie i obiektowo wykorzystujac dobre praktyki oraz stosujgc
metody pracy w grupie

przeprowadzi¢ eksperyment z wykorzystaniem robotéw przemystowych i mobilnych

projektowad - zgodnie z zadang specyfikacja - oraz wykonywad typowe w zakresie
Automatyki i Robotyki proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowa¢ procesy,
uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw

Kompetencje spoteczne

Symbol KEU

AiR1A K01

AiR1A_K02

AiR1A_KO03

Efekty kierunkowe

Kierunkowe efekty uczenia sie

krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci; uznawania znaczenia
wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych oraz zasiegania
opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

wypetniania zobowigzan spotecznych, wspétorganizowania dziatalnosci na rzecz
$rodowiska spotecznego; inicjowania dziatan na rzecz interesu publicznego; myslenia
i dziatania w sposdb przedsiebiorczy

odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym: - przestrzegania zasad etyki
zawodowej i wymagania tego od innych, - dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

Symbol CEU
P6S_UO_A

P6S_UU_A

P6S_UW_A Inz_0
1

P6S_UW_A Inz_ 0
1

P6S_UW A Inz_ 0
1

P6S_UW_A Inz_0
1

P6S_UW A Inz_ 0
2

Symbol CEU

P6S_KK_A

P6S_KO A

P6S_KR A
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Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z kierunkowymi
efektami uczenia sie (KEU)

Kierunek: Automatyka i Robotyka

Wiedza

Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie ggslesmnla do

P6S WG A Inz AblsolwlenF zna i rozumie pqutawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, AIRIA W07
- = obiektow i systemdw technicznych -
P6S WK A Inz Absolvyent zna i rozumie podst/a\{vowe zasady tworzenia i rozwoju roznych form AIRIA W06
- == indywidualnej przedsiebiorczosci -
Umiejetnosci
Symbol CEU Efekty uczenia sie dla kwalifikacji obejmujacych kompetencje inzynierskie ggslesmma do
Absolwent potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje
komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski; przy identyfikacji i
formutowaniu specyfikacji zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu: - wykorzystywa¢ AiR1A UO05,
P6S UW A Inz_ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentalne, - dostrzegac ich aspekty AiR1A UO06,
01 systemowe i pozatechniczne, w tym aspekty etyczne, - dokonywa¢ wstepnej oceny AiR1A UO07,
ekonomicznej proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich; AiR1A UO8
dokonywac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejgcych rozwigzan
technicznych i oceniad te rozwigzania
P6S UW A Inz Absolwent potrafi projektowac - zgodnie z zadang specyfikacjg - oraz wykonywacd
02~ - typowe dla kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowac AiR1A_U09
procesy, uzywajac odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw
Tabela zgodnosci kompetencji inzynierskich (Inz) z 10/ 37

kierunkowymi efektami uczenia sie (KEU)



Matryca pokrycia efektéow kierunkowych
Kierunek: Automatyka i Robotyka

2022/2023/S/1i/EAlilB/AiR/all

[l (o] m < n (=] N~ - o m < n [(=} ~ © O [ o
o o o o o o o
= = 3 === =588 888 S8 ss g ¢
Przedmiot Kod < < < < < < < < < & & < & & & < &
- -l
R EEEEREEREREE & E & E X E X
€ €« €« €« €« €« €« €« €« €« €« €« €« €« €« €« « <
Wprowadzenie do EAIiIBAIRS.1i10.15639e7526de4568c1595388278386d0.22 X X X X X X X
automatyki i robotyki
Analiza matematyczna EAIiIBAIRS.1i10.442f464f969917bea518ebaal2ecaf63.22 X X
Eksploracja danych EAIiIBAIRS.1i10.699a70c8e91e913dc566a74e2aa94d23.22 X X X X X X
Algebra liniowa EAIIBAIRS.1i10.0b641b08ba5e137721f9104eb906424f.22 X X X X X
Fizyka 1 EAIiIBAIRS.1i10.6b2156684a724e1f4e161620f5f9a455.22 X X X X
Wstep do informatyki EAIiIBAIRS.1i10.0dc4696e1d7fbea8f3707d463a1b1389.22 X X X
Projektowanie konstrukdji g g ais 1i10.3d8cc25b15ddc25d1a63¢6871983F108.22 X X X
z rysunkiem technicznym
Jezyk angielski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin  EAIiIBAIRS.1i20.df2639cc44c5e396¢f0074eal22cab71.22 X
- semestr 1/3
Inzynieria procesow EAIIIBAIRS.i20.2d2d40afbdf53e8¢570d9805d82¢567.22 X X X X X X X X

produkcyjnych

Jezyk francuski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin  EAIiIBAIRS.1i20.e553773bdd5bdb73e59798df5bf39847.22 X
- semestr 1/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs

obowigzkowy 135 godzin  EAIiIBAIRS.1i20.375d0ed08478ee775e900113312791¢3.22 X
- semestr 1/3

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych 11/37
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Przedmiot

Jezyk rosyjski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 1/3

Jezyk hiszpanski B-2 -
kurs obowigzkowy 135
godzin - semestr 1/3
Fizyka 2

Rachunek
prawdopodobienstwa i
statystyka

Narzedzia pracy grupowej

Programowanie
strukturalne i obiektowe

Teoria obwoddéw
Elektronika cyfrowa
Réwnania rézniczkowe
Prototypowanie
konstrukcji w technice
druku 3D i CNC

Jezyk angielski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 2/3

Mechanika

o N m g 1 VW B g N MM g D O N O O

© © © ©6 © © o

= 3 3 =288 8585888 88
Kod <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I

-l - [ - -l -l - [ - -l [ - [ - -l -l

g @ @£ @£ @ £ £ @ X X @ &£ & @ &£

d € & € «€§ 9§ < € & € « € € <«
EAIIIBAiIRS.1i20.9207a194b6d4f62b09f23e6556e6b2ed.22 X
EAIiIBAIRS.1i20.e2e9f855d3belc6e44f1609c9b3733bf.22 X
EAIiIBAIRS.1i20.edc44727dff54a68b2f17716df00b290.22 X X X
EAIIIBAIRS.1i20.e160c069737f3ff6643e8e309225d30e.22 X X X
EAIiIBAiRS.1i20.038d3e1b64b039a0532bc5e3elal8dae.22 X X X X
EAIiIBAiRS.1i20.e6bdc701bccaa778435136fb2f496b3e.22 X X X X
EAIiIBAIRS.1i20.e9ca9%9a4a851f662181a8999d6e9057a8.22 X X
EAIiIBAIRS.1i20.83ee5ad41310db24440a22fdf9121713.22 X X X X X X
EAIIIBAIRS.1i20.be424a541dbedfd3341a4b452ce7fff9.22 X X
EAIiIBAiRS.1i20.e03693d85b55782fbad1a7c5759436da.22 X X X X X X
EAIiIBAIRS.1i40.53db5d5bb3888bb0d3df2be2acal57b1.22 X
EAIIIBAIRS.1i40.bc720e702cc2a8204ab4088efclef5¢c1.22 X X X X

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

AiR1A K01
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Przedmiot

Jezyk hiszpanski B-2 -
kurs obowigzkowy 135
godzin - semestr 2/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 2/3

Metody numeryczne
Jezyk francuski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 2/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 2/3

Podstawy automatyki 1

Modelowanie systemoéw
dynamicznych

Zaawansowane
programowanie
obiektowe

Systemy pomiarowe

Przetwarzanie sygnatéw
cyfrowych

Jezyk angielski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 3/3

Badania operacyjne 1

o N m g 1 VW B g N MM g D O N O O

© © © ©6 © © o

= 3 3 =288 8585888 88
Kod <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I <I

-l - [ - -l -l - [ - -l [ - [ - -l -l

g @ @£ @£ @ £ £ @ X X @ &£ & @ &£

d € & € «€§ 9§ < € & € « € € <«
EAIiIBAIRS.1i40.a7a0e38e103236aa9b214adde0985c59.22 X
EAIiIBAIRS.1i40.194f7fd6b2f8791bf3f31dfd0a5d917d.22 X
EAIiIBAIRS.1i40.d79188917b04fb6e8312c91d555b5548.22 X X X X X
EAIIIBAIRS.1i40.022ccfa514f05e50192ce87a0bff56b7.22 X
EAIiIBAIRS.1i40.1b348d99edf04f5b24411f8925d672c5.22 X
EAIIIBAIRS.1i40.e203fe6a6a092a3ab799110ead75b140.22 X X X X X
EAIiIBAIRS.li40.7eec6a863800cdbd13a2c5f846be8lee.22 X X X X
EAIiIBAIRS.1i40.a75f24757376828f5d5c0a42eb48a4bd.22 X X X X
EAIIIBAIRS.1i40.fc4fa9161542710ff363b713c1e451f0.22 X X X X X X X X
EAIiIBAIRS.1i40.c191716cf2a09649febab6475b421516.22 X X X X X
EAIiIBAIRS.1i80.5e50e9a2d67b5162c856¢f859a9b227f.22 X
EAIIIBAIRS.1i80.470502e9b2413f46ad96ad31ef263eab.22 X X X X X

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych
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Przedmiot

Napedy elektryczne
Jezyk niemiecki B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 3/3

Podstawy automatyki 2
Jezyk rosyjski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 3/3
Automatyka pojazdowa
Sieci komputerowe
Jezyk hiszpanski B-2 -
kurs obowigzkowy 135
godzin - semestr 3/3

Podstawy robotyki z
kinematyka

Algorytmy i struktury
danych

Jezyk francuski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin
- semestr 3/3

Elektronika analogowa
Systemy wizyjne

Teoria sterowania 1

Badania operacyjne 2

Kod

AiR1A_WO01

EAIiIBAIRS.Ii80.5eb8ebf28bb16986ebbbaec4b3b7f7e3.22

EAIiIBAIRS.1i80.9248a9a134c74395721cf546e69ecdf.22

EAIiIBAIRS.1i80.808c67057c075c7364a016f4d138c81d.22 X

EAIIBAIRS.1i80.49d62cc9cd39f7fb09b10f8cfbeb7b06.22

EAIiIBAIRS.Ii80.8alec3335e38701bdafel31labec2b7d9.22 X

EAIiIBAIRS.1i80.1ef4b2aff8c9648e68388438d6afd72a.22

EAIiIBAIRS.1i80.001aefb3b9af1096e2664b81b183c217.22

EAIiIBAIRS.1i80.34ed9¢c12d5f0cec087b38b1681b2cc2d.22 X

EAIiIBAIRS.1i80.874a2177f30872f28c4de78c3e38bdeb.22

EAIiIBAIRS.1i80.6807c4d8cf5331d62a78d10b502b9ccb.22

EAIiIBAIRS.Ii80.7bccflef3c6ef8cd40015654c1a993ed.22
EAIiIBAIRS.1i80.b08c465dde25e1625493309452d34¢63.22
EAIiIBAIRS.1i100.714e0681fe5290662a41613961e60d87.22 X

EAIiIBAIRS.li100.d78cd99db1e6e91a670a67976dace656.22

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych
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Przedmiot

Systemy wspomagania
decyzji

Konstrukcje i
programowanie robotéw

Aparatura automatyzacji
Analiza i bazy danych

Identyfikacja proceséw
technologicznych

Metody optymalizacji

Technika
mikroprocesorowa

Praktyka zawodowa
Uczenie maszynowe
Komputerowo
wspomagane
projektowanie systeméw
sterowania

Teoria sterowania 2

Robotyka mobilna

Podstawy business
intelligence

Zagadnienia
przedsiebiorczosci i prawa
autorskiego

Kod

EAIiIBAIRS.Ii100.aba070f4c3c231c3659e414501b0alla.22

EAIiIBAIRS.[i100.07¢c8c946379427bc9d3eea52380c2a05.22

EAIIIBAIRS.1i100.7b536261012ce217c919abfe9d615299.22

EAIiIBAIRS.1i100.811a7be671602359ef5b7f33eda3b39d.22

EAIiIBAIRS.1i100.748d5c8857ec0fc7e0acb76792853588.22

EAIiIBAIRS.Ii100.edf225105059ce53bf95€6587a6ff5a9.22

EAIIIBAIRS.1i100.c7238688460af053f823929f7a6337d0.22

EAIiIBAIRS.li200.76139%adbadbe7acc0d9652c07ff9d495.22
EAIiIBAIRS.1i200.76f98a4ab46ffd16f2e0e9a2bfac8ch8.22

EAIiIBAIRS.1i200.7b7b6a557bcbddf805205024d6323462.22

EAIIIBAIRS.1i200.c5a7ee71d42dd0e7a9f3af4928fd7515.22

EAIiIBAIRS.1i200.db6c1c29b7e632198e578d7al2e2¢cb01.22

EAIiIBAIRS.1i200.4e00d92bc0d32fa7b8b21398363ee8de.22

EAIiIBAIRS.1i200.d8753643a38¢9c0a78727f0a0c01890c.22

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

AiR1A_WO01
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AiR1A W04
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Przedmiot

Systemy wbudowane

Systemy
rekonfigurowalne

Sterowniki PLC i systemy
SCADA

Konflikty wspétczesnego
Swiata

Self-Driving Vehicles
Projekt dyplomowy

Sztuczna inteligencja i
sensoryka

Pracownia analizy danych

Integrated Control
Systems

Automatyka
zabezpieczeniowa

Pracownia robotyki
Myslenie krytyczne.
Wspbtczesne wyzwania
kultury i cywilizacji

Expert systems

Programowanie robotéw
mobilnych

Kod

EAIiIBAIRS.li200.83d2fc10e309a15a0e46bal238beaed5.22

EAIiIBAIRS.1i200.508ed5¢394d4¢c1521008164f32b77d0f.22

EAIiIBAIRS.li200.2cee35ad74edc58923d8e886dafe6c71.22

POGHSIS.1g3000030.eb4b659bdbc3aa5c16642d1f9128a286.22

EAIiIBAIRS.li400.3df9cf915d6efad034f819a3eaa97d7d.22

EAIiIBAIRS.1i400.05f61a878cf5c43ed88caaafcdabc82d.22
EAIIIBAIRS.1i400.eaa012a9e81f38352ff86589bd42b57f.22
EAIiIBAIRS.1i400.006543699d7268ad08d4cf9bbe779820.22

EAIiIBAIRS.li400.db88e925a07299063d33fe5b1a607c07.22

EAIiIBAIRS.1i400.fe63fc92cd8beab5cf609e4513ec05¢3.22

EAIIIBAIRS.1i400.de7438a539079597d10c269cc9dd9712.22

POGHSIIS.llg3000030.6cacd036d517e42a4c4d826¢cbecaeld7.22

EAIiIBAIRS.Ii400.e5bd538051cd7able94235f38af1e8b5.22

EAIiIBAIRS.1i400.b1764f75b13987d30907585f8fcf2ca9.22

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych
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x
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Przedmiot

Pracownia badan
operacyjnych

Socjologia. Wybrane
zagadnienia

Globalizacja. Nowe
wyzwania wspotczesnego
Swiata

Tworzenie aplikacji do
symulacji i sterowania
proceséw dyskretnych

Pracownia automatyki
przemystowej

Koto naukowe

Pracownia systemdw
wbudowanych

Gtéwne nurty muzyki
popularnej

Religie $wiata: cztowiek a
sacrum

Pracownia systemdw
wizyjnych

Pracownia automatyki
procesowej

Podstawy negocjacji

Kod

EAIiIBAIRS.li400.6665a7cc0b8f10702e332f7f029e52dd.22

POGHSIS.193000030.b20a16299cd3e20152ca878cd4235dc3.22

EAIIIBAIRS.1i400.84c56df07c64bdc8f89783be5fbc11b9.22

EAIiIBAIRS.1i400.bbc061ec12b350954405e81e8d6d4c0a.22

EAIliIBAIRS.1i400.71748adal4d54ce9dcd9e3935fdf76db.22
EAIIBAIRS.1i400.cb7bee35278175ef2bdcl4ced4a8alf3.22

EAIIIBAIRS.1i400.74f377bc96fd5bf2bb7977324f937d86.22

POGHSIIS.1lg3000030.7dfe408dd6d80e234466a01c777b6902.22

POGHSIS.19g2000270.86918feaecddd0177be611bf978da8ef.22

EAiRS.1i400.c0caf5a99e07c8dc042e9ee99afdecf8.22

EAIiIBAIRS.li400.f102e67962416313e5d0bc84c820804d.22

POGHSIS.1g3000270.10afa2al42927eal5bch52f982292342.22

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych
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Przedmiot Kod

"Biate plamy" w

najnowszej historii Polski. ~ POGHSIIS.[1lg2000030.de7d76a0745710adbf052b2e637af425.22
Spory i kontrowersje

Suma:

Matryca pokrycia efektéw kierunkowych

AiR1A_WO01

19
12

31

AiR1A_WO02

15
13

28

AiR1A_WO03
AiR1A W04

15
15

30

11
22

33

AiR1A W05
AIR1A W06
AiR1A W07
AiR1A UO1

6 4 7 26
7 6 10 24

13 10 17 50

AiR1A_UO02
AiR1A _UO3

260 12

32 28

AiR1A _U04
AiR1A_UO05

10 34

AiR1A_U06
AiR1A_UO7

17 33

AiR1A U038

AiR1A _U09

10

14

24

AiR1A K01
AiR1A_K02

19
19

38

17
17

34
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Matryca charakterystyk efektow uczenia sie w odniesieniu do modutow zajec

Kierunek: Automatyka i Robotyka

2022/2023/S/1i/EAlilB/AiR/all

Przedmiot

Wprowadzenie do automatyki i robotyki

Analiza matematyczna

Eksploracja danych

Algebra liniowa

Fizyka 1

Wstep do informatyki

Projektowanie konstrukcji z rysunkiem technicznym

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Inzynieria proceséw produkcyjnych

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Kod

EAIIIBAIRS.1i10.15639e7526de4568c1595388278386d0.22
EAIIIBAIRS.1i10.442f464f969917bea518ebaal2ecaf63.22
EAIIIBAIRS.1i10.699a70c8e91e913dc566a74e2aa94d23.22
EAIIBAIRS.1i10.0b641b08ba5e137721f9104eb906424f.22
EAIIIBAIRS.1i10.6b2156684a724e1f4e161620f5f9a455.22
EAIIIBAIRS.1i10.0dc4696e1d7fbea8f3707d463alb1389.22
EAIIBAIRS.1i10.3d8cc25b15ddc25d1a63c6871983f108.22

EAIIIBAIRS.1i20.df2639cc44c5e396cf0074eal22cab71.22
EAIiIBAIRS.Ii20.2df2d40afbdf53e8c570d9805d82¢567.22

EAIiIBAIRS.1i20.e553773bdd5bdb73e59798df5bf39847.22

EAIliIBAIRS.1i20.375d0ed08478ee775€900113312791¢3.22

EAIiIBAIRS.1i20.9207a194b6d4f62b09f23e6556e6b2ed.22

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Przedmiot

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 1/3

Fizyka 2

Rachunek prawdopodobienstwa i statystyka

Narzedzia pracy grupowej

Programowanie strukturalne i obiektowe

Teoria obwodéw

Elektronika cyfrowa

Réwnania rézniczkowe

Prototypowanie konstrukcji w technice druku 3D i CNC

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Mechanika

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Metody numeryczne

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Kod

EAIiIBAIRS.1i20.e2e9f855d3belc6e44f1609c9b3733bf.22

EAIIIBAIRS.1i20.edc44727dff54a68b2f17716df00b290.22
EAIiIBAIRS.1i20.e160c069737f3ff6643e8e309225d30e.22
EAIiIBAIRS.1i20.038d3e1b64b039a0532bc5e3elal8dae.22
EAIiIBAIRS.li20.e6bdc701bccaa778435136fb2f496b3e.22
EAIiIBAIRS.li20.e9ca%9a4a851f662181a8999d6e9057a8.22
EAIiIBAIRS.1i20.83ee5ad41310db24440a22fdf9121713.22
EAIlIBAIRS.1i20.be424a541dbedfd3341a4b452ce7ff9.22

EAIiIBAIRS.1i20.e03693d85b55782fba41a7¢5759436da.22

EAIiIBAIRS.li40.53db5d5bb3888bb0d3df2be2acal57b1.22

EAIIIBAIRS.1i40.bc720e702cc2a8204ab4088efclef5¢c1.22

EAIiIBAIRS.li40.a7a0e38e103236aa9b214adde0985¢59.22

EAIiIBAIRS.1i40.194f7fd6b2f8791bf3f31dfd0a5d917d.22

EAIiIBAIRS.1i40.d79188917b04fb6e8312c91d555b5548.22

EAIIIBAIRS.1i40.022ccfa514f05e50192ce87a0bff56b7.22

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Przedmiot

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 2/3

Podstawy automatyki 1

Modelowanie systeméw dynamicznych
Zaawansowane programowanie obiektowe
Systemy pomiarowe

Przetwarzanie sygnatéw cyfrowych

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Badania operacyjne 1
Napedy elektryczne

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Podstawy automatyki 2

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Automatyka pojazdowa
Sieci komputerowe

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -
semestr 3/3

Kod

EAIiIBAIRS.1i40.1b348d99edf04f5b24411f8925d672¢c5.22

EAIIBAIRS.1i40.e203fe6a6a092a3ab799110ead75b140.22
EAIiIBAIRS.li40.7eec6a863800cdbd13a2c5f846be81lee.22
EAIIIBAIRS.1i40.a75f24757376828f5d5c0a42eb48a4bd.22
EAIIBAIRS.1i40.fc4fa9161542710ff363b713c1e451f0.22

EAIiIBAIRS.1i40.c191716cf2a09649febab6475b421516.22

EAIiIBAIRS.1i80.5e50e9a2d67b5162¢c856¢f859a9b227f.22

EAIliIBAIRS.1i80.470502e9b2413f46ad96ad31ef263ea6.22
EAIiIBAIRS.li80.5eb8ebf28bb16986ebbbaec4b3b7f7e3.22

EAIiIBAIRS.1i80.9248a9a134c74395721cf546e69ecdf.22

EAIiIBAIRS.1i80.808c67057c075¢7364a016f4d138¢c81d.22

EAIiIBAIRS.1i80.49d62cc9cd39f7fb09b10f8cfbeb7b06.22

EAIiIBAIRS.Ii80.8alec3335e38701bdafel31abec2b7d9.22

EAIiIBAIRS.1i80.1ef4b2aff8c9648e68388438d6afd72a.22

EAIiIBAIRS.1i80.001aefb3b9af1096e2664b81b183c217.22

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Przedmiot

Podstawy robotyki z kinematyka

Algorytmy i struktury danych

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy 135 godzin -

semestr 3/3

Elektronika analogowa

Systemy wizyjne

Teoria sterowania 1

Badania operacyjne 2

Systemy wspomagania decyzji
Konstrukcje i programowanie robotéw
Aparatura automatyzacji

Analiza i bazy danych

Identyfikacja proceséw technologicznych
Metody optymalizacji

Technika mikroprocesorowa

Praktyka zawodowa

Uczenie maszynowe

Komputerowo wspomagane projektowanie systemoéw

sterowania

Kod

EAIiIBAIRS.li80.34ed9c12d5f0cec087b38b1681b2cc2d.22
EAIiIBAIRS.1i80.87422177f30872f28c4de78c3e38bdeb.22

EAIiIBAIRS.1i80.6807c4d8cf5331d62a78d10b502b9ccb.22

EAIiIBAIRS.Ii80.7bccflef3c6ef8cd40015654c1a993ed.22
EAIiIBAIRS.1i80.b08c465dde25e1625493309452d34¢63.22
EAIiIBAIRS.1i100.714e0681fe5290662a41613961e60d87.22
EAIiIBAIRS.[i100.d78cd99db1e6e91a670a67976dace656.22
EAIiIBAIRS.1i100.aba070f4c3c231c3659e414501b0alla.22
EAIiIBAIRS.1i100.07¢8c946379427bc9d3eea52380c2a05.22
EAIiIBAIRS.1i100.7b536261012ce217c919abfe9d615299.22
EAIiIBAIRS.Ii100.811a7be671602359ef5b7f33eda3b39d.22
EAIiIBAIRS.Ii100.748d5c8857ec0fc7e0ach76792853588.22
EAIiIBAIRS.Ii100.edf225105059ce53bf95€6587a6ff5a9.22
EAIiIBAIRS.1i100.c7238688460af053f823929f7a6337d0.22
EAIiIBAIRS.Ii200.76139%adbadbe7acc0d9652c07ff9d495.22
EAIliIBAIRS.1i200.76f98a4ab46ffd16f2e0e9a2bfac8ch8.22

EAIiIBAIRS.1i200.7b7b6a557bcbddf805205024d6323462.22

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Przedmiot

Teoria sterowania 2
Robotyka mobilna

Podstawy business intelligence

Zagadnienia przedsiebiorczosci i prawa autorskiego

Systemy wbudowane

Systemy rekonfigurowalne
Sterowniki PLC i systemy SCADA
Konflikty wspotczesnego Swiata
Self-Driving Vehicles

Projekt dyplomowy

Sztuczna inteligencja i sensoryka
Pracownia analizy danych
Integrated Control Systems
Automatyka zabezpieczeniowa

Pracownia robotyki

Myslenie krytyczne. Wspétczesne wyzwania kultury i

cywilizacji

Expert systems

Kod

EAIIIBAIRS.1i200.c5a7ee71d42dd0e7a9f3af4928fd7515.22
EAIIBAIRS.1i200.db6c1c29b7e632198e578d7al2e2¢cb01.22
EAIIIBAIRS.1i200.4e00d92bc0d32fa7b8b21398363ee8de.22
EAIIIBAIRS.1i200.d8753643a38c9c0a78727f0a0c01890c.22
EAIiIBAIRS.1i200.83d2fc10e309al5a0e46bal238beaed5.22
EAIIIBAIRS.1i200.508ed5c394d4¢c1521008164f32b77d0f.22
EAIIIBAIRS.1i200.2cee35ad74edc58923d8e886dafe6c71.22
POGHSIS.1g3000030.eb4b659bdbc3aa5c16642d1f9128a286.22
EAIIIBAIRS.1i400.3df9cf915d6efad034f819a3eaa97d7d.22
EAIIBAIRS.1i400.05f61a878cf5c43ed88caaafcda6c82d.22
EAIIIBAIRS.1i400.eaa012a9e81f38352ff86589bd42b57f.22
EAIIIBAIRS.1i400.0b6543699d7268ad08d4cf9bbe779820.22
EAIIIBAIRS.1i400.db88e925a07299063d33fe5b1a607c07.22
EAIIIBAIRS.li400.fe63fc92cd8beab5cf609e4513ec05¢3.22

EAIiIBAIRS.[i400.de7438a539079597d10c269¢cc9dd9712.22
POGHSIIS.llg3000030.6cacd036d517e42a4c4d826¢cbecaeld7.22

EAIiIBAIRS.li400.e5bd538051cd7able94235f38af1e8b5.22

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Przedmiot

Programowanie robotéw mobilnych

Pracownia badan operacyjnych

Socjologia. Wybrane zagadnienia

Globalizacja. Nowe wyzwania wspdtczesnego Swiata

Tworzenie aplikacji do symulacji i sterowania
proceséw dyskretnych

Pracownia automatyki przemystowej
Koto naukowe

Pracownia systeméw wbudowanych
Gtéwne nurty muzyki popularnej
Religie $wiata: cztowiek a sacrum
Pracownia systeméw wizyjnych
Pracownia automatyki procesowe;j
Podstawy negocjacji

"Biate plamy" w najnowszej historii Polski. Spory i
kontrowersje

Suma:

Kod

EAIiIBAIRS.li400.b1764f75b13987d30907585f8fcf2ca9.22
EAIiIBAIRS.1i400.6665a7cc0b8f10702e332f7f029e52dd.22
POGHSIS.193000030.b20a16299cd3e20152ca878cd4235dc3.22
EAIiIBAIRS.1i400.84c56df07c64bdc8f89783be5fbc11b9.22

EAIiIBAIRS.li400.bbc061ec12b350954405e81e8d6d4c0a.22

EAIiIBAIRS.1i400.71748adal4d54ce9dcd9e3935fdf76db.22
EAIiIBAIRS.Ii400.cb7bee35278175ef2bdc14ced4a8alf3.22
EAIliIBAIRS.1i400.74f377bc96fd5bf2bb7977324f937d86.22
POGHSIIS.llg3000030.7dfe408dd6d80e234466a01c777b6902.22
POGHSIS.19g2000270.86918feaecddd0177be611bf978da8ef.22

EAiRS.1i400.c0caf5a99e07c8dc042e9ee99afdecf8.22

EAIiIBAIRS.li400.f102e67962416313e5d0bc84c820804d.22
POGHSIS.1g3000270.10afa2a142927eal5bcb52f982292342.22

POGHSIIS.lg2000030.de7d76a0745710adbf052b2e637af425.22

Matryca charakterystyk efektdw uczenia sie w odniesieniu do modutéw zajec
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Matryca kierunkowych efektow uczenia sie w odniesieniu do form zajec i sposobu zaliczenia, ktére pozwalaja na ich

uzyskanie
Kierunek: Automatyka i Robotyka

2022/2023/S/1i/EAIilIB/AiR/all

Nazwa modutu zajeé

Wprowadzenie do automatyki i robotyki

Analiza matematyczna
Eksploracja danych
Algebra liniowa

Fizyka 1

Wstep do informatyki

Projektowanie konstrukcji z rysunkiem
technicznym

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Inzynieria proceséw produkcyjnych

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad
Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad

Sposodb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Aktywnos¢ na zajeciach

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium, Egzamin

Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Projekt,
Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, OdpowiedZ ustna

Aktywnos$¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen, Kolokwium

Kolokwium, Zaliczenie laboratorium, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych

Wykonanie projektu, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczen

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIRIA_WO02, AiRIA_ W07, AIRLA_WO3,
AIR1A_UO1, AiR1A_UO5, AiR1A_U09, AiR1A K02,
AiR1A_KO3

AiRIA_WO01, AiR1IA_UO1

AiRIA_WO06, AiR1A_UO1, AiR1A_UO3,
AiRIA_U09, AiR1A K01, AiR1A_KO02, AiR1A_K03

AIR1A_ W01, AiR1A_UO1, AiR1A _U03,
AIR1A_U04, AiR1A K01, AiR1A KO3

AIR1A_WO01, AiR1A_UO1, AiR1A K01, AiR1A K02

AIR1A_W04, AiR1A_U07, AiR1A_KO1

AiRIA_WO05, AiR1A_UO1, AiR1A_KO01

AiR1A_U02

AIRIA_WO7, AiRIA_ W05, AiRLA_WO6,
AIR1A_UO1, AiR1A_U04, AiR1A_U02, AiR1A_UO3,
AiR1A_KO1, AiRLA_K03
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Nazwa modutu zajec

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 1/3

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr 1/3

Fizyka 2

Rachunek prawdopodobienstwa i
statystyka

Narzedzia pracy grupowej

Programowanie strukturalne i
obiektowe

Teoria obwodow

Forma zajec
dydaktycznych

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Egzamin, Odpowiedz ustna,
Sprawozdanie

Kolokwium, Egzamin, Wypracowania pisane na zajeciach,

OdpowiedzZ ustna, Aktywnos$¢ na zajeciach, Udziat w
dyskusji

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin

Kolokwium

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AiR1A U02

AiR1A_U02

AiR1A_U02

AiR1A_U02

AIR1A_WO01, AiR1A_UO1, ARIA_UO3,
AIR1A_KO01, AiR1A K02

AIRIA_WO1, AiR1A_UO1, AiR1A_UO3,
AIR1A_KO1, AiR1A K02, AiR1A KO3

AIR1A W04, AiRIA W03, AiR1A W06
AR1A_U07

AIR1A_WO04, AiR1A_UO1, AiR1A_U07,
AIR1A_U02, AiR1A K01

AiRIA_WO03, AiR1IA_WO01

’
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Nazwa modutu zajec

Elektronika cyfrowa

Réwnania rézniczkowe

Prototypowanie konstrukcji w technice
druku 3D i CNC

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Mechanika

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr 2/3

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Metody numeryczne

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
projektowe

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Kolokwium, Wynik testu zaliczeniowego, Wykonanie
¢wiczen laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, OdpowiedZ ustna

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie projektu, Kolokwium,

Projekt

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Udziat w dyskusji, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Sprawozdanie, Wynik testu zaliczeniowego, Zaliczenie
laboratorium, Zaangazowanie w prace zespotu

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Esej, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium, Egzamin,

Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_WO01, AiRIA_ W02, AiR1A W03,

AIR1A_U06, AiR1A_UO5, AiR1A_U07, AiR1A_K02

AIR1A_WO01, AiR1A_UO1, AiR1A KO3,

AiRIA_WO05, AiR1IA_UO1, AiR1IA_UO3,

AiRIA_U09, AiR1A_U08, AiR1A_UO05, AiR1A K01,

AiR1A_KO3

AiR1A_U02

AIR1A_W02, AiR1A_UO1, AIR1A_U06,
AIR1A_U05, AiR1A_K03

AiR1A_U02

AiR1A_U02

AIR1A_KO01

AIRIA_WO1, AiRIA W04, AiR1A_UO1,

AiRIA_UO5, AiR1A_U07, AiR1A K01, AiR1A KO3

AiR1A U02

2737



Nazwa modutu zajec

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 2/3

Podstawy automatyki 1

Modelowanie systeméw dynamicznych

Zaawansowane programowanie

obiektowe

Systemy pomiarowe

Przetwarzanie sygnatéw cyfrowych

Jezyk angielski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Badania operacyjne 1

Napedy elektryczne

Jezyk niemiecki B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Forma zajec
dydaktycznych

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium

Aktywnos$¢ na zajeciach, Zaliczenie laboratorium,
Kolokwium

Wykonanie projektu, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych,
Kolokwium, Projekt

Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Egzamin, Udziat w dyskus;ji,
Wykonanie ¢wiczen, Kolokwium, Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Kolokwium, Wykonanie ¢wiczenh laboratoryjnych

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Zaliczenie
laboratorium, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AiR1A U02

AIRIA_WO02, AiR1A_U03, AiR1A_UOS5,
AIR1A_U07, AiR1A_UO1, AiR1A_K02, AiR1A K03

AiRIA_WO01, AiRIA_W02, AiR1A_UO05,
AiR1IA_UO7, AiR1A K02, AiR1A_KO03

AIR1A W04, AiR1A_UO1, AIRIA_UO3,
AIR1A_U07, AiR1A K01

AiRIA_WO01, AiR1IA_W03, AiR1A_UO1,
AiR1A_UO5, AiR1A_U06, AiR1A U07, AiR1A_UO02,
AiR1IA_U09, AiR1A K01, AiR1IA_KO02, AiR1A_K03

AIRIA_WO1, AiRIA_ W02, AiR1A_U03,
AIR1A_UO5, AiR1A_U06, AiR1A K03

AiR1A_U02

AIR1A_WO04, AiRIA W01, AiR1A_UO1,

AiRIA_U09, AiR1A_UO05, AiR1A K01, AiR1A K03

AiRIA_WO03, AiR1IA_UO1, AiR1A K01, AiR1A K03

AiR1A_U02
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Nazwa modutu zajec

Podstawy automatyki 2

Jezyk rosyjski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Automatyka pojazdowa

Sieci komputerowe

Jezyk hiszpanski B-2 - kurs
obowigzkowy 135 godzin - semestr 3/3

Podstawy robotyki z kinematyka

Algorytmy i struktury danych

Jezyk francuski B-2 - kurs obowigzkowy
135 godzin - semestr 3/3

Elektronika analogowa

Systemy wizyjne

Forma zajec
dydaktycznych

Cwiczenia laboratoryjne

Lektorat
Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Lektorat

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Egzamin, Zaliczenie
laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Egzamin, Zaliczenie laboratorium

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Wynik testu
zaliczeniowego

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Wynik testu
zaliczeniowego

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen, Kolokwium, Egzamin, Wynik testu
zaliczeniowego, Wypracowania pisane na zajeciach,
Prezentacja

Aktywnos¢ na zajeciach, Zaliczenie laboratorium

Wynik testu zaliczeniowego, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Sprawozdanie

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_WO01, AiR1IA_ W02, AiR1A_UO5,
AIR1A_U07, AiR1A_UO1, AiR1A_K01, AiR1A_K02,
AiR1A_KO3

AiR1A_U02

AIRIA_WO1, AiRIA_ W02, AIR1IA_W04,
AIR1A_UO1, AiR1A_U03, AiR1A_U07, AiR1A_U02,
AIR1A_UO5, AiR1A_U09, AiR1A_K02, AiR1A_K03

AiRIA_WO07, AiR1A_U09

AiR1A_U02

AIR1A_WO01, AiR1A_WO05, AiR1IA_W02,
AIR1A_W03, AiR1A_UO7, AiR1A UO05,
AIR1A_U06, AiR1A_U08, AiR1A K02, AiR1A K03

AiRIA_WO04, AiR1IA_UO1, AiR1IA_UO7, AiR1A K01

AiR1A_U02

AIR1A_W03, AiRIA_ W07, AiR1A_UO1,
AIR1A_UO5, AiR1A_UO3, AiR1A_U04

AIR1A_WO04, AiRIA W05, AiR1A_UO1,
AIR1A_UO3, AiR1A_UO07, AiR1A K01
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Nazwa modutu zajec

Teoria sterowania 1

Badania operacyjne 2

Systemy wspomagania decyzji

Konstrukcje i programowanie robotéw

Aparatura automatyzacji

Analiza i bazy danych

Identyfikacja proceséw
technologicznych

Metody optymalizacji

Technika mikroprocesorowa

Praktyka zawodowa

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
audytoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia

audytoryjne, Cwiczenia

laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Praktyka zawodowa

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium,
Sprawozdanie, Referat, Prezentacja, Zaliczenie
laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie projektu,
Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Egzamin

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie projektu, Kolokwium,

Projekt

Kolokwium, Egzamin, Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Zaliczenie laboratorium

Sprawozdanie z odbycia praktyki, Potwierdzenie realizac;ji
programu praktyki

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_WO01, AiRIA_ W02, AiR1A W03,
AIR1A_U05, AiR1A_KO1, AiR1A KO3

AIR1A_WO04, AiR1A_U01, AiR1A_U03, AiR1A K01

AIR1A W04, AiRIA W01, AiR1A_UO1,
AIR1A_U09, AiR1A_UO7, AiR1A_KO1, AiR1A_K03

AIR1A_W02, AiRIA_ W05, AiR1A W03,
AIR1A_WO01, AiR1A_UO7, AIRIA_UO1,
AIR1A_U08, AiR1A K02, AiR1A KO3

AiRIA_WO02, AiRIA_WO03, AiR1IA_W04,
AiRIA_WO07, AiR1A_UO1, AiR1A_U02,
AiR1A_UO3, AiR1A_U06, AiR1A U07, AiR1A_UO5,
AiR1A_U09, AiR1A K03, AiR1A K02

AIR1A_WO04, AiR1A_UO1, AiR1A K02

AIR1A W01, AiR1IA W03, AiR1A W04,
AIR1A_U05, AIR1A_UO7, AiR1A_U04, AiR1A_K02,
AiR1A KO3

AIR1A W01, AiR1A W04, AiR1A_UO1,
AIR1A_U05, AiR1A_U03, AiR1A_U07

AIR1A_U09, AIRIA_W03, AIRIA_W07,
AIR1A_U03, AIRIA_UO5, AiR1A W01,
AIR1A_W02

AIRIA_W02, AiRIA W03, AIR1IA_ W04,

AIR1A_UO1, AiR1A_UO03, AiR1A_U09, AiR1A K03,
AIR1A_K02
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Nazwa modutu zajec

Uczenie maszynowe

Komputerowo wspomagane
projektowanie systeméw sterowania

Teoria sterowania 2

Robotyka mobilna

Podstawy business intelligence

Zagadnienia przedsiebiorczosci i prawa
autorskiego

Systemy wbudowane

Systemy rekonfigurowalne

Sterowniki PLC i systemy SCADA

Konflikty wspdétczesnego Swiata

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Wyktad

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Kolokwium, Aktywnos¢ na zajeciach, Sprawozdanie

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Kolokwium,
Zaliczenie laboratorium

Egzamin, Wykonanie ¢wiczen

Egzamin, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Kolokwium, Sprawozdanie, Zaliczenie
laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Wykonanie
¢wiczen laboratoryjnych, Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Prezentacja, Zaliczenie laboratorium

Kolokwium, Egzamin, Odpowiedz ustna, Aktywnos¢ na
zajeciach, Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, Zaliczenie
laboratorium

Kolokwium, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Sprawozdanie

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_WO01, AiR1IA_ W04, AiR1A_UO1,
AIR1A_U03, AiR1A_K01

AIRIA_WO02, AiRIA W03, AiR1IA_ W07,
AIR1A_UO5, AiR1A_U06, AiR1A_U07, AiR1A_U09,
AIR1A_UO1, AiR1A_UO2

AiRIA_WO01, AiRIA_W02, AiR1IA_WO03,
AiR1A_UO5, AiR1A K01, AiR1A_KO03

AIR1A_WO05, AiRIA_ W03, AiR1A W04,
AIR1A_WO01, AiR1IA_ W02, AiR1A_U06,
AIR1A_UO7, AiR1A_U08, AiR1A_UO5, AiR1A K01,
AR1A_KO03

AIR1A_WO06, AiRIA W04, AiR1A_UO1,
AIR1A_UO3, AiR1A_U04, AiR1A K02

AIR1A_WO06, AiR1A_K02

AIR1A W01, AiRIA W03, AiR1A W02,
AIR1A_WO07, AiR1IA_ W04, AiR1A_UO5,
AIR1A_U06, AIR1A_U09, AiR1A_ K01, AiR1A_K02

AIR1A_W03, AiR1A_UO1, AiR1A_U02,
AIR1A_U06, AiR1A_U07, AiR1A_U09, AiR1A K01,
AIR1A_K02

AIR1A_W02, AiRIA_ W03, AiR1A W07,
AIR1A_W04, AiR1A_UO1, AIRIA_U02,
AIR1A_U05, AiR1A_UO07, AIR1A_U09, AiR1A_U06,
AIR1A_U08, AiR1A_K02, AiR1A KO3
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Nazwa modutu zajec

Self-Driving Vehicles

Projekt dyplomowy

Sztuczna inteligencja i sensoryka

Pracownia analizy danych

Integrated Control Systems

Automatyka zabezpieczeniowa

Pracownia robotyki

Myslenie krytyczne. Wspdtczesne
wyzwania kultury i cywilizacji

Expert systems

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad

Praca dyplomowa
Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Cwiczenia laboratoryjne

Wyktad

Wyktad

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Odpowiedz
ustna

Przygotowanie pracy dyplomowej

Kolokwium, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczeh
laboratoryjnych, Sprawozdanie

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych

Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczeh
laboratoryjnych

Aktywnos¢ na zajeciach, Udziat w dyskusji, Projekt,
Przygotowanie pracy dyplomowej, Zaangazowanie w
prace zespotu, Zaliczenie laboratorium

Aktywnos¢ na zajeciach

Kolokwium, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_WO01, AiRIA W02, AiR1A W04,
AIR1A_WO05, AiR1IA_W03, AiR1A_UO1,
AIR1A_U02, AiR1A_U04, AiR1A_U07, AiR1A K01,
AIR1A_KO02, AiR1A KO3

AIRIA_WO02, AiRIA W03, AIR1IA_ W04,
AIRIA_WO5, AiRIA_ W07, AIRIA_WO1,
AIR1A_UO1, AiR1A_UO3, AiR1A_U04, AiR1A_UO5,
AIR1A_UO7, AiR1A_U09, AiR1A_K02, AiR1A KO3

AiRIA_WO02, AiR1IA_W03, AiR1A_UO1,
AiR1IA_UO3, AiR1A_UO7, AiR1A K03

AIR1A W04, AiR1A_UO1, AIRIA_UO2,
AIR1A_U03, AiR1A_K01, AiR1A K02, AiR1A_KO03

AIRIA_WO02, AiRIA_ W07, AIRLA_WO6,
AIR1A_UO1, AiR1A_U02, AiR1A_UO5, AiR1A_U0S6,
AIR1A_U07, AiR1A_U09

AIR1A_WO03, AiRIA_ W05, AiRLIA_ W07,
AIR1A_W06, AiR1A_UO1, AiR1A UO5,
AIR1A_U06, AiR1A_U09, AiR1A K01, AiR1A K02,
AiR1A_KO3

AIR1A W03, AiR1A W05, AiR1A W07,
AIR1A_UO1, AiR1A_UO3, AiR1A_UO5, AiR1A_U06,
AIR1A_U07, AiR1A_U08, AIR1A_U09, AiR1A_U04,
AIR1A_KO1, AiR1A_K02, AIR1A K03

AIR1A_W04, AiR1A_UO1, AIRIA_U09,
AIR1A_KO01, AiR1A K03
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Nazwa modutu zajec

Programowanie robotéw mobilnych

Pracownia badah operacyjnych

Socjologia. Wybrane zagadnienia

Globalizacja. Nowe wyzwania
wspétczesnego Swiata

Tworzenie aplikacji do symulacji i

sterowania proceséw dyskretnych

Pracownia automatyki przemystowe;j

Koto naukowe

Pracownia systeméw wbudowanych
Gtéwne nurty muzyki popularnej

Religie swiata: cztowiek a sacrum

Pracownia systeméw wizyjnych

Forma zajec
dydaktycznych

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad
Wyktad

Wyktad, Cwiczenia
laboratoryjne

Cwiczenia laboratoryjne

Praca w kole naukowym

Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad
Wyktad

Cwiczenia laboratoryjne

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Kolokwium, Aktywnos¢ na zajeciach, Wykonanie ¢wiczen
laboratoryjnych, Sprawozdanie

Udziat w dyskusji, Wykonanie projektu, Projekt, Praca
dyplomowa, Odpowiedz ustna

Aktywnos$¢ na zajeciach, Kolokwium

Udziat w dyskusji, Referat, Esej

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium, Wykonanie ¢wiczeh
laboratoryjnych, Zaangazowanie w prace zespotu

Projekt

Udziat w dyskusji, Projekt, Sprawozdanie, Referat,
Zaangazowanie w prace zespotu, Prezentacja

Projekt
Esej

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium

Wykonanie projektu, Projekt, Prezentacja

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_WO05, AiRIA_ W03, AiR1A W04,
AIR1A_WO01, AiR1IA_W02, AiR1A_U06,
AIR1A_U07, AiR1A_U08, AIR1A K03

AIRIA_WO1, AiRIA W06, AIRLIA_ W04,
AIR1A_UO1, AiR1A_U04, AiR1A_UO5, AiR1A_U09,
AIR1A_UO7, AiRIA_U02, AiR1A_KO1, AiR1A K02,
AIR1A_K03

AIR1A_W06, AiR1A_UO1, AIRIA_UO3,
AIR1A_U02, AiR1A_KO1, AiR1A K02, AiR1A_KO03

AIRIA_WO04, AiRIA W03, AIRLIA_W02,
AIR1A_WO07, AiR1A_U02, AiR1A_UO5,
AIR1A_U07, AiR1A_U09, AiR1A K02, AiR1A K03

AIRIA_WO02, AiRIA_ W03, AIR1IA_W04,
AIRIA_WO07, AiR1A_UO1, AiR1A UO3,
AIR1A_U05, AiR1A_U06, AiR1A_U09, AiR1A_U02,
AIR1A_UO7, AiR1A_KO1, AiRLA K02, AiR1A K03

AIR1A W01, AiRIA W02, AiR1A W03,
AIR1A_W04, AiR1A_WO05, AiR1A_WO6,
AIR1A_W07, AiR1A_UO1, ARIA U02,
AIR1A_U03, AiR1A_U04, AIR1A_UO5, AiR1A_U06,
AIR1A_UO7, AiRIA_U08, AiR1A_U09, AiR1A K01,
AIR1A_KO02, AiR1A KO3

AiRIA_WO03, AiR1IA_UO5, AiR1A_WO04, AiR1A_K02

AIR1A_WO04, AiR1A W07, AiR1A_UO1,
AIR1A_UO3, AiR1A K01, AiR1A K02
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Nazwa modutu zajec

Pracownia automatyki procesowe;j

Podstawy negocjacji

"Biate plamy" w najnowszej historii
Polski. Spory i kontrowersje

Forma zajec
dydaktycznych

Cwiczenia laboratoryjne
Wyktad

Wyktad

Sposdéb weryfikacji i oceny efektow uczenia sie
osiagnietych przez studenta w ramach
poszczegdlnych form zajec i dla catego modutu
zajec

Aktywnos¢ na zajeciach, Projekt, Sprawozdanie,
Przygotowanie pracy dyplomowej

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium

Aktywnos¢ na zajeciach, Kolokwium

Matryca kierunkowych efektéw uczenia sie w odniesieniu do form zaje¢ i sposobu zaliczenia,

ktére pozwalaja na ich uzyskanie

Odniesienia do KEU

AIR1A_W02, AiRIA_ W04, AiR1A_UO1,
AIR1A_U02, AiR1A_UO3, AiR1A_UO5, AiR1A_KO01
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ECTS

Kierunek: Automatyka i Robotyka

taczna liczba punktéw ECTS, ktdra student musi uzyska¢ w ramach:

zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych
Zajecia

zajec z zakresu nauk podstawowych wtasciwych dla danego kierunku studiow

zajec o charakterze praktycznym, ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne, w tym zaje¢ laboratoryjnych,
projektowych, praktycznych i warsztatowych

zajec podlegajacych wyborowi przez studenta (w wymiarze nie mniejszym niz 30% liczby punktéw ECTS
koniecznych do uzyskania kwalifikacji odpowiadajacych poziomowi ksztatcenia)

zajel z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - w przypadku kierunkéw studiéw
przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub
nauki spoteczne

zajec z jezyka obcego
praktyk zawodowych

zajec zwigzanych z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do
ktérych przyporzadkowany jest kierunek studiéw, w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS
wymaganej do ukonczenia studiéw na danym poziomie, z uwzglednieniem udziatu studentéw w
zajeciach przygotowujacych do prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziatu w tej dziatalnosci
(dotyczy tylko studiéw o profilu ogélnoakademickim)

zajec ksztattujacych umiejetnosci praktyczne w wymiarze wiekszym niz 50% liczby punktéw ECTS
wymaganej do ukonczenia studiéw na danym poziomie (dotyczy tylko studidw o profilu praktycznym)

taczna liczba punktéw ECTS

35/37

210

32

118

67

142



Szczegotowe zasady realizacji programu studiow ustalone przez dziekana wydziatu
(tzw. zasady studiowania)

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Zasady wpisu na kolejny semestr

Zachowanie deficytu punktowego nie przekraczajgcego 15 punktéw ECTS oraz spetnienie dodatkowych warunkéw dla
semestréw kontrolnych 5 oraz 7.

Zasady wpisu na kolejny semestr studiéow w ramach tzw. dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS jest zgodny w wymaganiami okresSlonymi w Regulaminie
Studiéw Pierwszego i Drugiego Stopnia Akademii Gérniczo-Hutniczej Im. Stanistawa Staszica w Krakowie.

Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS
15

Organizacja zaje¢ w ramach tzw. blokéw zajec (tj. taka organizacja przedmiotéw lub poszczegdinych form
zajed, ktora zaktada odstepstwa od cyklicznosci prowadzenia zaje¢ w poszczegodlnych tygodniach w danym
semestrze studiow)

Mozliwa realizacja modutdéw zaje¢ w ramach tzw. blokdw zajec.

Semestry kontrolne

57

Zasady odbywania studiow wedtug indywidualnej organizacji studiow

Warunkiem ubiegania sie o studiowanie w trybie indywidualnym jest zaliczenie | roku bez deficytu punktéw ECTS oraz
uzyskanie Sredniej oceny z dotychczasowego przebiegu studiéw wyzszej od 4,70.

Warunki realizacji praktyk zawodowych, w tym w szczegdlnosci system kontroli praktyk i ich zaliczania

Student proponuje miejsce odbywania praktyki. Decyzje o tym czy wskazany zaktad moze by¢ miejscem praktyki podejmuje
opiekun praktyk studenckich na Wydziale EAIliIB. Zaliczenie praktyki dokonuje opiekun praktyki. W celu zaliczenia praktyki
student okazuje: zaswiadczenie o odbyciu praktyki w podanym terminie, sprawozdanie lub dziennik praktyk. Zaswiadczenie
powinno by¢ potwierdzone w zakfadzie w ktérym odbywata sie praktyka.

Szczegbtowe zasady realizacji praktyki okresla Regulamin Studiéw AGH, a takze Sylabus
modutu “Praktyka” z semestru 6.

Zasady obieralnosci modutow zajec

Dla modutéw zaje¢ z limitem uczestnikdw decyzje o przydzieleniu danego studenta do Sciezki ksztatcenia podejmuje
Prodziekan na podstawie:

- preferencji studentéw,

- $redniej ze studiéw.

.....

Decyzje o przydzieleniu danego studenta do Sciezki ksztatcenia podejmuje Prodziekan na podstawie:
- deklaracji studentéw,

- $redniej ze studidw,

- dodatkowej dziatalnosci studenta (dziatalnosci w kotach naukowych, projektach badawczych, itp.)
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Warunki i wymagania zwigzane z przygotowaniem projektow dyplomowych i prac dyplomowych oraz realizacja
procesu dyplomowania

Studia 1 stopnia: na poczatku 7 semestru student zgtasza potwierdzony przez opiekuna temat pracy inzynierskiej. Temat jest
opiniowany przez Komisje Dyplomowania i zatwierdzony przez Prodziekana. Zajecia 7 semestru sg realizowane w 10 tygodni.
W terminie ustalanym w harmonogramie procesu dyplomowania (ok. potowy stycznia) studenci sktadaja prace inzynierskie
wraz z recenzjami (warunkiem ztozenia pracy jest uzyskanie przez studenta wymaganej programem studiéw liczby punktéw
ECTS) i przystepuja do ich obrony. Obrona pracy inzynierskiej (w formie ustnej) odbywa sie przed Komisjg Dyplomowania
zatwierdzong przez Rade Wydziatu. Komisja moze by¢ uzupetniona o promotora i recenzenta pracy.

Zasady ustalania ogdélnego wyniku ukonczenia studiow

Warunkiem ukonczenia studiéw, wedtug Regulaminu Studiéw AGH, jest:

1) uzyskanie okreslonych w programie ksztatcenia efektéw uczenia sieg;

2) zaliczenie wszystkich przewidzianych programem studiéw modutéw zaje¢;
3) uzyskanie wymaganej programem studiéw liczby punktéw ECTS;

4) ztozenie pracy dyplomowej;

5) ztozenie egzaminu dyplomowego.

Wynik ukonczenia studidw wyzszych ustalany jest jako Srednia wazona nastepujacych ocen:
1) sredniej ocen ze studiéw, ustalonej zgodnie z § 14 Regulaminu Studiéw AGH;

2) ostatecznej oceny pracy dyplomowej;

3) oceny egzaminu dyplomowego;

3. Wagi ocen, ustala Rada Wydziatu, przy czym $rednia ocen ze studiéw uwzgledniana jest z
waga nie mniejszg niz 60%.

4. Oceny, a takze wynik ukonczenia studiéw, ustala sie do dwéch miejsc po przecinku, bez zaokraglen, zgodnie z
nastepujgca zasada w zaleznosci od wartosci liczbowej:

1) od 3,00 ocena stowna: dostateczny (3.0)

2) od 3,21 ocena stowna: plus dostateczny (3.5)

3) od 3,71 ocena stowna: dobry (4.0)

4) od 4,21 ocena stowna: plus dobry (4.5)

5) od 4,71 ocena stowna: bardzo dobry (5.0).

Inne wymagania zwiazane z realizacja programu studiéow wynikajace z Regulaminu studiéw albo innych
przepiséw obowiazujacych w Uczelni
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